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�$
L2e =�("�>�? ���4�@����5A6"�2�7�B8C"�#/9�。

L2e ���� :D�#��E(;（��），����F�<��E(;。=G��E(;�H，:D�I?，
�JD>�<��2��E(;。��E(;��2��E(;��#K�?@!>�K2 DG。L2e �!L��
（? ）���)&.�。

A"B���@? （MN.��）'#$O (NC) #$O? (NO) C;。A�@? DE.��(+&�5
'>�F62'>�K (DG) ��。

��P)��，!�Q', NACE GR# NACE MR01752002。

�%
������#��HB 1。

&�'�
)   L2e �( "�����,-&S7'T#U�I�#�"，-23：

0
1J(VKWXL
YM�� — NO
�PZQ：1-641-754-3771 or 1-800-338-8158
�@R
：education@emerson.com
emerson.com/fishervalvetraining
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� 1. �%

(���
���：[�S#������#>�K (DG)
�>��(�（>�K\T]U 2 �）
�)�：@�"�����
4��*�

���*
�+："�2"�<"�/9�

��������：5.0 < 305 mm（0.2 < 12 inches）

��^#"�(N>�K:W���_`、+&'
(Va、/@�、�W>�#bCXa、Yc>
���_`Zd[。

,���
-. SG：0.15

-/ SG
PVC ��：1.3
SST ��：1.1

0��1�2�34
1 amp ��、0.5 amp �e/28 VDC；C;\f�g�

!：easy-Drive™ +&'(DE L2e C; @ 5 VDC ]^
7 mA

�5�6
�7：9 - 30 VDC

-/���7 8：400 mV

�9:!：
_N�� 15 mA
h�E(2? `N�� 500 mA

�)����";
� 2 NPT ab��2 � NPS 2 CL150 DE 1500 slipon
ci��(1)

���";
1/2-14 NPT jd�$e���jkld# 0.5 f
（m� 18 g`)# 18 AWG $h��

<#=>
� 48 X 305 mm, 541 cm3 (17/8 X 12 inches, 33 in3)
� 76 X 152 mm, 688 cm3 (3 X 6 inches, 42 in3)

<#-/?@�ABC�$2(2)

1-7/8 x 12 <#：[ 6-inch n�i（Uj）
3 x 6 <#：[ 3-inch n�i（Uj）

<#DE�FG�)�-%H�7I(3)

PVC <#：ko CL1500 bCXa�p�，+l
ASME B16.34 q�bC! 258.5 bar (3750 psig)。
*� PED (97/23/EC)，q�bC��! 200 bar 
(2900 psig)。
S31603 SST <#：ko CL600 bCXa�p�，
+l ASME B16.34 q�bC! 99.3 bar (1440 psig)。

m：*� slipon ci��，���q���bC
r�kociZn

J�KLM2��(3)

���：40 < 85�C (40 < 185�F)

J�&NM2��(3)

�)�：
 � PVC �：5.0 < 71�C（0 < 160�F）
 �  S31603 SST �：40 < 204�C (40 < 400�F)

'ODE
���
����	：opn�

�：� 6061T

��� O ：qrst 
��：���
���：���

�)�
���：LCC
O�：uqVov
����：���
��：� wx:y (PVC) 2 � S31603 SST
�����：���

-/-
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� 1. �%（)）

P+QRS�
�0�

) �S�"，-]U GH04148 #$%&
(D104234X012)

cCSAus
�z I n 1 s，ABCD �
�{tu| II n 1、2 s，EFG �
vw��(4)

ATEX      II 2 GD
�} Ex d IIC T5 (Ta ≤ @85�C) /  
T6 (Ta≤ @ 78�C)
{t Ex tb IIIC T92�C / T85°C Db IP6X 
1 A Max

IECEx
�} Ex d IIC T5 (Ta ≤ @85�C) / 
T6 (Ta ≤ @ 78�C)
{t Ex tb IIIC T92�C / T85°C Db IP6X 
1 A Max
xv�}Zn+l IEC 60529：IP66

�y��#~��
]U D104234X012

TU/V, (CRN)
]U��� L2e # L2 CRN。

SEP W$
Fisher ���z{�)�|}~�!'Tko
2014/68/EU PED #;� 4 � � 3 �。!'T����
���� (SEP) )&��1'，�c�� PED o�
� # CE ��。<R'TU��) CE �O�B�
ko-���#���B�#;。

m：ANSI/ISA �� 51.1“E�"���”p=�"B>���。
1. NPT ab����!ci���q�����。]U NPT ab����!ci��##$%&��!
 (D103277X012)，U��� Fisher.com 20
1�78�9*1。
2. ���4#������/，���qm�a���[ 1 7/8 x 12 inch �
� 6 inch n�i。
3. �1�E!!�#bCXa��，�,����#����。
4. �@? �pbC�����#qmbC。���jkJ��#��U�? #qm�WbC�<�� 6.9 bar (100 psig)。

 -
  �#

X. -J�YZ[/\]0^'、0^�_�^�1，������。

���`ab2cH39�45d�����	��，	e�H�f��6&�)�7I��。	��g7��7
7h，�0i�"f�6&#j��。

$H3� �HNk%le8�9:m�&'�nop，��^H3�;。

q�rst��Z�uv*X. -J�，+	w<�����“=^”,>0x?S�“�#”。

.y

z{ L2e ������� -s��4，@��l�|}（5z~-�9），�s-@�A�*<#�<#�$�。z{�
B�:，(C;�<@�&N����=�DE4��<#�<#��。�� -�-/���，��-�<#�<#�
$�。

http://www.emerson.com/documents/automation/126228.pdf
http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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1.  �?��^%)����
2.�# �v。

2.  ����#����U��<���。�p�����，���9��!#��"�。

";AB<#
) �
��，-]H� 12。

1.  ab"�a�（
Z 63）�EJ����
（
Z 69）#abd/。

2.  �（
Z 81）�EJ����
#abd/。

3.  *����"�a�。

";?@<#
) �
��，-]H� 12。

1.  �（
Z 81）�E��i（
Z 64）2n�i（
Z 82）�，�H��。

";�)����
L2e ���#��d�c����，�H��，��Kab。�)r ，¡�¢?2��，��+�
X�，
�� 2 �£。�?���jkR�
#。

.y

<#��（�* 64）�r��。�?�)������n�，b��%，�����?F���。


 2. �)�}�

 -s��4@�G���� -�}�

A6639
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��";

  �#

�<0�Z�， -、=B�����?�@��9���5。z{�C���5，�(C`�����45d���
��	��。

H��v��KL（zP+QR、� �^�M2）�;I¡、�JI�/�%Hx。¢�，(C`�����45d��
���	��;I";�9£v¤|、QR�¥¦�<&'K§P+QR¨J�©J。¢�，(C`�����45d�
����	��。

1/2-14 NPT �$e���jkld# 0.5 f（m� 18 g`）# 18 AWG $h��。$e��R? Q�##d/。

�@? )O (NC) O? (NO) Y�。? ���
4�z/�}�{tu|jk^。

���#(�R，�"��E��E(;�，? C;YE(:D�，0#�?�¤7¥N，�G"�����E
(;。 4��E(;�，? C;o2 :D�。  C;#�?�¤7¥N，�G"��¦G=��E(;。

�� L2e �h，�B 2 �£。���]UB 2，����O?2O。

� 2. L2e �ILª
�ILª �$

§¨/©¨ �>�+

§¨/#¨ �>�-

©¨ OC;

ª¨ O�C;

«¨ O?C;

¬¨ � （�yjk）
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";��
���("���$j#+¡KWXLXc，)�7�#��®�：����G easy-Drive +&'(，�� 3 �
£2����G easy-Drive +&'(¯�F°�（� 4  5）。¤[\@�# L2e ��O�C;v±#O?2O
C;��。¢l���£�，¤[��®�U'�²"�? ;，0)¤�¥¦�v\v§C;? � #	
%，\���¨(2��^"�©(³�#“ª´”。

!

�£#�h���“Sourcing”=«¬Yc。

 “Sinking”=«¬Yc�e� L2e ? �h�@ easy-Drive Yc�@02，d!�]Y�®�? easy-Drive“5µ”=Yc
�¶�¯ ·¸。  

�¹��[) Sinking =«¬Yc# PLC，° easy-Drive Yc��! � PLC �#«¬Y�&(，PLC 4º:-«¬Yc
H，r�DE-»¼�±��¤[«¬Y�。¤½Y��jn¾ucGYc²e�，�DE���	³(N>�K。

�M
0


 3. «?����，¬B"� easy-Drive X.FO，�¬NNO�

®L

PL
QI

12/24 VDC �5

easy-Drive X.FO
�5���/¯

X0661

1RL（;|）

1        RI$X.FO;|I°"（�©!）
2        ±0�1 (2) (©,� N.O. ±M�1 (3) (©,� N.C.

2

W9795-4

��²³
;S�5�
��/¯

¬ Fisher D3 ��T�
easy-Drive X.FO

´L/QL

´L/UL
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®L
QI
PL

´L/QL

P
L

®
L

V�µ�1Mvn?�5��0�W��

12/24 VDC �5

easy-Drive X.FO
�5���/¯

ROC809 DI ¶·

X0661

�M
0

1          RI$X.FO;|I°"（�©!）
2          ±0�1 (2) (©,� N.O. ±M�1 (3) (©,� N.C.

1

2

RL（;|）

��²³
;S�5�
��/¯

W9795-4

¬ Fisher D3 ��T�
easy-Drive X.FO


 4. «?��¸X��¬B" easy-Drive X.FO� ROC809 O�

´L/UL

Q
I
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 5. «?��¸X��¬B" easy-Drive X.FO� FloBoss 107 O�

W9795-4

®L
QI

PL

Q
I

P
L

®
L

V�µ�1Mvn?�5��0�W��

12/24 VDC �5

FloBoss 107 AI/DI ¶·�
FloBoss 107 DIs ON CPU  
���� I/O ��

X0661

�M
0

1            RI$X.FO;|I°"（�©!）
2            ±0�1 (2) (©,� N.O. ±M�1 (3) (©,� N.C.

1
RL（;|）

2

��²³
;S�5�
��/¯

easy-Drive X.FO
�5���/¯

¬ Fisher D3 ��T�
easy-Drive X.FO

´L/UL

´L/QL



����
D103531X0CN

L2e ���
2020 ; 3 <

10

¹º8Y
L2e "B%)L���。jk4¿OÀ&Á��Y´'4�WbC�，0^RD(#，�� 6 �£。E���µ¶4
±Â#'Ã����，� L2e jk/?，�Y�·E���。E���¸¹�Y$ÄE�>�DE L2e jkJ��
J�，)Å.�E�bC��，jkbC_)���。dÆ，E���¸¹。? d
��*ºÇv±��，��
L2e Qjk#´��，»�4E���¸¹#¼½�_�Y´'4�$E�bC�。


 6. »"


&N7I

��

U��

¼� 

&N
�;¹º

4Q��¸¹#¼½�，���jkJ��#
��U�? #qm�WbC�<�� 6.9 bar
(100 psig)。

Z½

�)�

È�U#v���z
qm��bC：6.9 bar (100 psig)。
��Xa：40 < 204�C (40 < 400�F)

0�
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L2e ¾[7�（µ¿<#）
H� 7。

1.  L2e ? �
D�。

2.  ��É<q���。

3.  �¹? ¾9�:D�I?#¥N，°ÊGË+ 4。¿°，（\�，B i`4-&�Ì(À�），$ÁÉ(��
���ÍÂ �� ? ，�G? Ã�Ä!I?:D��!#¥N。

4.  É(�����ÍÂÎÅ  �� ? ，�G? Ä!�!:D��!#¥N。

L2e [�G��WNG�（À¿<#）
����（���）���H，

1.  �W>�)c���。

2.  ��������É<�!#"���"� DG。

3.  ������ÆÏa�（
Z 5），�� 10 �£，�"�����。


 7. ¾[7�

Â
Â
Â
Â

WNG�

[�
G�

WN 
G�

[� 
G�

.y：HÁ7� 
— ÂAG� —

Ã�

Ã�

��%2

��
\&WN

ÄT

ÅÆ

Ç%

]W
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H�È�
L2e 'Ã���#.���,�fÇ��，A��#�，Ðc"��#v�ÈG��#C，Cm�Z�J?#
"�8�。�4"��#É8?�ÑG���，0DEiÒÓ�Dm。d!iÒ4��*#)¹�aR#Ê;�
E�8ËG	�h#Ì�ÔÕ，��，DEn�iÒ/2�
�
�UÍÎC#Dm�。（�
�
��Ï
CÄV)Å	�"�ÄVÄ1��。Öuc��hf，d! "# Ð�#×%�Ø4 50% ;Ñ�"�ÄVÙ�，
Ó-dld\��Ú#ÄV m1S。

DEi A i B �ÑoCÄV�É(Û.（]U� 8  9）。�"��Ò�，Û�¯Õ? 。Ü�"����，
Û�/Ú? 。��? ;（:D� #��）RDE
Ý�ªÞ�����#
ÝC5��。


 8. J�È�»"


�^

<#

É�Ê1

[�
�)�

� B

� A

� B
¸I
�)�

� A Ê1� 
� B .Ni�·

WN
G�

� B
É�Ê1

Ë�

_�10�

E1775

Û��i B �#ÍÂ��，-)#$MpÓCªÞß�ÍÂÔ��@? 。Û�����#Ûà$Ä? ¥N51
ÄV。�ÛÍÂ4�Õ�¾)&��，�� i B 9�&�Ì(À��，? C;9� :D��!#¥N，�H
9�I?:D�¥N�!#�yÛà。i A i B DEUÉ(#Ê;��，¤½ÖU��áÛ.? ��'1
âp#É(��!#C。����U��³Ä? ¥N�!#CÄV�，�Ü����? ;>�K#0
N�。
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&N` 

&N��

%�Ì�1

W�Ì�1

\&WN
G�G�

%�Ì�1ÍÎ0
W�Ì�1Í�M

gc
gcT

EasyDrive�³0�


 9. Fisher L2e ���J�


 10. Fisher L2e ���

0�

WNG�

� B

GG10047

ÏÐ 

HÁ7� — ÂAG�
� A��� -ab

（�* 24）

[�Ñc
（�* 7）

[�G�

<#ab
（�* 64）

[�G�YdaÒ
（�* 5）
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=^
�
Y)¿Oã×，r�pÁäå，r ���。äå��#1æ:W��½#qçf。

�!)&äå2�	，!�����，��! �Ø�e#�
。

  �#

X.=^J�YZ[/\]0^'、0^�_�^�1，������。���`ab2c7I�H39�45d���
��	��，	e�0[=^@�X.*ÓJ�：

�   Zi�����@�，Ô[,\]Y&N��op。

�   �*&'ÕW-�@�，Ô[&N9���op。

�   ¼Ö&'×Ø�&N7I。

�   $H3� �HNk%le8�9:m�&'�nop，��^H3�;。

Ù���^�)�4�*。
��~Ù��，U4� 9 �å2�
Z#��。

1.  ¯?�µ。

2.  ���ªÞ（
Z 7）3@è�éÕ�i（
Z 64）#���è�。

3.  ��Ú4����
a5（
Z 24），�H�����������Û�。

 -�)�=B_� (RL2SENSX012)
��~Ù��，U4� 12 �å2�
Z#��。

��
1.  ¢l�#á��T#Ë+�����������。

  �#

����`&N9�gÚ5d�����	��，sÙ���^�)�4�*@�，2c&N7IÛ¼Ü��。

2.  ����������。

3.  ��ÆÏa�（
Z 67），��Üê（
Z 66）ªÞ（
Z 68）。��ªÞ�H，���i�#Üê（
Z
66）ÆÏa�（
Z 67）。

��i������（
Z 65）�Û�，�HÛ¢������#Ê;Ý（
Z 73）。��ÆÏa�（
Z
67），�H��������#�i、Ê;Ý、Ê;��Üê。
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4.  �Ê;Ý（
Z 73）、p�ë（
Z 76）、Þßbë（
Z 75） O =à（
Z 74）éÕ�i。� O =à
（
Z 77）Êáë（
Z 78）�Ê;Ý���。

F�

  �#

O +Ý、Þß7K�ÊàK-��áe(C;�e O +ÝfßÖ，&N9�gg。����`&N9�gÚ5d����
�	��，e� O +Ý、Þß7K�ÊàKâã
 12 �»�hä`.-�。

1.  Ê;��（
Z 72）���i（
Z 64）�，���� 12 �£。

2.  O =à（
Z 74）ìârí��ã（
Z 79），�H�BÞßbë（
Z 75）p�ë（
Z 76）é<�i
�
�（
Z 64）。�? O =à、Þßbëp�ë¢� 12 �£6±
®。Ê;Ýé<�i，�1Ê;��
（
Z 72）ä��Ê;Ý#åîæo（
Z 73）。

3.  O =à（
Z 77）ìârí��ã（
Z 79），�BÊáë（
Z 78）�
4Ê;Ý（
Z 73）#åî�。
�?Êáë4 O =àE�bC*，�� 12 �£。

4.  �i（
Z 64）�c<�����（
Z 65）#��*。

5.  Ê;Ýr�4�����#åî�。�����（
Z 65）X��� 2 �£�，¤[åîe!�
X�。

6.  !���çzÊ;Ý� O =à（
Z 77）#U�f，�Ê;Ý�c������，�ièU��������
�Ë��。�?Ê;Ý4�����#åî�。

7.  �ªÞ（
Z 68）Üê（
Z 66）é<�i，�H�ÆÏa�（
Z 67）Mp。�y��ÆÏa�（
Z
67）。

8.  äå���，��?�$Ê;ä���Ê;Ý#åî�。

9.  �����
4���。

åæ�����F� (RL2E0X00C22)
��~Ù��，U4� 10 �å2�
Z#��。

1.  ¯?�µ。

2.  ���ªÞ（
Z 7）3@è�éÕ�i（
Z 64）#���è�。

3.  ��Ú4����
a5（
Z 24），�H�����������Û�。

4.  �é#����
�
4����。

5.  ��Ú4a5（
Z 24）)&�
。

6.  é(�i（
Z 64）#���è��#��ªÞ（
Z 7）3@è�。

7.  �Z®h��< easy-Drive �(+&'(。

8.  +& 11 ��#����（���）�,���������±。
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°�çè
�   |ê 34.2:L2e  Fisher L2e �("���� (D103532X012)

�   easy-Drive �(+&'(? Yc®���C;v���³!�C;L�� - L2e �("����#$%&��
!
 (D103987X012)

�   NPT ab���³!ci�� - Fisher L2、L2e  L2sj "����#$����!
 (D103277X012)

�   ci����E 1500 éê# NPS 2 CL150 _` - Fisher L2、L2e  L2sj "����#$����!
 (D103405X012)

�   |ê51.2:D3 Fisher D3 ��� (D103269X012)

�   [) easy-Drive �(+&'(# Fisher D3 ���##$%& (D103460X012)

�   |ê51.2:D4 Fisher D4 ����
 (D103039X012)

�   [) easy-Drive �(+&'(# Fisher D4 ���##$%& (D103597X012)

�)!
ëU�0
1�78�92 Fisher.com ��*1。

[�ij�é
�0
1�78�9ìï�z�，-�����±íZ。U�47ð�îGA±íZ。

  �#

����áê Fisher åæ��[�。s&'½�*，k�CÙ�r�lmëÔ[�?��< Fisher U�，��_lmë
Ô[�?�(C;��B�ì，(C;�U��íC	ë�îïð，Û(C5d�����	��。

h�
[�*�$

�)�=B_�
�	�
µï
Z 74、75、76、77  78
（uqVov O =à、Þßbë、 
�ëuqVovÊáë） RL2SENSX012

[�*�$

���F�åæ
���
µï����� 
�
（�11）�
a5
Üà RL2E0X00C22

http://www.emerson.com/documents/automation/122674.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/125118.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/126228.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/126226.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/122570.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/124796.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/122568.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/124794.pdf
http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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 11. Fisher L2e �������F�

GG10047-K

[�ñ�
�* �$

!
�!�K�
� �"，-233� #0
1�78�9。

�)�（<
 12）
6363 ÆÏ"�a�
64 �i

65 �����
66 ÜÀ
6763 ÆÏ"�a�
68 8ðªÞ

6969 J�á（}	��）
70 7ð

�* �$

71 �(ai
7272 äñ�y
7373 äñÝ

!
����	�
µï
Z 74、75、76、77  78。

74 O=à：
7575* Þßbë
76 Mpë
77 O=à：
78 Êáë

79 rí��t
  （ò)���'）

81 �：
1-7/8x12-inches
3x6-inches

82 n�Ò
   3 inches
   15.24 cm

89 NACE �ó

http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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 12. �)�

òO
 A-A

A

A

C C

B

O
 B-B
,5 2:1 òO
 C-C

,5 2:1

� óôõö÷/¹º÷
GG12263-B
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Z½	nolmëp�ø`}ù
��/d：
ñ�òÔ9s:ó¶ 10 Zôõmö 7 w
Rô：100020
�P：010 8572 6666
�õ：010 8572 6888

www.Fisher.com

!�öv#^�}��]U，èe¾è#>÷C�?^�#��f，<R¤[^�÷�e?Kø!!%&�ù#'T2��，2��f2��f#��

2ø£f?�2ù?。�)�7ëÈ!|}���
úû（U��! '）。!|}?ü)�	³2�úA'T#�����#ýû，�)�³，

ü�P&Dþ。

�  Fisher ���z{�)�|}，2013 ;，2020 ;；öý�)。

Fisher  FlowScanner R0
1��|}#/|}0
1J(VKWXLº�-�#ý|}þ)#�O。0
1J(VKWXL、0
10
1��R
0
1��|}#�����O。�)-��Oë!-�J�)�#�'。

lmë、lmëp�ø`}ùú#&'°�û�ü�ýþ	��H+、���=Bq&。	��H+、���=Bq&�jbr�-/
��ýþ。


