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セクション1 はじめに

��、��4��と����、および5���
DVC6200の��、��、および����の3Qについては、「DVC6200シリーズクイックス
タートガイド (D103556X012)」をb;してください。このクイックスタートガイドが�
�なcdは、eのQRコードをスキャンまたはクリックしてください。またはエマソン
h<=におiいdわせいただくか、>9のWebサイト（Fisher.com）をご:ください。

��の�6
��
��	は、 �にk?される『DVC6200シリーズクイックスタートガイド (D103556X012) 』�;��	です。��

��	には、<Y��、b=>@、カスタムセットアップ3Q、メンテナンス�?、V�パーツの@Aがnまれています。

��
��	では、エマソンのハンドヘルドコミュニケータを!�して���をセットアップし、,)する�を��しま
す。バ ルブと��のセットアップ、,)および16については、Fisher ValveLink™ ソフトウェアまたはValveLink Mobile
ソフト ウェアも!�できます。���にAしてValveLinkソフトウェアを!�するBは、ValveLinkソフトウェアのヘルプ
またはドキュメントをb;してください。

バルブ、アクチュエータおよび4BYの�り4け、7T、メンテナンスのpIなCDをqけた>CEでないcdは、DVC6200
デジタルバルブコントローラの�り4け、7T、またはメンテナンスをFわないでください。 7 89または�:の!"
を#$するため、��のすべての=>（すべての?@Aの%Bと&CをDむ）をよく'み、�(し、Eうことが)*です。
��
��	のr�の�するごGiについては、T<をHめるsにエマソンh<=におiいdわせください。

������の+,-.
���	では、7T�?とパラメータのD��をハンドヘルドコミュニケータで7Tする、ナビゲーションパスとショー
トカットキーの()�?を��しています。

vえば、Device Setup（デバイスセットアップ）にアクセスするには、

ハンドヘルドコミュニケータ ��>ガイド4きセットアップ>デバイス��（2-1-1）

40Bハンドヘルドコミュニケータのメニューツリーをb;してください。

%,

ファストキーシーケンスは 475フィールドコミュニケータにのみI�されます。これらは、Trex™ デバイスコミュニケー
タにはI�されません。

��
DVC6200デジタルバルブコントローラ（y1‐ 1および1‐ 2）は、マイクロプロセッサ81により	Eから���への3�をFう
��です。()	Eを���M)に3�するFGの��にzえて、HARTr81プロトコルを�いることにより、DVC6200デジ
タルバルブコントローラで7T{のJ�な3Qに�Hにアクセスできるようになります。ユーザーはバルブのハンドヘルドコ
ミュニケータ、フィールドジャンクションボックス、パーソナルコンピュータ、あるいはコントロールルームのコンソールを
!って、プロセスの~�コンポーネント、つまりコントロールバルブ-�から3Qを�Iすることができます。さらに、J+
#$1�のKL�M(INJ+#フィードバック�)またはリミットスイッチあるいはアラートスイッチとして��できる��
�スイッチをK�するオプションが��"�です。

スキャンまたはクリ
ックするとフィール
ドサポートにアクセ
スできます。

http://www.emerson.com/documents/automation/122598.pdf
http://www.emerson.com/en-us/contact-us
http://www.emerson.com/en-us/contact-us
http://www.emerson.com/documents/automation/122598.pdf
https://www.emerson.com/documents/automation/fisher-fieldvue-dvc6200-field-support-en-190032.pdf
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X1182-1

K 1‐ 1. Fisherスライドステムバルブアクチュ
エータにマウントしたFIELDVUE DVC6200デジタル
バルブコントローラ

K 1‐ 2. FisherGXコントロールバルブにQR/に
ににマウントしたFIELDVUE DVC6200デジタルバル
ブコントローラ

W9616

パソコンおよびValveLinkソフトウェアあるいはAMS Suiteの!�：インテリジェントデバイスマネージャ、またはハンドヘ
ルドコミュニケータを!って、DVC6200デジタルバルブコントローラのいくつかの7TをFうことができます。ユーザーはソ
フトウェアの��レベル、メッセージ、タグ、P、およびL4に�する�Q2な3Qを�Iできます。

トラブルシューティングのBに、163Qを��することができます。()およびM)パラメータを��し、デジタルバル
ブコントローラの,)をFうことが"�です。�16��の@Aについては、�1‐ 1をb;してください。

HARTプロトコルを!�することにより、フィールドからの3Qを��システムに��Eしたり、シングルループベースでq
1することが"�になります。

DVC6200デジタルバルブコントローラは、MNの��-および	�-バルブポジショナからO�V�して!�できるよう� 
されています。

+ 1‐ 1.��レベルごとの�0

�0
��レベル(2)

HC AD PD ODV

1(� X X X X

カスタム2V X X X X

バースト3W X X X X

アラート X X X X

ステップ�4、ドライブWYテストおよび(/エラーバンド X X X

56��（バルブシグネチャ） X X X

1(チューニング(3) X X X

ストロークコントロール - 4[\7 X X X

]84[センサ X(4) X X X

パフォーマンス�� X X

ソレノイドバルブテスト X X

b9／:c��ポイントフィルタ(1) X

1. コンプレックスアンチサージ�R�Fisher�IEデジタルバルブに�する3Qは、カタログ# D351146X012をb;してください。  
2. HC = HART81、AD = @A16、PD = パフォーマンス16、ODV = �IEデジタルバルブ。
3. -5チューニングはValveLinkソフトウェアでのみ��"�です。
4. �S�)センサはファームウェア7から!�できます。

http://www.emerson.com/documents/automation/127170.pdf
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d;

&C

d;については、+1‐ 2をe<してください。f�=め��のg�な��は、��の>?、�:の"8または7 h>につな
がるおそれがあります。

�1-2にDVC6200デジタルバルブコントローラの��をTします。デバイスコミュニケータの��は、デバイスコミュニケー
タのクイックスタートガイドにUされています。

@AB�
DVC6200デジタルバルブコントローラに��する3Qをnむ�の�	の�:をTします。���	は��の8りです。

�  >@62.1:DVC6200 - Fisher FIELDVUE DVC6200デジタルバルブコントローラ (D103415X012)

�  >@62.1:DVC6200(S1) Fisher FIELDUVE DVC6200デジタルバルブコントローラP (D103543X012)

�  >@ 62.1：デジタルバルブコントローラ - Fisher FIELDVUEデジタルバルブコントローラ<Y%� (D104363X012)

�  FIELDVUEデジタルバルブコントローラスプリットレンジ (D103262X012)

�  スマートHARTループインターフェイスおよびモニタ (HIM) と4みdわせたFIELDVUE��の!� (D103263X012)

�  スマートワイヤレスTHUMアダプタおよびHARTインターフェイスモジュール (HIM) と4みdわせたFIELDVUE��の!�
(D103469X012)

�  HART81�オーディオモニタ (D103265X012)

�  HARTフィールド���� - Fisher FIELDVUE DVC6200デジタルバルブコントローラ�
��	�; (D103639X012)

�  FIELDVUEデジタルバルブコントローラと4みdわせたHART Tri‐Loop HARTアナログ123��の!� (D103267X012)

�  ロックインラストストラテジのQ( (D103261X012)

�  Fisher HF340フィルタ�
��	 (D102796X012)

�  AMS Trexデバイスコミュニケータユーザーガイド

�  ValveLinkソフトウェアのヘルプまたはドキュメント

すべてのドキュメント�は、R"のエマソンh<=または Fisher.com. から(�いただけます。

https://www.emerson.com/documents/automation/quick-start-guide-ams-trex-device-communicator-en-us-171742.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/123336.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/124636.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/137910.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/140998.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/138146.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/141054.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/124884.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/141056.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/122898.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/135518.pdf
http://www.emerson.com/catalog/en-us/automation-solutions/asset-reliability/field-device-management/fisher-valvelink
http://www.emerson.com/catalog/en-us/automation-solutions/asset-reliability/field-device-management/fisher-valvelink
http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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+1‐ 2. d;

k�l0なマウント

DVC6200デジタルバルブコントローラまたはDVC6215フィ
ードバックユニット：� Fisher 657/667またはGXア
クチュエータへの���マウント� Fisherロータリアク
チュエータへのウィンドウマウント�スライディングス
テムリニア�R��Iの��V�R

2インチパイプスタンドまたはウォールマウント（リモ
ートマウント）�DVC6205ベースユニット

DVC6200デジタルバルブコントローラまたはDVC6215フィ
ードバックユニットは、IEC 60534-6−1、IEC 60534−6−2、
VDI/VDE 3845およびNAMURマウントWCにNSした�
のアクチュエータにもマウント"�。

3Wプロトコル

� HART 5または� HART 7

n[WY

ポイントツーポイント
アナログ����： 4-20 mA DC、8T、スプリット
レンジ!�"�
����で!�"���	�はアナログ��で9.5
VDC、HART81で10 VDC
�	
��：4.0 mA 
マイクロプロセッサ���なしの�	�：3.5 mA 
����：30 VDC 
X	E7�
YU�7�

マルチドロップ
�����：10 mAで11～30 VDC
YU�7�

]84[(1)

CoDphE：�+アクチュエータ��より0.3 bar 
(5 psig) [
Cq：10.0 bar (145 psig) またはアクチュエータの�
+�)�Cのいずれか�い�

rR：��または�Vガス

�SW�は、XYで�Zし、\]�がないものであるこ
とが��です。

ISAFG7.0.01にHs
��システムでは�+40マイクロメータの^�サイズが
_�されます。ただし、5マイクロメータの^�サイズ
までフィルタ�5をFうことが[�されます。\]�の
n^�は、1 ppm（w/w）または（v/v）を`えないよう
にしてください。また�S��rの�aはU)bけてく
ださい。

ISO 8573-1にHs
������サイズ：クラス7
��：クラス3 
����：クラス3または�_����`#より��10�C
aなめ

t[WY

���12、b��S�)まで
Coスパン：0.4 bar (6 psig) 
Cqスパン：9.5 bar (140 psig) 
�(：�/-�:-)または�Y

?�Iuでの��JKL(2)(3)

MHリレー
1.4 bar (20 psig) � ��にて：
0.38 (8T) m3/� (14 scfh) cd
5.5 bar (80 psig) � ��にて：
1.3 (8T) m3/hr (49 scfh) cd

vブリードリレー
1.4 bar (20 psig) � ��にて：
e��0.056 (8T) m3/� (2.1 scfh) 
5.5 bar (80 psig) � ��にて：
e��0.184 (8T) m3/� (6.9 scfh)

Cqt[N>w(2)(3)

1.4 bar (20 psig) ]84[にて：
10.0 (8T) m3/� (375 scfh) 
5.5 bar (80 psig) ]84[にて：
29.5 (8T) m3/� (1100 scfh)

(�Oのx6PyzQ(1)(4)

-40～85�C (-40～185�F) 
-52～85�C (-62～185�F) U[`／�`オプションを!
�する �（フルオロシリコーンエラストマ）-52～125�C
(-62～257�F) リモートマウントフィードバックユニット

インデペンデントリニアリティ(5)

|}w：t[スパンの ±0.50%

�R�/S~V

EN 61326−1:2021 NS
 イミュニティ— EN 61326−1WCの�2の8<��。
 ��は��1‐ 3にTす。
エミッション—クラスA 
 ISM���C：グループ1、クラスA

c�
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+ 1‐ 2. d;（�き）

dサージ7�—Tに�するイミュニティは+のサージイ
ミュニティにD�の8り。1‐ 3 ezのサージ7�をFう
cdは、ffのXg7�デバイスを!�"�。

U(VW-.

ANSI/ISA−S75.13.01 g5.3.5hにNSして)*hみ。
�3i��で^j�i!jkをFう。�~�^j�につ
いて、��にAしISAD�の1/2�!k�)*をFう。

n[インピーダンス

500 ohmsのl�インピーダンスが!�"�。この�
は10V @ 20 mAにl"。

XyVW-.

)*はIEC 61514-2にNS

��/YZ

�[��における\l:

CSA— �Gm�mn、k�mn、ディビジョン2、
n�mn

FM— �Gm�mn、k�mn、n�mn、
Non-Incendive

ATEX— �Gm�mn、k�mn、タイプ n 
�Gm�mnによるn�mn

IECEx— �Gm�mn、k�mn、タイプ n 
�Gm�mnおよびエンクロージャによるn�mn

��ハウジング

CSA— タイプ 4X、IP66

FM— タイプ 4X、IP66

ATEX— IP66

IECEx— IP66

その��]／\^

�_ガス\^、シングルシール�� — CSA、FM、
ATEXおよびIECEx

ABS— o タイプ7o

BV— o タイプ7o

DNV— o タイプ7o

Lloyds Register（ロイド`Z��）— o タイプ7o

CCC（¡¢p�<Y7o�#）

CML— Certification Management Limited (L�£) 

CUTR— ユーラシア�pkqrqW¤ (ロシア、カザフス
タン、ベラルーシ)

ESMA— �r[NE _s - ECAS-Ex（アラブs�
¢�r）

INMETRO— ¢t8<#�u・YGWCv（ブラジル）

KOSHA— w¢t<m�xu¦§（w¢）

KTL— w¢t<rq)*v（w¢）

NEPSI— ¢vmn	���w��� (¡¢)

PESO CCOE— xymnm��z - mn~�y5��
(インド)

SANS （¨アフリカ¢vWC）

I�／7oに�する��の3Qについては、エマソンh
<=までおiいdわせください

��

]84[：67CFRレギュレータ�り4け�1/4 NPTr3お
よび���パッド
t[4[：1/4 NPT r3
チュービング：3/8インチ[�
ベント：3/8 NPT r3
��：1/2 NPT r3またはM20

アクチュエータのS~V

スライディングステムa(}
ステムストローク6.35 mm（0.25 in.）～606 mm
（23.375 in.）O5�アクチュエータ

1/4�b}
シャフト�Vz45°～180°の�V�アクチュエータ(6)

cL

DVC6200
アルミニウム：3.5 kg (7.7ポンド) 
ステンレス$： 8.6 kg (19ポンド)

DVC6205：4.1 kg (9ポンド) 
DVC6215：1.4 kg (3.1ポンド)

defg

ハウジング、モジュールベース、ターミナルボックス：
A03600�{アルミニウムd|(MN) 
ステンレス} (オプション)
カバー： {"ª�ポリエステル
エラストマー：ニトリル (MN) 
フルオロシリコーン (U[`／�`)

c�

http://www.emerson.com/en-us/contact-us
http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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+ 1‐ 2. d;（�き）

オプション

��S�) およびM)�) または�タイヤバルブ
����マウントフィルターレギュレータ��ブリー
ドリレー(7)�U[`／�`�リモートマウント(8)

�ステンレス}

�QR}4‐20 mAf�hW�(9):
4‐20 mAM)、KL
� ��：8‐30 VDC 
%&'�：ストロークスパンの1%

この;�$1�は、NAMUR NE43; |T12[ ( > 22.5 mA)
もしくは|T12� (< 3.6 mA)の�Tを%�する。|T
12[は、+#$1�の	}が(っている�のみ%�"�
です。

�QR}スイッチ(9)：
,)hみストロークレンジ��で��"�または��ア
ラートから~5させた�つのKLスイッチ

オフ()：0 mA (8T) 
オン()：�+1 A 
� ��：30 VDC �+
%&'�：ストロークスパンの2%

その�の3Qについては、エマソンh<=におiいdわ
せいただくか、Fisher.comをご:ください。

SEPに@する�i

Fisher Controls International LLCは、�<Yが
PEDD«2014/68/EUのg4�g3~にNSしていることを�
�します。�<YはSEP（¬�なエンジニアリングの��）
にNSして� 、<�されました。Fって、PED コンプラ
イアンスにCEマークを�Tすることはできません。

ただし、�<Yは�のI�"�な��D«にNSしてい
ることをTすCEマークを�Tするcdがあります。 

:：������は、ANSI/ISAWC51.1 -プロセス����#に��されています。
1. ���	Uの�)または`#�&および�のI�W¤またはWCを`Xしてはいけません。
2. m3/�!（8T）- 0�CおよびKA�1.01325 barのMN.4における1�!あたりのt�メートル�。Scfh - 60�Fおよび14.7 psiaのMN.4における1�!あたりのt�フィート�。
3. :5−ダイレクトリレーによる1.4 bar (20 psig) における�; /5−リレーによる5.5 bar (80 psig) における�。
4. `#�&は、�®�の7"��により3Eします。フルオロシリコーンエラストマにつきCUTR Ex dが�7する`#�&は、-53�C (-63.4�F) です。
5. 19mm (0.75 inch) を��るストロークまたは60#を��る�VにはI�されません。また、ロングストロークにおけるデジタルバルブコントローラにもI�されません。
6. 180#の�Cシャフト�Vを�つ�V�アクチュエーターには、�8な�4キットが��です。キットの(�については、��りのエマソンh<=までiいdわせてください
7. クワドOのm�.4��������（6 scfh）は、4.8 bar（70 psi）の�+�S�の�Vガスを16�C（60�F）の`#��で!�するcd、�ブリードリレーAオプション4きの
DVC6200によってdたすことができます。6 scfh��は、5.2 bar（75 psi）の�+�S�の�Vガスを16�C（60�F）の`#��で!�するcd、�ブリードリレーBおよびCによっ
てdたすことができます。
8. ベースユニットとフィードバックユニットとの��には、4�シールドケーブル、ワイヤサイズ��18～22 AWG、¯�または"��|B	�yが��です。ベースユニットのM)�
�°とアクチュエータ!の�����は、�+ 91 m (300 フィート) まで)*で67されています。15 m (50 フィート) では��の��はありませんでした。91 m ではわずかな�
��の�れがありました。
9. 	�M)は、;�$1�もしくは���スイッチのいずれかで"�です。

+ 1‐ 3.EMC*jkl—イミュニティ
ポート mn ��FG VWレベル V0�H(1)

エンクロージャ

�	�	（ESD） IEC 61000‐4‐2
4 kV �� 
8 kV �¡

A

��	2c IEC 61000‐4‐3

10V/mで80～1000 MHz（80%で1 kHz AM）
10V/mで1400～2000 MHz（80%で1 kHz AM）
10V/mで2000～2700 MHz（80%で1 kHz AM）
10V/mで2700～6000 MHz（80%で1 kHz AM）（2）

A

�C	)�i!2c IEC 61000‐4‐8 50/60Hzで30 A/m A

(M)12／��

バースト IEC 61000‐4‐4 1 kV A

サージ IEC 61000‐4‐5 1 kV B

±QRF IEC 61000‐4‐6 3 Vrmsで150 kHz～80 MHz A

パフォーマンス[N
DVC6200: +/- 1% 
DVC6205リモートマウント：+/- 2%
1. A = )*¡の²Eなし。B = )*¡に��2に��が��するが、-���。
2. EN 61326-1:2021��をdたすために1.4 GHz～10 GHzの�'k�)*を��。

opサービス
Emerson Automation Solutions 
��サービス - �0
	�：+1-800‐338‐8158 
eメール：education@emerson.com 
emerson.com/mytraining

http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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セクション2 �	�
22

z�システムの�*q�
��システムがDVC6200デジタルバルブコントローラとIdしていることを.べるために、いくつかのパラメータを67する
��があります。

HARTフィルタ
!�する��システムによっては、HART81をFうためにHARTフィルタが��となります。HARTフィルタは、HARTループか
らの�c��で�(するq5デバイスです。�フィルタは8T、��システムのI/Oの�c���くに��されます（y2‐ 1
をb;）。その12は、3.したHART8112から��システムのM)を³�2に�tさせ、��システムのインピーダン
スを{げてHART81をFうことにあります。HARTフィルタの��と!�に�するより@Aな3Qについては、A するHART
フィルタの�
��	をご:ください。

お!いのシステムでフィルタが��かどうかを67するには、お�くのエマソンh<=までおiいdわせください。

%,

PROVOX�、RS3�およびDeltaV�システムなどのエマソン<��システムでは、8TはHARTフィルタは´�です。

K 2‐ 1. HARTフィルタのS�

デジタルバルブコ
ントローラ

4‐20 mA + HART

バルブTx Tx

I/O I/O

HARTフィ
ルタ

rHARTベースDCS

A6188‐1

!�"�	�
DVC6200デジタルバルブコントローラで!�できる	�は10 V DC�{です。��で!�できる	�とは、��を��してい
る�に��で_�される�Bの	�とは|なります。��で_�される	�は��により�&され、!�"�	�よりも8
Tは�くなります。

http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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y2‐ 2にTすように、��の!�"�	�は��の��により3Eします。

�  ��システムのコンプライアンス	�

�  フィルタ、ワイヤレスTHUMアダプタ、または�Gm�バリアが!�されているか

�  ��の��および�さ

��システムのコンプライアンス	�とは、��システムが�+ループ	Eを$uさせることができる��システムのM)
��における�+	�をDします。

��の!�"�	�は��の-により �できます。

!�"�	� = [��システムのコンプライアンス	�（�+	E�）] - [フィルタの	���（HARTフィルタ!��）] -
[�ケーブル��� �+	E] - [バリア�� � �+	E]

!�"�	�の ��は10 V DC�{になる��があります。

�2‐ 1に�ケーブルの���をTします。

0のvは、Honeywell� TDC2000��システムとHF340 HARTフィルタおよび1000フィートのBelden� 9501ケーブルを�いる
cdの!�"�	�の ��をTしたものです。

!�"�	� = [18.5 V (21.05 mAで)] - [2.3 V] - [48 Ω � 0.02105 A]

!�"�	� = [18.5] - [2.3] - [1.01]

!�"�	� = 15.19 V

K 2‐ 2. ��のk�l0�4の=�

��のk�l0�4は、��のs�でt�された�4とuなります。��が��されると、��2Vにより�4のt�wが
j8.0～9.5 VにzQされます。

フィルタの�4v�をw\してください。�4v�のt�wはこのwとはuなります。フィルタの�4v�のt�wは、z
�システムのt[�4、�c?@バリア（k�する�~）、および��により��します。%,3をe<してください。

HARTフィルタ（k�
する�~）

z�シス
テム

+
-

コンプライアンス�4

��のk�
l0�4

+
-

R�c?@バリア（k�
する�~）

z�システムのコンプライアンス�4

= ��のk�l0�4

– フィルタの�4v�（k�する�~）

xy�

18.5 V (21.05 mAO)

– 2.3 V（HF300フィルタの�~）

– �c?@バリア��（k�する�~） x Cqループ�z – 2.55 V (121 Ω x 0.02105 A)

@ループケーブル��

– @ループケーブル�� x Cqループ�z – 1.01 V (1000フィートのBelden
9501ケーブルに�して48 Ω x 0.02105 A)

=15.19 Vがk�l0—?@バリア（2.55 V）
をk�しない�~

1

3

%,：

1

2

��のように��のk�l0�4をxy

THUMアダプタ（k�
する�~）

– スマートワイヤレスTHUMアダプタの�4v�（k�する�~） 2

THUMアダプタの�4v�は、2.25 V（3.5 mAO）から1.2 V（25 mAO）の{	�/に��します。

3
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+ 2‐ 1. ケーブルの2V

ケーブルタイプ
|�>L(1)

pF/ft
|�>L(1)

pF/m
��(2)

Ω/ft
��(2)

Ω/m

BS5308/1、0.5 mm² 61.0 200 0.022 0.074

BS5308/1、1.0 mm² 61.0 200 0.012 0.037

BS5308/1、1.5 mm² 61.0 200 0.008 0.025

BS5308/2、0.5 mm² 121.9 400 0.022 0.074

BS5308/2、0.75 mm² 121.9 400 0.016 0.053

BS5308/2、1.5 mm² 121.9 400 0.008 0.025

BELDEN 8303、22 awg 63.0 206.7 0.030 0.098

BELDEN 8441、22 awg 83.2 273 0.030 0.098

BELDEN 8767、22 awg 76.8 252 0.030 0.098

BELDEN 8777、22 awg 54.9 180 0.030 0.098

BELDEN 9501、24 awg 50.0 164 0.048 0.157

BELDEN 9680、24 awg 27.5 90.2 0.048 0.157

BELDEN 9729、24 awg 22.1 72.5 0.048 0.157

BELDEN 9773、18 awg 54.9 180 0.012 0.042

BELDEN 9829、24 awg 27.1 88.9 0.048 0.157

BELDEN 9873、20 awg 54.9 180 0.020 0.069

1. �	���は、1つのQ�から�のすべてのQ�およびシールドへの�	��をTします。この�はケーブル�の �に!�することができます。
2. ���にはツイストペアの¶��がnまれます。

コンプライアンス	�
��システムのコンプライアンス	�が´�なcdは、��のコンプライアンス	�)*をFってください。

1. ��システムから�cの��をZし、y2‐ 3にTすように��を��システムの��に��してください。

K 2‐ 3. �4VWk	K

VW�n
�}

�4x

ミリアンペアx

1 k��f�x

A6192‐1

2. �+M)	EがIられるよう、��システムを��します。

3. y2‐ 3にTす1 kW	;� の��を、ミリアンペア の	Eが��に�がり~めるまで·やします。

4. 	� に�Tされる	�を0します。この�が��システムのコンプライアンス	�です。

お!いの��システムに�する��のパラメータの3Qについては、お�くのエマソンh<=までおiいdわせください。

http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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�'()�����ガイドライン
��レベルODVのDVC6200の�'()��が、�c�4のスイッチとパーシャルストローク)*の+~��として!�するこ
とができます。アプリケーションにより、スイッチがDVC6200から��で�り4けられることを��するものもあります。

また�'()��に��する���は�	��により�&されます。�'()��を)しく5Tさせるには、�	��が
100,000 pFを`えてはいけません。すべての��12�の�り
いとk�、�'()スイッチ��にAする	�ノイズの�
�を��&に�えるため、��をI¹にFう��があります。

xy�：�'()スイッチ()に��できる���を �するには、1 mまたは1フィートあたりの�	��が��です。
��の�	���&100,000 pFを`えてはいけません。8T、��メーカーがK�するデータシートには��の	�2�
�がすべてUされています。ここで��するパラメータは、�も+となる�	��です。シールド��を!�するcd
は、「Conductor to Other Conductor & Shield（Q� - �のQ�およびシールド）」が!�する!�です。

� — 18AWGrシールドオーディオ、z�、xt�ケーブル

メーカーの��：

¦��	��（�!）@ 1 KHz: 26 pF/フィート
（¦�） Q�DC�� @ 20#C: 5.96 Ω/1000フィート 
（�+）5T	� - UL 200 V RMS (PLTC、CMG)、150 V RMS (ITC) 
このケーブルの_�� = 100,000pF /(26pF/フィート) = 3846フィート

� — 18AWGシールドオーディオ、z�、xt�ケーブル

メーカーの��：

¦���インピーダンス：29 Ω
（¦�）インダクタンス：.15 μH/フィート 
（¦�）�	��（�!）@ 1 KHz: 51 pF/フィート
（¦�）キャパシタンスQ�および�Q�とシールド! @ 1 KHz 97 pF/フィート 
このケーブルの_�� = 100,000pF /(97pF/フィート) = 1030フィート

�'()スイッチ()の��を8るのは1 mAcdおよび5Vcdであるため、ケーブルの��および	�のl�はJ�ではあ
りません。ただしスイッチ��の\]がm�されていることを67してください。スイッチには|メッキかシール��を!
�することを[�します。

�+ケーブル�	��
HART81の�+ケーブル�は、ケーブル�^の�	��により�&されます。�	��による�+ケーブル�は��の-で
 �できます。

�さ（フィート）= [160,000 - Cmaster(pF)] � [Ccable(pF/フィート)]

�さ(m) = [160,000 - Cmaster(pF)] � [Ccable(pF/m)]

ここで、

160,000 = HARTネットワークのRC��!が65 μs（HARTの��による）を`えない���でFIELDVUE��から�められる�!

Cmaster = ��システムまたはHARTフィルタの�	��

Ccable = !�するケーブルの�	��（�2‐ 1をb;）
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0のvは、Cmasterが50,000 pFのFoxboro� I/A��システム（1988）とコンプライアンスが50pF/フィートのBelden 9501ケー
ブルを�いるcdのケーブル�の ��をTしたものです。

�さ（フィート） = [160,000 - 50,000pF] � [50pF/フィート]

�さ = 2200フィート

HART81のケーブル�は、ケーブル�^の�	��により�&されます。ケーブル�を·やすには、1フィートごとの�	�
�が�い��を%�してください。お!いの��システムに��する3Qについては、お�くのエマソンh<=までおiい
dわせください。

Rosemount 333 HART Tri‐Loop HARTアナログWY�~�と
の��
アナログ()、ストロークターゲット、�)またはストロークについて�tした4-20 mAのアナログM)12をIるには、
DVC6200デジタルバルブコントローラをRosemount 333 HART Tri-Loop HART - アナログ123��と4みdわせて!�
します。HART Tri-Loopはこれら3��のデジタル12をq1し、3つのº8の4-20 mAのアナログチャンネルに3�するこ
とができます。

[�2な��に�する3Qはy2‐ 4をb;してください。また@Aな��に�する3Qは、333 HART Tri‐Loop HART‐
アナログ123��の<Y��	（00809-0100-4754）をご:ください。

K 2‐ 4. HART Tri‐Loop��フローチャート

� 

�¡

デジタルバル
ブコントロー
ラを��して

いるか？

HART Tri-Loop
を��

HART Tri-Loop�
����をw\

デジタルバルブコン
トローラのバースト
オプションを��

デジタルバルブコン
トローラのバースト
モードを��

いいえ

はい

デジタルバルブコン
トローラを��

HART Tri‐Loopを��。
HART Tri‐Loop���
��をe<

DINレールにHART
Tri-Loopを�り'け

デジタルバルブコン
トローラとHART
Tri-Loopを�	

HART Tri-Loopから
z�¢へチャンネル
1�	を��

（オプション）HART
Tri-Loopからz�¢へ
チャンネル2と3の�	
を��

デジタルバルブコント
ローラのバーストコマ
ンドを£WするようHART
Tri-Loopを��

システムのVW
に~G？

HART Tri-Loop���
��のトラブルシュー
ティングの¤�をw\

いいえ

はい

E0365

http://www.emerson.com/en-us/contact-us
http://www.emerson.com/documents/automation/76250.pdf
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デジタルバルブコントローラをHART Tri‐Loop123��と��に!
�して)�V
デジタルバルブコントローラを333 HART Tri‐Loopと��に!�するN»をするには、デジタルバルブコントローラをバー
ストモードに��して、Burst Command 3（バーストコマンド3）を%�する��があります。バーストモードでは、デジタ
ルバルブコントローラがデジタル3QをHART Tri‐Loop HART‐アナログ123��にK�します。HART Tri-Loop がその
デジタル3Qを4-20 mAのアナログ12に3�します。�バーストメッセージには、10（アナログ()）、20（ストロー
クターゲット）、30（��M)�）、および40（ストローク）3!の��の�がnまれています。

DVC6200をHART Tri-Loopと4みdわせて!�するよう��するには、��の�?にFってください。

%,

ファストキーシーケンスは 475フィールドコミュニケータにのみI�されます。これらは、Trex™ デバイスコミュニケータ
にはI�されません。

バースト(�をk�

ハンドヘルドコミュニケータ

I/O パッケージありで
��>�5セットアップ>M)>バーストモード (2‐2‐6‐6) HC、AD、PDまたは (2-2-7-6) ODV 
I/Oパッケージなしで
��>�5セットアップ>M)>バーストモード (2‐2‐6‐2) HC、AD、PDまたは (2-2-7-2) ODV  

バースト+,を%�し、ディスプレイに�TされるDTにFって、バーストモードを^³にしてください。0にバーストコ
マンドを%�し、ディスプレイに�TされるDTにFってループ�/PV/SV/TV/QVを��します。

HART��¥り¦てを�§します。

ハンドヘルドコミュニケータ

I/Oパッケージありで
��>�5セットアップ>M)>HART3!N" (2-2-6-4) HC、AD、PDまたは (2-2-7-4) ODV 
I/Oパッケージなしで
��>�5セットアップ>M)>HART3!N" (2-2-6-1) HC、AD、PDまたは (2-2-7-1) ODV  

HART-./り0てを��します。103!(PV)はTにアナログ()です。203! (SV)、303! (TV) 、403!(QV)は0の
いずれに��することもできます。DVC6200での3!N"はTri-Loopでの3!N"にA していなければなりません。

�  ���

�  ストローク（�の:b;）

�  �) A

�  �) B

�  �) AB

�  �S�)

�  ドライブ12

�  アナログ()

%,

��を�)��モードで��しているcd、または�³なストロークセンサ!�をwkしたcdは、ストローク3!はベン
チセット
�で�)を％で�Tします。
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セクション3 ��

%,

ファストキーシーケンスは 475フィールドコミュニケータにのみI�されます。これらは、Trex™ デバイスコミュニケータ
にはI�されません。

ガイド'きセットアップ
ハンドヘルドコミュニケータ ��>によるセットアップ(2-1)

 �をすばやく��するには、プロセスの� まで0の�?にFってください。

デバイスのセットアップは、バルブ、アクチュエータ、��および4BYのz¡に�¢のパラメータを��するのに!
�します。デバイスのセットアップのb¼ 、-5,)にHみます。

1(�は£52ストロークの{�&を�けるのに!�します。このプロセス¡、バルブはストロークの��のU&から
��のU&まで��を�5します。%�には3つの,)オプションがあります。

�  1(� – MHは、�,)プロセス（[�）を�Fします。

�  1(� – バイアスなしはストロークのエンドポイントを�けますが、マイナーループフィードバックバイアスを.
,しません。 +�のアクチュエータにバイアスを�5で��するBの[#��のためのものです。

�  56��で,)パラメータのさらなるカスタム��ができます。+�のアクチュエータを,)するBの@A!��け
です。

¤(��33

1�セットアップにより、!��Rに じてデジタルバルブコントローラを��することができます。�3‐ 1に8Tの8cM
��のデフォルト��をTします。ユーザーはアクチュエータの '�の.,、さまざまなモード、アラート、レンジ、ス
トロークのカットオフおよび{&の��をFうことができます。また��の½�5や7�の��をFうこともできます。

+ 3‐ 1.デフォルトの56セットアップ�パラメータ
セットアップパラメータ デフォルト��(1)

��の��

��モード アナログ

½�5 の��モード ½�5sに�¤

レンジ�&のアナログ� 4 mA

レンジ{&のアナログ� 20 mA

アナログ():; mA

ローカルAutoCalボタン ^³

ポーリングアドレス 0

バーストモードの!� いいえ

バーストコマンド 3

コマンド #3 （トレンド） �) A-B

(/�4Vおよび
チューニング

()の��E リニア

ストロークハイ�& 125%

ストロークロー�& -25%

ストローク/�)カットオフハイ 99.46%

ストローク/�)カットオフロー 0.50%

+������# 0%/�

5������# 0%/�

���フィルタ (�¥�!) 0�

(I��の!� はい

(Iゲイン 9.4 リピート/I

(I´¦§ 0.26%

-0ページに�く-
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+ 3‐ 1. デフォルトの56セットアップ�パラメータ（�き）

セットアップパラメータ デフォルト��(1)

¨�および�のアラート

ストローク¾�アラート - ^³ はい

ストローク¾�アラートポイント 5%

ストローク¾��! 9.99�

�)¾�アラート - ^³ はい

�)¾�アラートポイント 5 psi(2)

�)¾�アラートタイム 5.0�

ドライブ12アラートの!� はい

�S�)アラートの!� はい

1. �:でTした��は8cM��のMN��です。DVC6200はカスタムz¡��で$:いただくこともできます。カスタム��
については、$:	をご67ください。
2. ��に じてbar、kPaまたはKg/cm2に.,します

モードおよび7�
ハンドヘルドコミュニケータ ��>�5セットアップ>モードおよび7�の�� (2-2-1)

��モード

DVC6200には2つの��モードがあります。サービス�Fとサービス¿�です。サービス�Fは8Tの5Tモードで �は
420 mA��12にFいます。サービス¿�は��パラメータを3えたり16をするBに��となります。

%,

��をOut Of Service（サービス¿�）にする��がある3%については、��をIn Service（サービス�F）に¨すか
½�5するまで³©が�れないcdがあります。

���$

DVC620には	���モードが2つ（	�7�なしまたは	�7�）あります。7�は �の��や,)の3%ができません。
デフォルトは7�なしです。	���はリモートで7�に3%できます。	���を7�なしに3えるには、�Bに��で
3%することが��です。その�?はセキュリティのためにターミナルボックスにあるボタン（  ）を+します。

��
ハンドヘルドコミュニケータ ��>�5セットアップ> ��(2-2-2)

デバイスコミュニケータのディスプレイに�TされるDTにFって、��の��パラメータの��をFってください。

�©

� HART Tag（HARTタグ）—��にAして8�ªまでのHARTタグを()します。HARTタグは、/!の��を!�する«Àで��
を®8する�も�Hな��です。HARTタグを!えば、!��Rの��に じて��に	�2にラベルを4けることができ
ます。ハンドヘルドコミュニケータを�5したBにデジタルバルブコントローラとの81が6tされると、Nり"てたタ
グが-52に�Tされます。

� HART Long Tag（HARTロングタグ）(HART��¬7のみ) — ��にAして32�ªまでのHARTタグを()します。 
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� Description（P）— !��Rに�するPを16�ªまで()します。Pを!�すれば、HARTタグにzえて、��の
��を�8するためのより�い	�ラベルをユーザーが�-に��できます。

� Message（メッセージ）— 32�ªまでのメッセージを()します。メッセージを!�すれば、/!の��を!�する«
Àでº々の��を�8するユーザー�-の��をz�できます。

� Polling Address（ポーリングアドレス）— デジタルバルブコントローラがポイント!7Tで!�されるcd、ポーリン
グアドレスは0です。スプリットレンジなど、kじループrに/!のデバイスが��されるcdは、���に�¢のポーリ
ングアドレスをNり"てる��があります。ポーリングアドレスはHART 7では0～63、HART 5では0～15に��してくだ
さい。ポーリングアドレスを3%するには、��をOut Of Service（サービス¿�）にしてください。 

ハンドヘルドコミュニケータでポーリングアドレスが0ではない��と81するには、��の����またはすべての��
を-52にwMするよう��する��があります。

シリアル�Y

� Instrument Serial Number（��シリアル�Y）— ��のネームプレートのシリアル�2を12�ªまで()します。

� Valve Serial Number（バルブシリアル�Y）— !�するバルブのシリアル�2を12�ªまで()します。

ªf

� Pressure Units（4[ªf）— M)および�S�):;を、psi、bar、kPaまたはkg/cm2のいずれかにD�します。

� Temperature Units（Pyªf）— �または®です。`#の_��は、デジタルバルブコントローラのプリント��
[9に�り4けられたセンサから�られます。

� Analog Input Units（アナログ():;）— アナログ():;をmAまたは4～20 mAのレンジのパーセントにD�するこ
とを_"します。

ターミナルボックス

� Calibration (CAL) Button（�(CAL)ボタン）— �ボタンは8T、ターミナルボックスの��ターミナルの�くに��
され、��の-5,)をFいます。ボタンは3～10�+します。-5,)では、��モードがサービス�F¡、サービス¿
�¡に�わらず、バルブは�ストローク�5します。Áし	���のcdは、このボタンはT5しません。¡�する
には、ボタンを1�!+します。,)ボタンはデフォルトでは�³になっています。

� Auxiliary Terminal Action（�«n[s�の(�）— (+)と(-)ターミナル!でショートがwkされるとパーシャルスト
ロークテストを+~するように��ターミナルを��することができます。ターミナルは3～10�+します。

%,

�'()��の5Tは、��レベルODVにAしてのみ!�できます。

アナログn[の�6

� Input Range Hi（n[WYレンジAQ）— ()12レンジの{&の�の��を_"します。	}6の.4が5に��され
ているcdは、()12レンジ{&はストロークレンジ{&にA している��があります。	}6の.4が+に��さ
れているcdは、()12レンジ{&はストロークレンジ�&にA します。y 3‐ 1 をb;してください。
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� Input Range Lo（n[WYレンジ�Q）— ()12レンジの�&の�の��を_"します。	}6の.4が5に��され
ているcdは、()12レンジ�&はストロークレンジ�&にA している��があります。	}6の.4が+に��さ
れているcdは、()12レンジ�&はストロークレンジ{&にA します。 y 3‐ 1 をb;してください。

K 3‐ 1. �されたストロークとアナログn[の@¬

ストロー
クレンジ
AQ

ストロー
クレンジ
�Q

これらのa	の�Iはn

[2Vに®。この�は

リニアn[2V。

n[WYレンジ
�Q

n[WYレンジ
AQ

アナログn[
mAまたは4-20 mAの％


�
さ
れ
た
ス
ト
ロ
ー
ク
、
%
 

A6531‐1

ZPC = �

ZPC = �

%,：
ZPC = ���のIu

d;�

��	は���バルブ��をDVC620に7¯します。

x�O{��

��r� の��ができます。アラート0にアラートが7¯されるB、レコードにはL�が0されます。��r� は2
4�!�-を°�しています。

ストローク／�)��
ハンドヘルドコミュニケータ ��>�5セットアップ>ストローク／�)��の�� (2-2-3)

ストローク／4[の�§

 �の5Tモード、ストロークセンサが±�したcdの �の5Tを��します。4つのオプションがあります。

� Travel Control（ストローク��）—  �は 「ターゲット」ストロークまで��します。フォールバックは�³です。

� Pressure Control（�)��）—  �は「ターゲット」�)まで��します。フォールバックは�³です。

� Fallback-Sensor Failure（フォールバックセンサ±�）— ストロークセンサの±�がwkされたcdは、 �は「ター
ゲット」�)まで  します。
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� Fallback-Sensor/Tvl Deviation（フォールバックセンサ／ストローク¾�）— ストロークセンサの±�がwkされた
cd、または、ストローク¾��)フォールバック��がストローク¾��)フォールバック�!を`えたcd、 �
は�)��まで  します。

%,

/5アクチュエータのcdは、ストローク/�)の%�をストロークに��する��があります。

カットオフおよびAQ

� Hi Limit/Cutoff Select（AQ／カットオフ�§）— {&／カットオフ%�がカットオフに��されているcdは、スト
ロークがハイカットオフポイントを`えた�、ストロークターゲットは123%に��されます。{&／カットオフ%�が�
&に��されているcdは、ストロークターゲットは{&ポイントを`えません。

� Hi Limit/Cutoff Point（AQ／カットオフポイント）— これ�{になると�&またはカットオフが^³になる,)ずみ
ストローク
�のポイントです。カットオフ!��、バルブをb�にオープンにするには、�)カットオフハイを99.5%に
することを[�します。またハイカットオフ／�&は、125%に��すると�³になります。

� Hi Soft Cutoff Rate（ハイソフトカットオフ�）— セットすると、��した�にカットオフポイントがÂ¡したB、
バルブがストローク{&にÃ²します。これで+いているトラベルストップに��したÃ²をÄえます。0%/�にセットす
ると、[ソフトカットオフ�が�³になります。

� Lo Limit/Cutoff Select（�Q/カットオフ�§）— �&／カットオフ%�がカットオフに��されているcdは、ス
トロークがローカットオフポイント��になった�、ストロークターゲットは-23%に��されます。{&／カットオ
フ%�が�&に��されているcdは、ストロークターゲットは�&ポイントを��りません。

� Lo Limit/Cutoff Point（�Q／カットオフポイント）— これ��になると�&またはカットオフが^³になる,)ずみ
ストローク
�のポイントです。カットオフ!��、�+シャットオフシート¢�を6�にzえるには、ストロークカッ
トオフローを0.5%にすることを[�します。またローカットオフ／�&は、25%に��すると�³になります。

� Lo Soft Cutoff Rate（ローソフトカットオフ�— セットすると、��した�にカットオフポイントがÂ¡したB、バル
ブはストローク�&にÃ²します。これによって��されたÃ²がJ³にK�されJ³の´Åが��になります。0%/�に
セットすると、�ソフトカットオフ�が�³になります。

4[z�

� Pressure Range High（4[レンジAQ）— M)�レンジの{&です。	}6の.4が5のcdは100%のバルブストロー
クにl"する�)を、	}6の.4が+のcdは0%のバルブストロークにl"する�)を()します。この�)は、Press
ure Range Lo（�)レンジ�&）よりも2くなければなりません。

� Pressure Range Lo（4[レンジ�Q）— M)�レンジの�&です。	}6の.4が5のcdは0%のバルブストロークに
l"する�)を、	}6の.4が+のcdは100%のバルブストロークにl"する�)を()します。この�)は、Pressure
Range Hi（�)レンジ{&）よりも	くなければなりません。
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4[フォールバック

%,

�)フォールバック��は、��レベルAD、PDおよびODVで!�できます。

� Tvl Dev Press Fallback（ストローク¨�4[フォールバック）— ターゲットストロークと�Bのストロークの�|がこ
の�をストローク¾��)フォールバック�!�{の!`えたcd、 �はストロークフィードバックを�£し、M)�
)に[づいて��します。

� Tvl Dev Press Fallback Time（ストローク¨�4[フォールバックO{）—  �が�)��./になるまでに、ター
ゲットストロークと�Bのストロークが`える�!（�）です。

� Fallback Recovery（フォールバックの¯�）—  �が�)��./になりフィードバックのi¤が¥µしたcd、ス
トローク��への�¶は-52または�5によりFえます。�5�¶でストローク��に¨すには、フォールバックの�
¶を-5�¶に3%し、0に�5�¶にします（��に じて）。

z�モード

� Control Mode（z�モード）—  �の�Æの��モードを�Tします。 �がポイントトゥポイントモードで	)と�
��に4～20 mA12をTしているcdは、アナログをTします。 �がマルチドロップモードで��の	)とデジタル
���に 24 VDCを!�しているcdは、デジタルをTします。

%,

�のモードではTest（)*）と�Tされます。8Tは��をTest（)*）モードにする��はありません。,)�にバルブ
を�5させる��がある�に、デジタルバルブコントローラが-52にこのモードに3%します。��がTest（)*）モー
ドにある�にT<を¡6すると、��は)*モードのままになります。��をTest（)*）から¥¦するには、Change
Control Mode（
�モードを-4）を%�してアナログまたはデジタルを()します。

� Change Control Mode（z�モード��）— ユーザーは��モードをアナログまたはデジタルに��できます。

� Restart Control Mode（°�(\のz�モード）—  �の½�5（	}のリスタートなど） の��モードを��
します。½�5sに�¤、アナログ、デジタルが%�できます。
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2V

� n[2V 

Input Characterization（()��）は、ストロークターゲットと���のレンジの�ÈをD�します。���のレン
ジが���!の()になります。	}6の.4が5のcdは、0%の���が()レンジの0%にA します。	}6の.4が
+のcdは、0%の���が()レンジの100%にA します。ストロークターゲットが���!のM)になります。

()��を%�するには、Characterization（67）のメニューからInput Characterization（��67）を%びます。
y3‐ 2にTす3��（É�）の()��から%�するか、カスタム��を%�することができます。y3‐ 2は	}6の.4を5
に��したcdの、ストロークターゲットと���のレンジの�Èを�()��についてTしたものです。

カスタム��·�では21ºの�をユーザーがD�することができます。それぞれの�は���（���のレンジの%）にAす
るストロークターゲット（ストロークのレンジの%）でD�します。���の�の
�は-6.25%から106.25%です。Ê)する
sは、カスタム·�はリニアになっています。

� カスタム2V

カスタム()��を��するには、Custom Characterization（カスタム67）をCharacterization（67）メニューから8
9します。��したい�（1から21）を%�し、¸¹する���の�を()します。Enterを+し、0にその���にA す
るストロークターゲットを()します。§¼ 、�0を%�してCharacterization（67）のメニューに¨ります。

()��により、バルブと��の4dせが�つ��2な��をÊ)することができます。l�パーセント、クイックオープ
ン、またはカスタム（デフォルトのリニアを¦く）の()��を%�することにより、バルブと��の��2な��をÊ)
できます。しかしリニア()��を%�したcdは、バルブと��の��2な��はバルブの��とkじとなり、バルブの
�º（すなわちプラグまたはケージ）によりµまります。
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K 3‐ 2. ±�n[2Vにおけるストロークターゲットと��wレンジの@¬（���のIu = �）

ス
ト
ロ
ー
ク
タ
ー
ゲ
ッ
ト

（
%
）
 

��wレンジ（%） -25 0 125100 -25 0 125100

-25 0 125100

n[2V = リニア n[2V = Y³パーセント

n[2V = クイックオープン
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ス
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A6535‐1
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�4V

� SP Rate Open（SP�y�）— ()	Eの3Eに�Èなく、デジタルバルブコントローラが+;�に�5する�+�#（1�あ
たりのバルブストロークの%）をDします。�を0にするとこの��が�³となり、バルブは"�な&り�く+きます。

� SP Rate Close（SP�y�）— ()	Eの3Eに�Èなく、デジタルバルブコントローラが5;�に�5する�+�#
（1�あたりのバルブストロークの%）をDします。�を0にするとこの��が�³となり、バルブは"�な&り�く5じ
ます。

� Set Point Filter Time (Lag Time)（��wフィルタO{（:cO{））— ���フィルタ�! (�¥�!) はデジタル
バルブコントローラの 'を�らせます。0.2～10.0の�を!�して、ノイズのËいプロセスや�いプロセスでクローズド
ループプロセスの��を�Ìします。0.0の�を()すると、�¥フィルタは�³になります。

%,

���フィルタ (�¥�!)は、��レベルHC、ADおよびPDで!�できます。

� Lead/Lag Set Point Filter（b9/:c��wフィルタ）— ODVの��では、ÍF/�¥���フィルタを!ってバルブの
52 '�を�Ìすることができます。ÍF/�¥フィルタは����5ルーチンの�3であり、()12がストローク�
��に3わるsに»を,える¼Nがあります。ÍF/�¥フィルタの��は、ÍF/�¥�!�!によりµ�されます。

%,

ÍF/�¥は、��レベルODVでのみ!�できます。

バルブが��"�¨�にある�（シートからNれている�）、リード-ラグフィルタは½!2にストローク���をオーバー
ドライブすることにより、Aかい¾º '�を�Ìします。この��はアクチュエータが+�で�©��を�¿しているcd
に^³です。a©として、¯Æするボリュームブースターがすべて^³になります。ÍF�!が�いほどオーバードライブ
は+きくなります。リード-ラグ()フィルタはコントロールバルブの52 '�を�Ìするために!�するため、そのフィ
ルタパラメータの��はチューニングパラメータの��がb¼した にFう��があります。

バルブがシートにある�は、リード-ラグフィルタのブースト��がフィルタの��.4を�く��し、わずかな¾º12の
3Eが+きな123Eとしてフィルタに±えられます。そしてブースト��が��を½!2にオーバードライブする+きな
スパイクをÄえ、Z3に¯Æするボリュームブースターを^³にします。リード-ラグブースト��は、バルブがシートから
Nれている.4で�さなコマンド12にAして 'する��があるcdを¦いて、8Tは�³になっています。+および5
��のリード/ラグのÀ�を1.0に��することにより、��"�¨�でリード-ラグの52T�を!�せずにブースト��を
!�することができます。�3‐ 2にÎ�2なリード-ラグフィルタの��をTします。

+ 3‐ 2. ��レベルODVの�~の´+/なb9/:cフィルタの��
パラメータ �� ´+w

�¥�! 10�!�!。0.0の�を()すると、リード-ラグフィルタは�³。 0.2 �

+��ÍF／�¥À� +��のフィルタにAする�� ' 2.0

5��ÍF／�¥À� 5��のフィルタにAする�� ' 2.0

リード-ラグブースト
�Ïストロークカットオフが^³であるcdのリード-ラグフィルタの�
���

オフ
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チューニング
ハンドヘルドコミュニケータ ��>�5セットアップ> チューニングの�� (2-2-4)

ストロークのチューニング

&C

チューニングセットの��を9う�、バルブまたはアクチュエータ��が�(する�~があります。 l(��によるµ¶
および�:の"8を#ぐため、バルブまたはアクチュエータ��に¤、·¸その�の�を�づけないようにしてください。

� ストロークチューニングセット

チューニングセットは11��あります。それぞれのチューニングセットには、デジタルバルブコントローラのゲイン���
があらかじめ%�されています。チューニングセットCの '�が�も�く、Mの '�が�も�くなります。

�3‐ 3にチューニングセットごとのÀv、�#およびマイナーループフィードバックゲイン�をTします。

+ 3‐ 3.あらかじめ�§されたストロークチューニング��のゲインw
チューニング
セット

��ゲイン �yゲイン
マイナーループフィード

バックゲイン

C
D
E
F
G

4.4
4.8
5.5
6.2
7.2

3.0
3.0
3.0
3.1
3.6

35
35
35
35
34

H
I
J
K
L
M

8.4
9.7
11.3 
13.1 
15.5 
18.0 

4.2
 4.85
 5.65
6.0
6.0
6.0

31
27
23
18
12
12

X
(エキスパート)

ユーザー., ユーザー., ユーザー.,

また、エキスパートチューニングをD�してÀv、�#およびマイナーループフィードバックゲインをº8に��すること
もできます。いずれかのチューニングパラメータを��あるいは3%するか、またはStabilize/Optimize（m�E/�IE）
を�Fすると、-52にチューニングセットX（エキスパート）に3%されます。

%,

エキスパートチューニングは、MNのチューニングで¸¹8りのa©がIられないcdにのみ!�してください。

ValveLinkソフトウェアでは、Stabilize/Optimize（m�E/�IE）またはPerformance  Tuner（-5チューニング）
を!�した�が、�5エキスパートチューニングよりも�く¸¹のa©がIられることがあります。

�3‐ 4に、FisherおよびBaumann<アクチュエータのチューニングセットを%�するためのガイドラインをTします。これら
のチューニングセットは、あくまで+~�として[�するものです。��のセットアップと,)をb¼した 、チューニン
グセットの[�を%�して¸¹の '�をIる��があります。
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+ 3‐ 4. 5�セットアップ�アクチュエータ��
アクチュエータ
�e
�

アクチュエータ
}¹

アクチュエータ
サイズ

アクチュエータ�¹
� チューニ
ングセット

ストロークセンサの�((2)

リレーAまたはC(3)

Fisher

585Cおよび585CR

25

50
60

68、80
100、130

ピストン/5w/
またはw/oスプリン
グアクチュエータの
�
��	とネームプ

レートb;

E
I
J
L
M

ユーザーD�

657R

30、30i
34、34i、40、40i
45、45i、50、50i
46、46i、60、
60i、70、70i、
および80～100

ばねとダイアフラム

H
K
L

M

��{3からNれる

667

30、30i
34、34i、40、40i
45、45i、50、50i
46、46i、60、
60i、70、70i、

76、76i
および80～100

ばねとダイアフラム

H
K
L

M

��{3へ�づく

1051 & 1052

20、30
33
40

60、70

ばねとダイアフラム（
ウィンドウマウント）

H
I
K
M

��{3からNれる

1061

30
40
60

68、80、100、130

ピストン-/
（ばねなし）

J
K
L
M

�����3による。ストロークセンサ5T
�-の��をb;

1066SR
20

27、75
ピストン-:（ばねつ

き）
G
L

�'け-¹
ストロークセンサ

の(�

A ��{3からNれる

B ��{3へ�づく

C ��{3へ�づく

D ��{3からNれる

2052
1
2
3

ばねとダイアフラム（
ウィンドウマウント）

H
J
M

��{3からNれる

3024C
30、30E

34、34E、40、40E
45、45E

ばねとダイアフラム
E
H
K

Po5Tモード (エアー+)：
��{3へ�づく

 Ps5Tモード (エアー5)：
��{3からNれる

GX

225

ばねとダイアフラム

X(1)

エアトゥオープン
��{3へ�づく

エアトゥクローズ
��{3からNれる

750 K

1200 M

Baumann

エアトゥエクス
テンド 16

32
54

ばねとダイアフラム

C
E
H

��{3からNれる

エアトゥリトラ
クト

��{3へ�づく

ロータリ
10
25
54

E
H
J

�D�

:：フィードバック��（2�4Y）の3Qについては�3‐ 6をb;してください。
1. X = エキスパートチューニング。Proportional Gain（Àv） = 4.2; �# = 3.0; マイナーループフィードバックゲイン = 18.0
2. ここでのストロークセンサの�5とは、2�4Yの�5のことをDします。
3. リレーAおよびCの!�、リレーBはそのY。
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� Proportional Gain（��）— ストローク��チューニングセットのÀvゲイン。このパラメータを3%すると、チュー
ニングセットもExpert（エキスパート）に3%されます。

� Velocity Gain（�yゲイン）— ストローク��チューニングセットの�#。このパラメータを3%すると、チューニン
グセットもExpert（エキスパート）に3%されます。

�  MLFB Gain （MLFBゲイン）— ストローク��チューニングセットのマイナーループフィードバックゲイン。このパ
ラメータを3%すると、チューニングセットもExpert（エキスパート）に3%されます。

� Integral Enable（��のk�）— YesまたはNoで��します。(I��を^³にすると、ストロークターゲットと�B
のストロークの!のª�をÊ)し、�2なパフォーマンスを�Ìすることができます。ストローク(I��はデフォルト
では^³になっています。

� Integral Gain（��ゲイン）— ストローク(Iゲインは、M)が()の�!(IにÀvするという��5TのsKの
もとで、()3EにAするM)3EのNdのことをDします。

� ?��／CS�(O)

&C

?��/CS�する�、バルブが�(してプロセスzRや4[が(�される�~があります。4[やプロセスzRの(�によ
るµ¶や�/"9を#ぐため、プロセスからバルブを�し、バルブの¼½の4[を¾じにするか、プロセスzRをブリード
してください。

m�E/�IEの��により、デジタルバルブコントローラチューニングを3%してバルブの '�を.,することができま
すこのルーチンの!、 �はサービス¿�とする��がありますが、 �は���3%に 'します。

バルブが´m�なcdは、Decrease Response（ '�をÁa）を%び、より��2な��にします。バルブの 'が«いc
dは、Increase Response（ '�を·z）を%び、よりÐH2な��にします。§¼ 、Done（§¼）を%�します。
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4[のチューニング

� 4[チューニングセット

�)チューニングセットは12��あります。それぞれのチューニングセットには、デジタルバルブコントローラのゲイン�
��があらかじめ%�されています。チューニングセットCの '�が�も�く、Mの '�が�も�くなります。

チューニングセットBは���;�µめ��の��に�いています。�3‐ 5にチューニングセットごとのÀv、�)(Iゲイ
ンおよびマイナーループフィードバックゲイン�をTします。

+ 3‐ 5. あらかじめ�§された4[チューニングセットのゲインw

チューニングセット ��ゲイン ��ゲイン
マイナーループフィード

バックゲイン

B
C
D
E
F
G

0.5
2.2
2.4
2.8
3.1
3.6

0.3
0.1
0.1
0.1
0.1
0.1

35
35
35
35
35
34

H
I
J
K
L
M

4.2
4.8
5.6
6.6
7.8
9.0

0.1
0.1
0.1
0.1
0.1
0.1

31
27
23
18
12
12

X (エキスパート) ユーザー., ユーザー., ユーザー.,

また、エキスパートチューニングをD�して�)Àv、�)(Iゲインおよび�)マイナーループフィードバックゲインを
º8に��することもできます。いずれかのチューニングパラメータを��または3%すると、-52にチューニングセッ
トX（エキスパート）に3%されます。

%,

エキスパートチューニングは、MNのチューニングで¸¹8りのa©がIられないcdにのみ!�してください。

ValveLinkソフトウェアでは、Stabilize/Optimize（m�E/�IE）またはPerformance  Tuner（-5チューニング）
を!�した�が、エキスパートチューニングよりも�く¸¹のa©がIられることがあります。

� Proportional Gain（��ゲイン）- �)��チューニングセットの(Iゲイン。このパラメータを3%すると、
チューニングセットもExpert（エキスパート）に3%されます。

� MLFB Gain（MLFBゲイン）— �)��チューニングセットのマイナーループフィードバックゲイン。このパラメータを
3%すると、チューニングセットもExpert（エキスパート）に3%されます。

� Integral Enable（��のk�）— YesまたはNoで��します。�)(I��を^³にすると、ストロークターゲットと
�Bのストロークの!のª�をÊ)し、�2なパフォーマンスを�Ìすることができます。�)(I��はデフォルトで
は^³になっています。

� Integral Gain（��ゲイン）— �)(Iゲイン（リセットともÑびます）は、¸¹する�)と�Bの�)の!のª�1
2の�!(IにI�するゲインファクターをDします。この��は、�)��/フォールバック¡のより[¬#の�)��
¡に!�します。このパラメータを3%すると、チューニングセットもExpert（エキスパート）に3%されます。

ストローク / 4[の����

� Integral Dead Zone（��g¿À）— (Iを�³にする、Primary Setpoint（�0���）4�のウィンドウをDし
ます。´¦§は、�0���4�の0%～+/-2%のA�ウィンドウに じて、0%～2%の!で��できます。(I´¦§は、
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(Iがアクティブの�に�0���4�におけるJÂÃ)に�Òするリミットサイクルをaなくするために!�します。
この´¦§�は、ストローク(Iが�³になっているcdでもストロークの-5,)�?¡に!�されます。ピストンア
クチュエータを!�した-5,)ストロークÓÄのcdには、この�を1%に��する��があります。デフォルト�は
0.26%です。

� Integrator Limit（��zQ）— (I�&は、(IのM)の{&をD�します。{&はI/Pドライブ12の0～100%の!
で��できます。

バルブとアクチュエータ
ハンドヘルドコミュニケータ ��>�5セットアップ>バルブおよびアクチュエータの�� (2-2-5)

Valve Style（バルブ�¹）— バルブの�-を、ロータリまたはスライディングステムで()します。

Actuator Style（アクチュエー タ�¹）— アクチュエータの�-を、ばねとダイアフラム、ピストン-/（ばねなし）、
ピストン-:（ばねつき）、またはピストン-/（ばねつき）で()します。

Feedback Connection（フィードバック��）— フィードバック��のオプションについては�3‐ 6をb;してください。
アクチュエータのストロークレンジにIdする4Yを%�してください。

%,

�Q2な:¢として、�ストローク_�にAして2�4Yのストロークレンジの60%cdで!�することはbけてください。
4YのレンジがÅくなり、��が��します。

�»�2�4YにはI)なストロークレンジがあり、3YにÆÔでTされています。すなわち、ホールセンサ（DVC6200のハ
ウジングの）がバルブの�ストロークにAしてこのレンジrにÖまる��があります。�»�2�4YはA�»です。し
たがってどちらÏを{に�けてもzいません。

+ 3‐ 6. フィードバック��オプション

R���
ストロークレンジ

mm インチ �y

スライドステム#7 4.2-7 0.17-0.28 -

スライドステム#19 8-19 0.32-0.75 -

スライドステム#25 20-25 0.76-1.00 -

スライドステム#38 26-38 1.01-1.50 -

スライドステム#50 39-50 1.51-2.00 -

スライドステム#110 51-110 2.01-4.125 -

スライドステム#210 110-210 4.125-8.25

スライドステム #1ローラー >210 >8.25 60-90�

�Vシャフトウィンドウ#1 - - 60-90�

�Vシャフトウィンドウ#2 - - 60-90�

�Vシャフトエンドマウント - - 60-90�

Relay Type（リレー�¹）—%�するリレーの��は3つあります。
9Relay Type（リレー;<）：リレー»-はリレー��に®4したラベルにUしてあります。
A = /5-または:5-
B = :5-、YT5
C= :5-、)T5
96=�>�：「c!�」M)ポートがソレノイドバルブの�EÏの�)を¯みMすよう��されている:5-�Rで�い
られます。
9	ブリード：リレー��に®4したラベルに�ブリードバージョンであるかがTされています。  
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Zero Power Condition（���のIu）—��への	)が°6された�のバルブの;�（+または5）です。Zero Power
Condition（ZPC、	}6の.4）は、y3‐ 3にTすようにリレー»-によりµまります。 

K 3‐ 3. ���のIu

A

B

ª(¹��(（リレーAまたはC） ポートAの4[ゼロ

ª(¹��(（リレーB)

 (¹（リレーA）

�[のÂÃ

ポートBの4[Ä@]8

ポートAの4[ゼロ
ポートBの4[Ä@]8

リレー�¹

ストロークセンサの(�

&C

ストロークセンサの(�を=める�に、バルブを�(させるNlを¡めるプロンプト�してYESを�§すると、��がストロ
ークレンジのq��を3してバルブを�(させます。4[やプロセスzRの(�によるµ¶や�/"9を#ぐため、プロセ
スからバルブを�し、バルブの¼½の4[を¾じにするか、プロセスzRをブリードしてください。

� �り/��きまたは×� �り/{�きを%�します。ストロークセンサの5Tによりストロークセンサの)しい�Vが�
�されます。1/4�Vアクチュエータのcdは、��の から2�4Yの�Vを±て�V��をµ�してください。

%,

ここでのストロークセンサの5Tとは、2�4Yの5きのことをDします。2�4Yは、ユーザーインターフェイスツール
では2�アレイとÑぶcdがあります。

� リレーAおよびCのある��：M)Aで���を{げた�に2�4Yが�がるか�Vシャフトが� �りに�Vするc
dは、CW/To Bottom Inst（� �V��/���Ï��）を()してください。2�4Yが{に5く、または�Vシャ
フトが×� �りに�Vするcdは、CCW/To Top Inst（×� �V��/��{Ï��）を()してください。

� リレーBのある��：M)Bで���を�げた�に2�4Yが�がるか�Vシャフトが� �りに�Vするcdは、CW/To
Bottom Inst（� �V��/���Ï��）を()してください。2�4Yが{に5く、または�Vシャフトが×� 
�りに�Vするcdは、CCW/To Top Inst（×� �V��/��{Ï��）を()してください。

Cq]84

バルブをØIに5かすのに��な�+�S�)を()してください。
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ポートA4[zQ

:5-)T5のみの�Rでは、��はポートAからのアクチュエータへのM)�)を�&します。この�)�&が`Xす
ると、デバイスは���.4になります。

%,

これは、���へのループ	}を��とするファームウェアの����です。ループ	}がÓわれると、	�±�またはフ

ァームウェア±�となり、7���は³©を$Çしなくなります。

Output Pressure Limit Enable（t[4[zQk�）はポートAの�)�&��を^³E/�³Eします。

%,

この��で!�"�な��アラートがあります。「アラートセットアップ」セクションのポートAX�アラートをb;してく
ださい。

パーシャルストローク)* (PST)
ハンドヘルドコミュニケータ ��>�5セットアップ>パーシャルストローの�� (2-2-7)

%,

パーシャルストロークは、��レベルODVにAしてのみ!�できます。

パーシャルストロークVWパラメータ

Test Start Point（VW� ¢）は、バルブストロークの8Tの (トリップしていない) ��を��します。 PSTを+~す
るにはバルブはこの��になければなりません。 この�をNot Configured（��なし）に��すると、パーシャルストロー
ク)*は�³になります。

Travel Hi Hi（ストロークハイハイ）は、バルブが¡したと=えられる{&よりも{の�を、,)したストロークのパー
セント (%) で��します。

Travel Lo Lo（ストロークローロー）は、バルブが¡したと=えられる�&よりも�の�を、,)したストロークのパー
セント (%) で��します。

Pause Time（ポーズO{）は、)*�の{および���のストロークの!のポーズ�!をDします。デフォルト�は5�
です。È�!PSTが^³になっているcdは、ポーズ�!は!�されません。{��ストロークは、8Tの��からPSTター
ゲットまで、���ストロークはリターンストロークから8Tの��までです。y 3‐ 4 をb;してください。
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PST � ¢
K 3‐ 4. バルブシグネチャの+£

3Å

1 �]84[ 

2 �エンドポイント4[z�

3 ��-Æ4[¤w

4 �v¥¦ブレイクアウト4[¤w

5 �	¥¦ブレイクアウト4[¤w

6 �A-Æ4[¤w

7 �ターゲットストローク�(L�30%

トリップした

ストローク

4
[

A-Æストローク

�-Æストローク

2
1

3

4

5

6

7

	¥¦ブレイクアウト4[は、ブレイクアウトでユーザーが��したものよりもpい)を�したことをTします。
y 3‐ 4をb;してください。

v¥¦ブレイクアウト4[は、ブレイクアウトでユーザーが��したものよりもÉい)を�したことをTします。
y 3‐ 4をb;してください。

Action On a Failed Test（VWÃ§Oの(�）は、ÓÄしたストローク)*でバルブが  するかÃ²に¨るべきか
を��します。

Auto Test Interval（1(テスト{¨）は、��の8	.4にÊeされるデジタルバルブコントローラが-52に��す
るバルブストローク)*の!�（L!�T）です。�が0のcd、この��は�³になります。

パーシャルストロークパラメータ 

Minimum Travel Movement（Coストローク�(L）は、パーシャルストローク)*のBにバルブがストロークの8T5
T§�からストロークのトリップ§�に�5する�の�スパンにAするパーセントをDします。 デフォルト�は10%です。

©�{PST、���ストロークを^³にすると、すぐにストロークが��ストローク�5�に¡します。このパラメータの�
²Ù��については、y3‐ 5をb;してください。
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K 3‐ 5. ©�{PSTのOªÇ+m

ス
ト
ロ
ー
ク

ポーズO{

 1 �Coストローク�(L
 2 �ストロークターゲット�(L
 3 �Cq N>ストローク

3Å 3Å

ス
ト
ロ
ー
ク

O{ O{«�ターンアラ
ウンド

ブレイクアウト
タイムアウト

リターン
リード

O©PST

A-ÆÈ¬�

�-ÆÈ¬�

リターン
リード

©�{PST 
É

©�{PST 
®É

2
1 2

1

3

Outgoing Ramp Rate（A-ÆÈ¬�）は、バルブがパーシャルストローク)*の{��ストローク¡に�5する�です。
デフォルト�は0.25%／�です。

Incoming Ramp Rate（�-ÆÈ¬�）は、バルブがパーシャルストローク)*の���ストローク¡に�5する�です。
デフォルト�は0.25%／�です。

Return Lead（リターンリード）は、バルブ4YにおけるヒステリシスをÁらすセットポイントの3Eのパーセント (%)
を��します。セットポイントと�Bのエラーとの!のエラーがこのパーセントの3Eにz�されます。たとえば、リター
ンリードが0.5%でセットされたcdに、1%のエラーがあると、1.5%にセットされます。

Breakout Timeout（ブレイクアウトタイムアウト）は、バルブがPST¡に8Tの§�をNれなければならなくなるまでの
ユーザーが��した�!�です。

Outgoing Pressure Threshold（A-Æ4[¤w）は、パーシャルストローク)*を{��ストローク¡に¡�する�の
アクチュエータの�)を��します (y3‐ 4b;)。 これによりDVC6200がÉ¿したバルブを5かそうとしてX#に�)
をアクチュエータからËMしたり、アクチュエータに³(するのをmぎます。PST,)¡、パーシャルストローク{���
)の´�は0のように-52に��されます:

�  Single Acting Actuators（ª(アクチュエータ） - )*+~�から�)ËMをFうアクチュエータのcdは、{��
�)´�は���になります。)*+~�から�)³(をFうアクチュエータのcdは、{���)´�は�+�になり
ます。

�  Double Acting Actuators（ (¹アクチュエータ）- {���)´�は、パーシャルストローク+~�が	}6の.4 
(v. パーシャルストローク+~� = ?@および	}6の.4 = AB) の×Aであれば、アクチュエータにAして¢の
�に��され、パーシャルストローク+~�が	}6の.4とkじであれば、アクチュエータにAして)の�に��され
ます。
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この´�µ�に�いられる�)12は、��のようにリレーのタイプにより|なります。

リレー�¹ 4[WY

AまたはC ポートA - ポートB

B ポートB - ポートA

B�Ì�R� ポートB

C�Ì�R� ポートA

パーシャルストローク{���)´�を�5で��するには、ValveLinkソフトウエアを!って�Æのパーシャルストローク
)*a©を.べなければなりません。0のステップにFってください。

1. DVC6200をValveLinkソフトウェアを�Fしているシステムに��します。

2. PST|Tのµ�[Nとして%�されていないことを67してパーシャルストローク{���)�&を�³にします。

3. パーシャルストローク)*を�Fします。

4. パーシャルストロークのグラフ（y3‐ 6のvをb;）から、Press/Time（�)/�!）のラジオボタンを%�します。
アクチュエータの�)が[い�から+~して�がるcdは、アクチュエータの���)Pminをjしてください。アク
チュエータの�)が�い�から+~して{がるcdは、アクチュエータの�+�)Pmaxをjしてください。/5アクチュ
エータは|なった�)をTします。�3‐ 7を�いて{���)´�を±(もります。

5. �s�³にした{���)�&の^³E - �3‐ 7を�いて�を �します。

+ 3‐ 7. A-Æパーシャルストローク4[zQのxy
アクチュエータ�¹ リレー�¹ ���のIu PST� ¢ パーシャルストローク4[zQ

ばねとダイアフラム

AまたはC

5
+ Pmin - 0.25 * (ベンチセットハイ - ベンチセットロー)

5 Pmax + 0.25 * (ベンチセットハイ - ベンチセットロー)

+
+ Pmax + 0.25 * (ベンチセットハイ - ベンチセットロー)

5 Pmin - 0.25 * (ベンチセットハイ - ベンチセットロー)

B

5
+ Pmax + 0.25 * (ベンチセットハイ - ベンチセットロー)

5 Pmin - 0.25 * (ベンチセットハイ - ベンチセットロー)

+
+ Pmin - 0.25 * (ベンチセットハイ - ベンチセットロー)

5 Pmax + 0.25 * (ベンチセットハイ - ベンチセットロー)

:5ピストン

AまたはC

5
+ 0.5 * Pmin

5 Pmax + 0.5 * (Psupply - Pmax)

+
+ Pmax + 0.5 * (Psupply - Pmax)

5 0.5 * Pmin

B

5
+ Pmax + 0.5 * (Psupply - Pmax)

5 0.5 * Pmin

+
+ 0.5 * Pmin

5 Pmax + 0.5 * (Psupply - Pmax)

/5ピストン A

5
+ Pmin - 0.5 * (Psupply + Pmin)

5 Pmax + 0.5 * (Psupply - Pmax)

+
+ Pmax + 0.5 * (Psupply - Pmax)

5 Pmin - 0.5 * (Psupply + Pmin)
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K 3‐ 6. OªÇプロットの�; アクチュエータ4[ 

VWからのÊ�の¯°（3Å） 

4
[
 
(
%
)
 

O{（±）

 

A-Æ4[zQ 

Co4[ (Pmin) 

Incoming Pressure Threshold（�-Æ4[¤w）は、パーシャルストローク)*を���ストローク¡に�り�げる�のア
クチュエータの�)と��します (y3‐ 4b;)。これによりDVC6200がÉ¿したバルブを5かそうとしてX#に�)をアクチ
ュエータからËMしたり、アクチュエータに³(するのをmぎます。 

PSTuÅ�H 

パーシャルストローク)*は、�のユーザー%�[NのいずれかにÓÄしたcd、|Tとされます。 

1. ストローク¡の�) ({��および���をnむ) 

2. [ÂÃブレイクアウト�) 

3. �ÂÃブレイクアウト�) 

4. �+ストローク 

5. ´pIなストローク 

6. ��されていません（)*の+~�または§¼�に） 

7. PSTÍFのSOV)*およびÓÄ 

8. ストローク¾� 

PST�り�げ�H

PSTが§aされ、バルブが8Tの§�に¨っています。�り�げた)*にAするユーザー��にFって8Tの§�に¨りま
す。この�り�げ[Nは、PST|T[NにezすることでPST¡にµ�される[Nとしてezされたcdにのみ^³となり
ます。  

ユーザーは、�のいずれかを%�してパーシャルストローク)*を�り�げることができます。 

1. ストローク¡の�) ({��および���をnむ) 

2. [ÂÃブレイクアウト�) 

3. �ÂÃブレイクアウト�) 

4. �+ストローク 

5. ´pIなストローク 

6. ��されていません（)*の+~�または§¼�に） 

7. PSTÍFのSOV)*およびÓÄ 

8. ストローク¾� 
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PST�$

パーシャルストローク)*は、�のいずれかのユーザー����が^³となると、+~されません。 

1. フラッシュインテグリティ|T 

2. マイナーループセンサ|T 

3. b;	�|T 

4. ドライブ	E|T 

5. ´Ç$�メモリ|T 

6. `#センサ|T 

7. �)センサ|T 

8. ストロークセンサ|T 

9. �S�)ロー 

10. ストローク¾� 

11. �)フォールバック^³ 
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M)
ハンドヘルドコミュニケータ >�5セットアップ>��、M)(2-2-6) HC、AD、PDまたは (2-2-7) ODV 

t[s���

%, 

これらのメニューはオプションの420 mA+#$1�またはスイッチのハードウェアが��されているcdに&り^³です。
+#$1�/NÍスイッチ��および��についての3Qは、DVC6200シリーズ クイックスタートガイド、D103556X012をb
;してください。  

� Output Terminal Enable（t[s�k�）- +#$1�またはスイッチM)のオプションのM)��を!�しているc
dは、ValveLinkソフトウェアなどのユーザーインターフェイスで^³Eしなければなりません。  

� Function（�0）- M)��は��のいずれかに��できます。 

Transmitter（�yhW�）- 420 mAM)（,)hみバルブストロークの0～100%に¶"）。 

Limit Switch（リミットスイッチ）- ,)hみバルブストロークの0100%rの��"�ポイントでトリップするNÍス
イッチ (1A �+)。 

Alert Switch（アラートスイッチ）- ��"�デバイスアラートでトリップするNÍスイッチ (1A �+)  

� Fail Signal（フェイルWY）- M)�Mが)TにT5しないcdは、M)はÎkの.4にしようとします。|Tの�
Gにより�Mはこの|T.4にA できたり、できなかったりします。+#$1�として��されていれば、M)は� 
(<3.6 mA) に��できます。M)を[ ( > 22.5 mA) に��できるのは、デジタルバルブコントローラの	}が(ってい
る�のみです。スイッチとして��されていれば、M)はクローズドまたはオープンに��できます。 

%, 

デジタルバルブコントローラの	}がないcdは、スイッチ�MはTに+の.4になります。 

スイッチ��

%, 

スイッチ��はオプションの420 mA+#$1�またはスイッチのハードウェアが��されているcdに&り^³です。 

� Limit Switch Trip Point（リミットスイッチトリップポイント）- ��がリミットスイッチに��されているcd
は、リミットスイッチの´�が,)ずみストロークの％でµ�します。 

� Alert Switch Source（アラートスイッチソース）- ��がアラートスイッチに��されているcdは、どのアラート
がスイッチを·Ûするかをµめます。アラートの%�：ストローク¾�または�)フォールバック。 

http://www.emerson.com/documents/automation/122598.pdf
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� Switch Closed（スイッチクローズド）- スイッチの5Tを��します。%�¸：トリップポイント�� / アラート´
T5またはトリップポイント�{ / アラートT5。 

HART��¥り¦て

 �3!は4つのHART3!Nり"てでQ�できます。103!はTにアナログ()です。ただしÏりの3つの3!は��のよう
なezオプションがあります。 

103!(PV) アナログ() 

203! (SV)、 ストローク、ストロークセットポイント、�)A、�)B、�)AB、�S�)。ドライブ1
2、またはアナログ() 

303! (TV)、 ストローク、ストロークセットポイント、�)A、�)B、�)AB、�S�)。ドライブ1
2、またはアナログ() 

403! (QV)、 ストローク、ストロークセットポイント、�)A、�)B、�)AB、�S�)。ドライブ1
2、またはアナログ() 

�yhW�t[

%, 

$1�M)はオプションの420 mA+#$1�またはスイッチのハードウェアが��されているcdに&り^³です。 

これによりバルブストロークと+#$1�M)12!の�Èが��されます。2つの%�¸があります。4mA = バルブ5また
は 4mA = バルブ+です。 

バーストモード

バーストモードを!�することにより、デジタルバルブコントローラから¹�2に81をFうことができます。バーストモ
ードはバーストモードデータ（HART3!／N"て）の±�にのみI�され、�のデータへのアクセスには��しません。 

� Burst Enable （バーストk�）- バーストモードのオン、オフ。  

� Burst Command （バーストコマンド）- バーストレポートに!�するHARTコマンド��をµめます。TriLoopの!��
は、コマンド 3を%�してください。 

HART 5

- アナログ() (コマンド 1) 

- ループ	E / ストローク (コマンド 2) 

- ループ	E / PV / SV / TV / QV (コマンド 3) 

HART 7 - 

- アナログ() (コマンド 1) 

- ループ	E / ストローク (コマンド 2) 

- ループ	E / PV / SV / TV / QV (コマンド 3) 

- ステータスと��にデバイス3!を¯みMす (コマンド 9) 

- デバイス3!を¯みMす (コマンド 33) 

- ezステータスを¯みMす (コマンド 48) 
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%, 

��rの3Qへのアクセスは、8TはHART81のポーリングまたは 'をÜしてFわれます。��がバーストモードの.4
でも、ハンドヘルドコミュニケータまたは��システムは8T.4で!�できる3Qを��できます。��が�1するバー
ストモードの±�ごとにÈいポーズが$uするため、ハンドヘルドコミュニケータまたは��システムがその!に��を+
~することができます。��はその��をq1し、 'メッセージを�5した 、バーストモードデータの「バースト」を
¹�します。 

バーストモードはバルブシグネチャのような16テスト¡は、-52に�³となります 

HART 7では3つのバーストコマンドのQ�ができます。Tri-Loopの!��は、2�1または3�1のコマンドを^³にしないで
ください。これらのezコマンドはメッセージのºÓをÐくため、Tri-LoopのM)がÑ».4になります。 

%, 

��を�)��モードで��しているcd、または�³なストロークセンサ!�をwkしたcdは、ストローク3!はベン
チセット
�で�)を％で�Tします。 

アラート��
ハンドヘルドコミュニケータ >アラートセットアップの�� (2-3) 

アラートは �がi¤をwMした8kです。^³にされてアラートは、アラート0rの��メモリに0されます（セク
ション5をb;）。HART81ホストシステムで¯みMせるHARTコマンド 48  'z�で��されるアラートもあります (HART
フィールドデバイス��	、D103639X012をb;)。  

^³Eすると、��のJ�なアラートを��してデバイスをシャットダウンできます（すなわち、	}6の.4）。それぞ
れの¶"するアラートを!�または´!�にすることができます。デフォルトではシャットダウン��は�³です。シャッ
トダウンを¥¦するには、i¤を¥µしてから��の	}スイッチを¹ってすぐに(れOすか (またはアラートを�³に) 
してください。  

アラートは、 �がサービス�F、サービス¿�、7�オン、7�オフのいずれでも!�、´!�にできます。しかしなが
ら、シャットダウンアラートは7�がオンになっている!のみ、!�、´!�にできます。 

アラートと[�されるA�についての@Aは、セクション5をb;してください。 

HART 5 / HART 7の��
ハンドヘルドコミュニケータ

サービスツール>メンテナンス>HART 5に3%/HART 7 (3-5-3) HC または(3-5-4) AD、PDまたは(3-5-5) ODVに
3% 

%, 

この�?はバルブがサービス�F¡またはプロセス��¡にFなってはいけません。��されている��システムまたはア
セットマネジメントシステムにより、HARTコミュニケーションの½6tには、b�なシステムのリセットが��なcdがあ
ります。@Aについてはシステム�	をご:ください。

この�?によりHARTユニバーサル��5 からHARTユニバーサル��7へ、またはそのYに �の3%がFえます。+~するs
に、お!いのシステムがHARTユニバーサル��7をサポートしているかをご67ください。ハンドヘルドコミュニケータのデ
ィスプレイのDTにFってください。

http://www.emerson.com/documents/automation/124884.pdf
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セクション4 �44

%,

ファストキーシーケンスは 475フィールドコミュニケータにのみI�されます。これらは、Trex™ デバイスコミュニケー
タにはI�されません。

�の²* 
DVC6200デジタルバルブコントローラをコントロールバルブアッセンブリの�3として$:いただいたcdは、8cでデジ
タルバルブコントローラをアクチュエータに�り4け、��な�yを��してコントローラのセットアップと,)をFい
ます。

デジタルバルブコントローラをº8に$:いただいたcdは、アナログ()または�)センサの½,)は8Tは´�です。
ただしアクチュエータ�り4け は��セットアップをし、0のようにストロークの,)をFいます。Configure（CD）
>Calibration（EF）>Travel Calibration（ストロークEF）>Auto Calibration（G�EF） ,)についての@しい3
Qは、��の,)�?をb;してください。

ハンドヘルドコミュニケータ Configure（��）>Travel Calibration（ストロークの,)） (2-4)

ストロークの-5,) - ページをb; 40

ストロークの�5,) - ページをb; 41

+しボタンの,) - ページをb; 42

�)センサの�5,) - ページをb; 43

アナログ()の,) - ページをb; 44

リレーの., - ページをb; 45

パーシャルストローク)*（PST）の,) （ �レベルODVのみ）ページをb; 47

%,

��を,)するには、Instrument Mode（��モード）をOut Of Service（サービス¿�）にし、Protection（7�）をNone
（なし）に��する��があります。

バーストモードで!�しているcdは、,)を�けるsにバーストを¥¦することを[�します。,)がb¼した 、バー
ストモードをオンに¨すことができます。

&C

�Ì、バルブはフルストロークまで�(します。4[やプロセスzRの(�によるµ¶や�:の!"を#ぐため、プロセ
スからバルブを�し、バルブの¼½の4[を¾じにするか、プロセスzRをブリードしてください。
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ストロークの,)
/5-リレーを!�するcdは、-5または�5,)を%�したBにリレーの.,をFうよう�められます。リレーの.,
をFうcdはYesを、,)にHむcdはNoを%�します。@Aについては45ページのリレーの.,の~をご:ください。

1(�  
1. -5,)のT<は-52にFわれます。,)はCalibrate（EF）メニューが�Tされた�にb¼します。

,)¡、��は{Ïおよび�Ï§¼�、マイナーループフィードバック（MLFB）およびM)バイアスをjします。§¼�を
jすことにより、��は£52なストロークの&Ò、すなわち�Bのストロークの0%と100%の;�をµ�します。これによ
り、MLFBセンサの¦#を,)するためにリレーのビームをどれだけ¾るかもµまります。

2. ��をIn Service（サービス�F¡）にし、ストロークが	E}を)しくe¼しているかを67します。

ユニットが,)しないcdは、�4‐ 1のエラーメッセージとA�をb;してください。

+ 4‐ 1. ストロークの1(�エラーメッセージ
エラーメッセージ l0VのあるÍ³と�Î.

Power failure occurred during Auto Calib
（-5,)¡に	)|Tが$uしました）

��へのアナログ()12は3.8 mAよりも[い��があります。��システムからの	Eの
M)を.,するか、	E}を4.0 mA�{に.,します。

Auto Calib did not complete within the time
limit.（�&�!rに-5,)をb¼できませ
んでした。）

�のうちの�つまたはその�がi¤であるcdがあります。
1. %�したチューニングセットが�すぎるため、Äえられた�!rにバルブが§¼�に¡して
いない"��があります。 Manual Setup（1�セットアップ）>Tuning（チューニング）>
Travel Tuning（ストロークのHI）>Stabilize/Optimize（JDK/�LK）を%�し、0に
Increase Response（MN7をOP） (0に�い.,�を%�) を%�します。
2. %�したチューニング��が[すぎれば、バルブ5Tがm�せず、Äえられた�!で§¼し
ません。Manual Setup（1�セットアップ）>Tuning（チューニング）>Travel Tuning（スト
ロークのHI）>Stabilize/Optimize（JDK/�LK）を%�し、0にIncrease Response
（MN7をOP） (0に�い.,�を%�) を%�します。

Insufficient travel
（ストロークが´pIです）

このメッセージが�Tされるsに、��のM)がゼロから�+�S�まで3Eしたか67してく
ださい。3Eしていないcdは、¶"するアクチュエータの�
��	の��をb;して��の
�S�)を67してください。�S�)が)しいcdは、��の���3Y（I/Pコンバータと
リレー）を67してください。

メッセージが�Tされるsに��のM)がゼロから�+�S�まで3Eしていたcdは、��
のセクションUの�り4け�?をb;して、�り4けが)しくFわれているか67してくだ
さい。また、2�アレイが)しく�Ùしていることを67してください。

Drive signal exceed low limit; check supply
pressure（ドライブ12が�&を`えました。
�S�)を67してください）

1. �S�)を67してください (Y5-リレー) 
2. ÂÃがËすぎます。

Drive signal exceed high limit; check
supply pressure（ドライブ12が{&を`
えました。�S�)を67してください）

1. �S�)を67してください ()5-リレー) 
2. ÂÃがËすぎます。
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¤(�

�5でストロークを,)する�は2��あります。

�  アナログ.,—この�?は�5で 4～20 mA 	E}を3%しバルブを5かすことができる�に!�します。

�  デジタル.,—この�?は�5で 4～20 mA 	E}を3%することができない�に!�します。

アナログ,).,

��のLOOP + とLOOP - の��に"3	E}を��します。	E}は4～20 mAを$uできることが��です。

ハンドヘルドコミュニケータのディスプレイに�TされるDTにFって、��のストロークをパーセントで,)してくださ
い。

%,

0% ストローク = バルブ5
100% ストローク = バルブ+

1. バルブが¡!のストロークに�くなるように()	Eを.,します。OKを+します。

%,

ステップ2から7では、	E}の.,¬#が;�¬#に��します。

2. バルブが0%のストロークになるように	E}を.,し、OKを+します。

3. バルブが100%のストロークになるように	E}を.,し、OKを+します。

4. バルブが0%のストロークになるように	E}を.,し、OKを+します。

5. バルブが100%のストロークになるように	E}を.,し、OKを+します。

6. バルブが5%のストロークになるように	E}を.,し、OKを+します。

7. バルブが95%のストロークになるように	E}を.,し、OKを+します。

8. ��をIn Service（サービス�F¡）にし、ストロークが	E}を)しくe¼しているかを67します。

デジタル,).,

��のLOOP + とLOOP - の��に"3	E}を��します。	E}は4～20 mAの!に��する��があります。

ハンドヘルドコミュニケータのディスプレイに�TされるDTにFって、��のストロークをパーセントで,)してくださ
い。

1. バルブが¡!のストロークに�くなるように()	Eを.,します。OKを+します。

%,

0% ストローク = バルブ5
100% ストローク = バルブ+
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2. .,メニューから、ストロークを0%に��するのに��な3E�の��と+きさを%�します。

+、¡、および�の.,を%�すると、それぞれ½10.0%、1.0%、および0.1%の3E�が$uします。8の.,が��なcd
は、ステップ2を¾り¿します。b¼するcdはDone（§¼）を%�しステップ3にHみます。

3. .,メニューから、ストロークを100%に��するのに��な3E�の��と+きさを%�します。

8の.,が��なcdは、ステップ3を¾り¿します。b¼するcdはDone（§¼）を%�しステップ4にHみます。

4. .,メニューから、ストロークを0%に��するのに��な3E�の��と+きさを%�します。

8の.,が��なcdは、ステップ4を¾り¿します。b¼するcdはDone（§¼）を%�しステップ5にHみます。

5. .,メニューから、ストロークを100%に��するのに��な3E�の��と+きさを%�します。

8の.,が��なcdは、ステップ5を¾り¿します。b¼するcdはDone（§¼）を%�しステップ6にHみます。

6. .,メニューから、ストロークを5%に��するのに��な3E�の��と+きさを%�します。

8の.,が��なcdは、ステップ6を¾り¿します。b¼するcdはDone（§¼）を%�しステップ7にHみます。

7. .,メニューから、ストロークを95%に��するのに��な3E�の��と+きさを%�します。

8の.,が��なcdは、ステップ7を¾り¿します。b¼するcdはDone（§¼）を%�しステップ8にHみます。

8. ��をIn Service（サービス�F¡）にし、ストロークが	E}を)しくe¼しているかを67します。

Ïしボタン�

ターミナルボックスの��ターミナルの�くの+しボタンは、 �の-5,)をÀ:にFいます。ボタンは3～10�+しま
す。-5,)では、��モードがサービス�F¡、サービス¿�¡に�わらず、バルブは�ストローク�5します。Áし	
���のcdは、このボタンはT5しません。¡�するには、ボタンを1�!+します。,)ボタンはデフォルトでは�³に
なっています。^³にするには、Manual Setup (1�セットアップ) > Instrument (Q�)> Calibration Button (EFボタ
ン)の?に%�します。

%,

この�?¡は�)レンジ (�)フォールバックに!�) の½,)はできません。

この,)�?はI/Pコンバータまたは��-リレーをV�する�に[�されます。��をアクチュエータに�り4けた�や、
プリント��[9をV�したcdの��,)にはこの+しボタンの,)はFわないでください。

ドリフトにより,)が3EしたとÓわれる�は、ValveLinkソフトウェアを!いバルブシグネチャテストを�Fして、Þ の
ルートのUÒIÔのためのアズファウンド（ありのまま）データとして0します。
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センサの,)

4[センサ

%,

�)センサは8cで,)されているため,)の��はありません。

M)�センサ

M)�センサを,)するには、,)するM)にZ3b;�) を��します。この�) は��の�+�S�)を_�でき
るものでなければなりません。,)したいセンサに じて、Output A Sensor（R�Aセンサ）またはOutput B Sensor（R�
Bセンサ）を89してください。ハンドヘルドコミュニケータのディスプレイに�TされるDTにFって、��のM)�セン
サの,)をFってください。

1. �S�)レギュレータを��の�+�S�)に.,します。OKを+します。

2. ��がM)�を0に�げます。�メッセージが�れます。 

Use the Increase and Decrease
selections until the displayed
pressure matches the output x
pressure.（�)の�TがM) x
�)に�Áするまで、·Áを%�し
てください。）

メッセージを¯んだらOKを+してください。

3. ディスプレイにM)�の�が�Tされます。OKを+して.,メニューを�Tさせます。

4. .,メニューから、�Tされた�の.,の��と+きさを%�します。

+、¡、および�の.,を%�すると、それぞれ½3.0 psi/0.207 bar/20.7 kPa、0.30 psi/0.0207 bar/2.07 kPa、およ
び0.03 psi/0.00207 bar/0.207 kPaの3E�が$uします。

�Tされた�がM)�と�Áしないcdは、OKを+し、このステップ（ステップ4）を¾り¿して�T�の.,を�けてく
ださい。�T�がM)�と�ÁしたらDone（§¼）を%�し、ステップ5にHみます。

5. ��がM)�を�+�S�に��します。0のメッセージが�Tされます。 

Use the Increase and Decrease
selections until the displayed
pressure matches the output x
pressure.（�)の�TがM) x
�)に�Áするまで、·Áを%�し
てください。）

メッセージを¯んだらOKを+してください。

6. ディスプレイにM)�の�が�Tされます。OKを+して.,メニューを�Tさせます。

7. .,メニューから、�Tされた�の.,の��と+きさを%�します。�Tされた�がM)�と�Áしないcdは、OK
を+し、このステップ（ステップ7）を¾り¿して�T�の.,を�けてください。�T�がM)�と�ÁしたらDone
（§¼）を%�し、ステップ8にHみます。

8. ��をIn Service（サービス�F）にし、�Tされた�)がM)�の_��と�Áしていることを67します。
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�S�)センサ

�S�)センサを,)するには、�SレギュレータのM)ÏにZ3b;�) を��します。この�) は��の�+�S
�)を_�できるものでなければなりません。ハンドヘルドコミュニケータのディスプレイに�TされるDTにFって、�
�の�S�)センサの,)をFってください。 

1. a) Zero Only（ゼロのみ）またはb) Zero and Span（ゼロおよびスパン）（�) が��）を%�します。

a. ゼロのみの,)を%�したcdは、�S�)レギュレータを.,して��から�S�)を¦ßしてください。OKを+し
ます。,)がb¼したら、ステップ5にHみます。

b. ゼロおよびスパンの,)を%�したcdは、�S�)レギュレータを.,して��から�S�)を¦ßしてください。
OKを+します。�Sレギュレータを��の�+�S�)に.,します。OKを+します。ステップ2にHみます。

2. 0のメッセージが�Tされます。 

�)の�T�が�S�に�Áする
まで、·Áを%�してください。

メッセージを¯んだらOKを+してください。

3. ディスプレイに�)の�が�Tされます。

4. .,メニューから、�Tされた�の.,の��と+きさを%�します。

+、¡、および�の.,を%�すると、それぞれ½3.0 psi/0.207 bar/20.7 kPa、0.30 psi/0.0207 bar/2.07 kPa、およ
び0.03 psi/0.00207 bar/0.207 kPaの3E�が$uします。

�T�が�S�)とdうまで.,し、Done（§¼）を%�してステップ5にHみます。

5. ��をIn Service（サービス�F）にし、�Tされた�)が�S�)の_��と�Áしていることを67します。

アナログn[�

アナログ()センサを,)するには、"3	E}を��のLOOP+とLOOP-の��に��します。	E}は4～20 mAを$uでき
ることが��です。ハンドヘルドコミュニケータのディスプレイに�TされるDTにFって、アナログ()センサの,)を
Fってください。

1. 	E}をディスプレイに�Tされたターゲット�に��してください。ターゲット�はInput Range Low（()12レン
ジ�&）の�です。OKを+します。

2. 0のメッセージが�Tされます。 

Use Increase and Decrease
selections until the displayed
current matches the target.
（	Eの�Tがターゲットに�Á
するまで、·Áを%�してくだ
さい。）
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メッセージを¯んだらOKを+してください。

3. ディスプレイにアナログ()の�が�Tされます。OKを+して.,メニューを�Tさせます。

4. .,メニューから、�Tされた�の.,の��と+きさを%�します。

+、¡、および�の.,を%�すると、それぞれ½0.4 mA、0.04 mA、および0.004 mAの3E�が$uします。

�Tされた�が	E}と�Áしないcdは、OKを+し、このステップ（ステップ4）を¾り¿して�T�の.,を�けてくだ
さい。�T�が	E}と�ÁしたらDone（§¼）を%�し、ステップ5にHみます。

5. 	E}をディスプレイに�Tされたターゲット�に��してください。ターゲット�はInput Range High（()12レ
ンジ{&）の�です。OKを+します。

6. 0のメッセージが�Tされます。 

Use Increase and Decrease
selections until the displayed
current matches the target.（	E
の�Tがターゲットに�Áするま
で、·Áを%�してください。）

メッセージを¯んだらOKを+してください。

7. ディスプレイにアナログ()の�が�Tされます。OKを+して.,メニューを�Tさせます。

8. .,メニューから、�Tされた�の.,の��と+きさを%�します。�Tされた�が	E}と�Áしないcdは、OKを
+し、このステップ（ステップ8）を¾り¿して�T�の.,を�けてください。�T�が	E}と�ÁしたらDone
（§¼）を%�し、ステップ9にHみます。

9. ��をIn Service（�V¡）にし、�Tされたアナログ()が	E}と�Áしているかを67します。

リレー., 
ストロークの,)を~めるsに、リレーの.,を67してください。§¼したらデジタルバルブコントローラのカバーをV
�してください。

%,

リレーBとCについては、ユーザーによる.,はできません。

 (¹リレー

/5-リレーは、リレーに®られたラベルに「リレーA」と�Tされています。/5アクチュエータのcdは、リレーをI
¹に.,するためにバルブが¡!のストローク�くになければなりません。Relay Adjust（リレーのHI）を%�すると、
ハンドヘルドコミュニケータが-52にバルブの;�を.,します。

y4‐ 1.にTす.,ディスクを、ハンドヘルドコミュニケータに�TされるM)�が�S�)の50%と70%の!になるまで�V
させます。この.,はÂTにÕ¦です。�しい.,をFうsに、�)�の¯みがm�することを67してください（+�の
アクチュエータではm�するまで30��{かかることがあります）。

�ブリードリレーのオプションを$:いただいたcdは、MNのリレーにÀべてm�Eに½2I!�くかかることがあり
ます。
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K 4‐ 1. リレーAの´µ（��のためにシュラウドは�りÐしています）

´µディスク

ª(¹�リレー：ビームに�¶す
るまで´µディスクをこの-Æに
�b

 (¹リレー：t[4を·Ñさせ
るために´µディスクをこの-Æ
に�b

 (¹リレー：t[4をÒÓさ
せるために´µディスクをこの
-Æに�b

W9034

リレーAは:5-)T5�にも.,できるcdがあります。y4‐ 1にTすように、.,ディスクを�Vして:5-)T5�に
.,します。

%,

.,ディスクを�しすぎるとZれるcdがあるため、リレーの.,�は:¢してください。

ª(¹リレー

&C

��レベルODVのみ:

¸k�のポートで4[を¹ºしている�~、4[�がISAFG7.0.01にS~し、��へ]8する4[を»えないことをw\し
てください。

¼Ôしない�~、4[がz�g0になりµ¶や�:の!"につながるおそれがあります。

ª(¹��(リレー

:5-)T5リレーは、リレーに®られたラベルに「リレーC」と�Tされています。リレーCは.,の��はありません。

ª(¹��(リレー

:5-YT5リレーは、リレーに®られたラベルに「リレーB」と�Tされています。リレーBは8cで,)されている
ため、ezの.,は´�です。
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PST ,)（��レベルODVのみ）
この�?によりパーシャルストローク,)が"�となり、パーシャルストローク)*がFえます。これにより、§¼��)
��、ストローク¾�アラートポイント、ストローク¾��!の、PST�)�&、�)���、�)Ãà�!�が��されま
す。パーシャルストローク,)により�+ストローク�5、テスト�#、テストポーズ�!のデフォルト�がµまります。

%,

パーシャルストローク,)をするには �をサービス¿�にしなければなりません。

,)�?を§えたら�ずサービス�Fにもどしてください。



�����
D103605X0JP

����、アラート、�� 
2022 & 12 '

48

セクション5 ����、アラート、��55

%,

ファストキーシーケンスは 475フィールドコミュニケータにのみI�されます。これらは、Trex™ デバイスコミュニケー
タにはI�されません。

²*
ハンドヘルドコミュニケータ *� (1)

.4および10123!
*�セクションでは、��の�Æの.4および��の�Æの�をおkらせします。

�  アラート.4

�  コミュニケーション.4

�  ��モード (サービス�F/サービス¿�)

�  アナログ()

�  ���

�  ストローク

�  �S�)

�  アクチュエータ�)

�  ストローク／�)����

��3Q
��3Qでは��をnむ����の@Aをおkらせします。

�  タグá

�  ���-�2

�  ��レベル (�5‐ 1をb;)

�  �� ID (�の���のコマンドをその��がqけ4けないようにするための�-の�2)

�  シリアル�2

�  ファームウェア、DD、ハードウェア��

�  HARTユニバーサル��

�  	�7�（^³／�³にする�?）

+ 5‐ 1. ±��レベルでk�できる�0
��レベル k�できる�0

HC

ハンドヘルドコミュニケータおよびValveLinkソフトウェアとの81。さらに、HCは、ストロークカットオフお
よびリミット、��+および5�!、()��（リニア、l�パーセント、クイックオープンおよびカスタム）
、ValveLink Soloとのトレンディング、および��アラート（ストローク¾�、ストロークアラートハイ、
ロー、ハイハイ、ローロー、ドライブ12、サイクルカウントおよびストローク(�）をK�します。

AD
{のすべての��にzえて、（ValveLinkソフトウェアとの4dせで）すべてのオフライン16)*（Äd�
�、ドライブ12、ステップ 'およびバルブ16）およびオンライントレンディング

PD
{のすべての��にzえて、すべてのパフォーマンス16によるオンラインまたはサービス�F¡バルブ)*
（バルブÂÃ、	�3および�Ö3の.4）

ODV {のすべての��にzえて、パーシャルストローク)*およびÍF/�¥���フィルタ
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サービスツール
ハンドヘルドコミュニケータ サービスツール (3)

��.4
Instrument Alert Conditions（��アラート）を^³にすると、.べたい5T{のi¤やパフォーマンスのi¤をwMす
ることが"�になります。T5¡のアラートがないcdは、×Åにはâも�Tされません。

アラート0
DVC6200には20のアラートがØされます。アラート0が�Ùになると0をã¦するまでは�しいアラートはezできま
せん。

アラートレポート
アラートのオンボードストレージにzえ、DVC6200ではHART Command 48を8じてアクティブなアラートをQ�できます -
Additional Status（ezのステータス）をお¯みください。 8cのデフォルトのアラート��の*�は、�5‐ 2をb;し
てください。�は�アラートの¢äについての@A��です。

+ 5‐ 2. デフォルトのアラート��
ÕÖ アラート シャットダウン NE107 カテゴリー

フラッシュインテグリティ|T ^³(1) �³ |T

マイナーループセンサー|T ^³(1) �³ |T

b;	�|T ^³(1) �³ |T

ドライブ	E|T ^³(1) �³ |T

´Ç$�メモリ|T ^³(1) �³ |T

`#センサ|T ^³(1) �³ |T

�)センサ|T ^³(1) �³ |T

ストロークセンサ|T ^³(1) �³ |T

アラート0^ �³ !�´" メンテナンス

,)�F¡ �³ !�´" ��チェック

16¡ �³ !�´" ��チェック

�)フォールバック^³ ^³ !�´" ��Z

-5,)�F¡ �³ !�´" ��チェック

´Ç$�メモリÆ±� ^³(1) �³ |T

サイクルカウントハイ �³ !�´" メンテナンス

ストローク(�ハイ �³ !�´" メンテナンス

 �の�!はおおよそ �³ !�´" !�´"

アラート0�!dÙ �³ !�´" メンテナンス

オフライン/ÓÄ ^³ !�´" |T

16データ��"� �³ !�´" !�´"

�S�)ロー ^³ !�´" ��Z

§¼��)¾� ^³ !�´" ��Z

�S�)ハイ ^³ !�´" メンテナンス

1. これらのデフォルトアラート��は3%できません。

-�く-
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+ 5‐ 2. デフォルトのアラート�� (�く)
ÕÖ アラート シャットダウン NE107 カテゴリー

(IÃàハイ �³ !�´" ��Z

(IÃàロー �³ !�´" ��Z

ストロークローアラート �³ !�´" !�´"

ストロークローローアラート �³ !�´" !�´"

ストロークハイアラート �³ !�´" !�´"

ストロークハイハイアラート �³ !�´" !�´"

ストローク¾� ^³ !�´" ��Z

ストロークリミット /
カットオフハイ

�³ !�´" !�´"

ストロークリミット /
カットオフロー

�³ !�´" !�´"

ドライブ12アラート ^³ !�´" ��Z

M)�Mエラー ^³ !�´" |T

ポートAX� ^³ �³ |T

Alert Record Full（アラート,�½¾）は、アラート0がdÙの�に�Tされます。 wkされるezアラートはアラー
ト0がã¦されまでは7¯されません。

Alert Record Not Empty（アラート,�）は、アラート0に１つ�{のアラートがある�に�Tされます。

AutoCal in Progress（1(�Ì）は、-5,)¡に�Tされます。

Calibration in Progress（�Ê9Ì）は、,)�F¡に�Tされます。

Critical NVM Failure（g¿hVメモリÀ>?uÅ）は、��T5に+きなÚ�をもたらす±�が´Ç$�メモリにあ
るcdに�Tされます。アラートを�ßするには、 �を½�5します。このアラートが�くcdは、プリント��[94
YをV�してください。

Cycle Count High（サイクルカウントハイ）は、Cycle Counter（サイクルカウント）がCycle Count Alert Point（サイ
クルカウントアラートポイント）を`えたcdにこのアラートが�Tされます。サイクルカウントは´¦§を`えているc
d、ストロークが��を3%した�!を0します。アラートを�ßするには、サイクルカウントをアラートポイント��
の!�に��します。y 5‐ 2 をb;してください。

Diagnostic Data Available（��データk�l0）は、16データがÖ#され��に7¯されている�に�Tされます。

Diagnostics in Progress（��Ì）は、16)*¡に�Tされます。

Drive Current Failure（ドライブ�zuÅ）は、I/Pコンバータへのドライブﾞ	Eが��8りにT5していない�に�T
されます。このアラートが$uしたcdは、I/Pコンバータとプリント��[94Yの!の��を67してください。I/Pコ
ンバータを�りZし、½#�り4けます。アラートが�ßされないcdは、I/P コンバータかプリント��[94YをV�
してください。

Drive Signal Alert（ドライブWYアラート）は、ドライブ12と,)したストロークのÛ£をFいます。��の��の
いずれかが20��{�くと、アラートが��されます。

	}6の.4が5に��されているcd：
      ドライブ12<10%、,)hみストローク>3%
      ドライブ12>90%、,)hみストローク<97%

	}6の.4が+に��されているcd：
      ドライブ12<10%、,)hみストローク<97%
      ドライブ12>90%、,)hみストローク>3%
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End Point Pressure Deviation（�¡¢4[¨�）は、��が�)���にあり、��された¾�_�#rで�)が���
をe¼していないcdに�Tされます。

Field Device Malfunction（フィールドデバイスuÅ）は、�)、;�、または`#センサの¯みが)しくないcdに�T
されます。

Flash Integrity Failure（フラッシュインテグリティuÅ）は、フラッシュROM (リードオンリーメモリ) に±�がある
cdに�Tされます。アラートを�ßするには、 �を½�5します。このアラートが�くcdは、プリント��[94Y
をV�してください。

Instrument Time is Approximate（��のO{はおおよそ）は、��のクロックが��された に	)��があったcdに
�Tされます。アラートを�ßするには、��の�!をリセットします。

Integrator Saturated High（��ÁØハイ）は、��(IがハイエキストリームでÃà.4のときに�Tされます。

Integrator Saturated Low（��ÁØロー）は、��(IがローエキストリームでÃà.4のときに�Tされます。

Internal Sensor Out of Limits（=�センサzQÐ）は、�)センサかプリント��[94Yのいずれかにi¤があるcd
にこのアラートが�Tされます。

Loop Current Validation Alert（ループ�zw\アラート）は、ループ	EがÉしくレンジZにある�またはアナログ	
��M4Yにi¤があるcdに�Tされます。このアラートを�ßするには、ループ	Eが4～20 mAにあることを67し
て��を½�5してください。このアラートが�くcdは、プリント��[94YをV�してください。

%,

��システムが24 mA�{M)することがわかっているcdは、ループ	E67 ¿�を^³にしないでください。

Minor Loop Sensor Failure（マイナーループセンサーuÅ）は、���リレーポジション1Üりが^³
�Zにある�に�
Tされます。このアラートが�くcdは、プリント��[94YをV�してください。

Non-Critical NVM（g¿hVメモリÀ>?）は、��T5に+きなÚ�はもたらさない±�がNVM (´Ç$�メモリ) にある
cdに�Tされます。アラートを�ßするには、 �を½�5します。このアラートが�くcdは、プリント��[94Y
をV�してください。

Offline / Failed（オフライン/uÅ）は、シャットダウンアラートによりデバイスが|T.4とされ、()��をFってい
ない�にT5します。シャットダウンのUÒとなったアラートを.べます。

Output Circuit Error（t[�}uÅ）は、M)�M 'しないcdに�Tされます。メイン	��M4YのDIPスイッ
チがOUT��の��とdっていることを67してください。DIPスイッチ��が)しく、アラートがさらに�くcdは、メイ
ン	��MをV�してください。

Port A Overpressurized（ポートAÂ4）は、ポートAX�アラートとポートAM)�)�&が¶�とも^³で、:5-)T
5�RのみにI�されていることが��です。このアラートは、DVC6200のポートAからのM)�)が��hみ�)�&��
を`Xするcdに�Tされます。�S�)レギュレータにÊ´がないか67し、�)���を6かめてください。

Pressure Fallback Active Alert（4[\7アクティブアラート）は、ストロークフールバックにi¤がwMされ、I/P 3
��のようなM)を��しているcdに�Tされます。

Pressure Sensor Failure（4[センサuÅ）は、3つの�)センサ1Üり（M)A、M)B、�S）のいずれかが60��{
の!、24.0～125.0%の,)�)のレンジからZれているcdに�Tされます。このアラートが�Tされたcdは、��の�
S�)をチェックし、��がモジュールベース4Yに)しく�り4けられているか、�)センサまたはOリングが)しく�り
4けられているかを67してください。��の½�5 にアラートがクリアされないcdは、プリント��[94YをV�
してください。
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Reference Voltage Failure（e<�4>?）は、r3	�b;に��する|Tが$uしたcdに�Tされます。このアラー
トが�Tされたcdは、プリント��[94YをV�してください。

Supply Pressure High（]84[ハイ）は、�S�){Ýアラート�より�S�)が{Ýしたcdに�Tされます。

Supply Pressure Low（]84[ロー）は、�S�)��アラート�より�S�)が��したcdに�Tされます。

Temperature Sensor Failure（PyセンサuÅ）は、��の`#センサが|Tか、センサの¯みが-60～100°C
(-76～212°F) のレンジからZれているcdに�Tされます。 `#の_��は、()`#�åのために、r3で!�
されます。このアラートが�Tされたcdは、��を½�5してください。このアラートが�くcdは、プリント��[
94YをV�してください。

Travel Accumulator High（ストローク�yハイ）は、Travel Accum（ストローク(�）がTravel Accumulator Alert
Point（ストローク(�アラートポイント）を`えたcdに�Tされます。´¦§を`えているcd、ストローク(�はスト
ローク�をd します。アラートを�ßするには、ストローク(�をアラートポイント��の!�に��します。y 5‐ 2
をb;してください。

Travel Alert Hi（ストロークアラートハイ）は、ストロークがストロークハイアラートポイントよりも+きくなったcd
に�Tされます。アラートのT5は、ストロークがストロークアラートハイポイントからストロークアラート´¦§を�し
Þいた�よりも�くなると�まります。y 5‐ 1 をb;してください。

%,

ストロークアラートハイハイとストロークアラートローローは°6が�きたcdにストローク�!を �するのに!�しま
す。�は8Tそれぞれ99%と1%に��されますが、このアラートを�ずしも^³Eしません。ストローク�!はValveLinkソ
フトウェアを!ってデバイスから¯みMすことができます。

Travel Alert Hi Hi（ストロークアラートハイハイ）は、ストロークがストロークハイハイアラートポイントよりも+き
くなったcdに�Tされます。アラートのT5は、ストロークがストロークアラートハイハイポイントからストロークアラ
ート´¦§を�しÞいた�よりも�くなると�まります。y 5‐ 1 をb;してください。

Travel Alert Lo（ストロークローアラート）は、ストロークがストロークローポイントよりも�さくなったcdに�Tさ
れます。アラートのT5は、ストロークがストロークアラートハイポイントにストロークアラート´¦§を;した�よりも
[くなると�まります。y 5‐ 1 をb;してください。

Travel Alert Lo-Lo（ストロークローローアラート）は、ストロークがストロークローポイントよりも�さくなったcdに
�Tされます。アラートのT5は、ストロークがストロークアラートハイポイントにストロークアラート´¦§を;した�
よりも[くなると�まります。y 5‐ 1 をb;してください。

Travel Limit/Cutoff Hi（ストロークリミット/カットオフハイ）は、ストロークがハイリミット/カットオフポイントより
も+きくなったcdに�Tされます。

Travel Limit/Cutoff Lo（ストロークリミット/カットオフロー）は、ストロークがローリミット/カットオフポイントより
も�さくなったcdに�Tされます。

Travel Deviation（ストローク¨�）は、ストロークターゲットとストロークとの�がストローク¾��!を`える�!
の!、ストローク¾�アラートポイントを`えたcd、�Tされます。この��は、ストロークターゲットとストローク
の!の�|がストローク¾�アラートポイントからストロークアラート´¦§を�しÞいた�よりも�くなるまで¹�し
ます。y 5‐ 1 をb;してください。

Travel Sensor Failure（ストロークセンサuÅ）は、wMされたストロークが25.0～125.0%の,)ストロークのレンジか
らZれているcdに�Tされます。このアラートが�Tされたcdは、��の�り4けを67してください。また、ストロ
ークセンサからプリント��[94Yへの	���が)しく��されているか67してください。��の½�5 にアラー
トがクリアされないcdは、プリント��[94YかストロークセンサのトラブルシューティングをFってください。

Variable out of Range（��レンジÐ）は、1つ�{の_�アナログセンサの¯み�り� (ループ	E、�)、`#、また
はストローク) がÃàしているか、または¯み�り�が��
�Zのcdに�Tされます。��は、´I¹な��または£
52セットアップによって$uし、センサの´Xdによっては$uしません。

デッドバンドT5U5
´¦§は、アラートステータスの3Eが�こらないストロークb;�4�の¨�のパーセント (%) です。これで、アラー
トポイント4�のT5�にトグルオン／オフによるアラートが�bされます。
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ストロークアラート´¦§はTravel Alert Hi（ストロークハイアラート）、Travel Alert Lo（ストロークローアラ
ート）、Travel Alert Hi Hi（ストロークハイハイアラート）およびTravel Alert Lo Lo（ストロークローローアラート）
�Zにストローク¾�アラートにI�されます。y5‐ 1は、ストロークハイアラートを��、クリアする�についてのU5
を��しています。このアラートはストロークがアラートポイントを`えたときに��され、´¦§cdに��したときに
クリアされます。

K 5‐ 1. ストロークアラートg¿À

アラートがクリアされる

アラートが�
�されている

ストロークハイ
アラート¢

ストロークアラ
ートg¿À

A6532
O{

バ
ル
ブ

ﾞ
f
�

サイクルカウンタとストローク(�´¦§はサイクルカウントハイアラート、ストローク(�ハイアラートの¶�にI�さ
れます。´¦§はストロークb;��©の¨�を6tします。ストロークb;�は´¦§Zで$uするストローク×Vポイ
ントで½��されます。´¦§は、ストローク��がサイクルとしてカウントされ(�ストロークが (ストローク×V
ポイント) まで(�d にz�されます。y 5‐ 2 をb;してください。

g¿À（+/- 5%）

g¿Àを»え、Ãしいe<
¢をÄ�

サイクルカウントÒÓ

g¿Àe<¢

g¿À

�い��はストローク�yにÓyされるストロークLを£
します。

O{

バ
ル
ブ

ﾞ
f
�

E1473

K 5‐ 2.サイクルカウントとストローク�yg¿À� (10%に��した�~)
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16

¤(バルブÅ�

ハンドヘルドコミュニケータのディスプレイに�TされるDTにFって、��から%�してください。

�  Done（�¡）— §¼したcdに%�してください。DONE（§¼）を%�するとすべてのランプ5Tが¿�されます。

�  Ramp Open（ランプで�）— 1�!に,)ストロークの1.0%の�#で、+Ïにストロークをランプ5Tします。

�  Ramp Closed（ランプで�）— 1�!に,)ストロークの1.0%の�#で、5Ïにストロークをランプ5Tします。

�  Ramp to Target（ランプでターゲット）— 1�!に,)ストロークの1.0%の�#で、D�したターゲットにランプ5Tで
ストロークをします。

�  Step to Target（ターゲットへステップÒ�）— D�したターゲットへストロークをステップ·Iします。

パーシャルストロークVW

%,

パーシャルストローク)*は、��レベルODVにAしてのみ!�できます。

パーシャルストローク)*により、��レベルODVのDVC6200デジタルバルブコントローラに��がサービス�F¡か5T¡
の!にバルブ16を�Fさせることができます。!��Rによっては、バルブがæ«�に5Tするかを)*できるためこの
)*はJ�です。ユーザーは()12を¹�2にÛ£しながらバルブに3I2なストロークを4zすることができます。�
�が$uしたcdは、)*は¡�されバルブはæ«;�に�5します。パーシャルストローク�のバルブのストロークは、
�+ストロークの1～30%の!で0.1%の·Iで��できます。s�のパーシャルストローク)*のデータは��のメモリに7
¯されており、ValveLinkソフトウェアを�いてÑびMせます。

ユーザーは10%のパーシャルストローク)*（MN）かカスタムストローク)*を�Fできます。カスタムストローク)*で
は、ストロークを30%まで{げることができます。ただしカスタムストローク)*をFうsに、プラントのガイドラインを6
7してください。この)*の12は、バルブ4Yが��にAして)しく5くかどうかを67することです。

パーシャルストロークテストはバルブが4または20 mAのいずれかで5T（ポイントトゥポイントモード）している�に+~
できます。

^³にすると、デバイス（スケジュールによる-5パーシャルストローク)*D�）、�cかバルブに��されたリモート
プッシュボタン、ハンドヘルドコミュニケータ、またはValveLinkソフトウェアのいずれかによりパーシャルストローク)*
を+~できます。

パーシャルストローク)*の��に�する3Qは、@Aセットアップのセクションのパーシャルストローク3!の~をご:
ください。

�  1( (スケジュール) 

Auto Partial Stroke Test（-5パーシャルストローク)*）では、パーシャルストローク)*のスケジュールをDVC6200に
��させることができます。)*のスケジュールを)*!の�!!でD�できます。	}をオフ/オンにすると、)*のタイ
マーもリセットされます。

�  ローカルプッシュボタン

�'()+/-��へ��することにより、デジタルバルブコントローラにパーシャルストローク)*のコマンドを�ることが
できます。)*を�Fするには、3～5���させた 、¥�します。)*を¡�するには、1�!��させます。s�の16
データは��のメモリに7¯されており、 でValveLinkソフトウェアを�いてÑびMせます。
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�  ハンドヘルドコミュニケータ

1. デジタルバルブコントローラのLOOP��にハンドヘルドコミュニケータを��します。

2. ハンドヘルドコミュニケータの	}を(れます。

3. オンラインメニューから、Service Tools（サービスツール）>Diagnostics（ST）>Partial Stroke Test（パーシャ
ルストロークUV）を%�します。

4. Standard (10%)（W&(10%)）またはCustom（カスタム）のいずれかを%びます。カスタムストローク)*では、ç¢
のストローク�#と¿��!で30%まで()できます。

5. �Æ��されているStroke（ストローク）、Stroking Speed（ストローク�#）およびPause Time（¿��!）が�Tさ
れます。これらの�でテストを�FするにはYesを%�します。�をÊ)するにはNoを%�します。ストローク�#のデフ
ォルト�は、0.25%/�です。

6. バルブが5き~め、デジタルバルブコントローラからQ�される�Bのストロークがハンドヘルドコミュニケータに�
Tされます。

7. バルブが§¼�に¡した 、バルブがD�した���にÂ¡したか67してください。バルブはèの;�に¨ります。

�  ValveLinkソフトウェア

Partial Stroke diagnostic（パーシャルストローク16）を�Fします。

�RÙのÚ@V¹º

	2J¬ßÛ£には�の��が��です。 

�  :5アクチュエータ

�  DVC6200�)M)とアクチュエータの!に��した	2J

�  	2Jとアクチュエータとの!（アクチュエータに�く）に��したDVC6200のc!�M)�)ポート

�  「�Ì�R」に��されリレー

�  トリガhみプロファイル^³および「��」トリガイベント%�hみ。

	2JがロジックソルバーにO���されているcdは、�の�?を�いて	2Jの)*がFえます。

1. ロジックソルバーを8じて	2Jへの	}を��2に°6します (8T、100～200ミリ�)。°6�!はm�バルブス
トロークが�5しないよË#にÈいが、	2Jに��で�)��がwkされるË#�くなければなりません。

2. )しく��されていれば、データÖ#が-52に�5し、DVC6200にオンボードで7¯されます。

3. ValveLinkソフトウェアを!�してトリガhみプロファイルメニューから16データをアップロードします。

4. グラフを.べ、ソレノイドの�Eの�)1Üりに3EがあったかどうかÌàします。
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3! 
ハンドヘルドコミュニケータ サービスツール >3!（3-4）

3!セクションでは��3!の	E�をについて��します。��は�Tできる3!リストです。

�  	�7�（^³／�³にする�?）

�  ��モード (サービス�F/サービス¿�にする�?)

�  アナログ()

�  ���

�  ストローク

�  ドライブ12

�  ()�� (3%�?)

�  サイクルカウンタ

�  ストローク(�

�  �S�)

�  アクチュエータ�)

�  ストローク／�)���� (3%�?)

�  ��モード (3%�?)

�  ��`#

�  ストロークカウント([#.,に!�するローストロークセンサ�)

�  �[0`#

�  ��0`#

�  パワーアップ�!

�  �F�!L!
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セクション6 メンテナンスおよびトラブルシューティング
66
DVC6200デジタルバルブコントローラのZ�はType 4XおよびIP66のl�があるため、r33Yの��2なクリーニングは�
�ありません。ただし、Z�Åに8<2áâや��áâによるJ#のé(が$uするc=にDVC6200を��するcdは、ベン
ト（キー52）を��2に�りZし、3I2または��2にãä£がないか�wすることを[�します。ベントが3I2また
は��2にêがれているcdは、ベントのXåまたはV�をFってください。ベントのZÏをÆくブラシでÃってáâ£を
¦ßし、�æ#のç�のèéêをベントに8してãä£がないことを67してください。また、½�り4けするsにベント

を�かしてください。

&C

4[»Âによるカバーの!"により、µ¶や�:の!"につながるおそれがあります。ハウジングのベント��Ûが�いて
おり、カバー=の4[をAÆさせるu�やÜ��がないことをw\してください。

&C

lÇVガスまたはÈÝが®Þする�~、プラスチックカバーからの|��の��を#ぐため、カバーをこすったりÉrでÊ
Ëしないでください。ßÌし、lÇVガスまたはÈÝがÍhする)àとなり、µ¶や�:の"8につながるおそれがありま
す。ÌVÊáかÎでÊËしてください。

&C

Ïh/なプロセス4[の�tやパーツの!Ðによる7 89や�:の"8をÑけてください。DVC6200デジタルバルブコント
ローラのメンテナンス�
を9うÖに、

�  âÒ�
Ó、¤Ô、およびâÒÕÖをÅにÓ�してください。

�  バルブがÓ4Iuにある{は、バルブからアクチュエータを�りÐさないでください。

�  アクチュエータに��4、�[、またはz�WYを]8している�(ラインの��をすべてÐします。アクチュエー
タによる Ïh/な バルブ の��が ×じないことをw\してください。

�  バイパスバルブをk�するか、プロセスをÄ@にã$してバルブをプロセス4[から、¨�してください。プロセス4
[をバルブの¼½から(�してください。

�  ロックアウト¤�をÊ9して、��で�
ÌにA,のÎ�がØ�/にÉであることをw\してください。

�  おä;のプロセスåæまたは?@åæに、プロセスrRに�して�*となる¯ÓのâÒÙ�についてw\することが
�*になります。

�  アクチュエータがバルブステムに4[をかけることがないよう、��¹アクチェータの4[をçき、アクチェータば
ねの4Ú[をÛいてください。これによりステムコネクターを?@に�りÐすことができます。

&C

]8rRとして�_ガスをk�する�~やÜÍh�Ýにk�する�~は、��の&Cを¼Ôしてください。

�  ハウジングキャップを�りÐすÖに��をÐしてください。キャップを�りÐすÖに��をèらないと、Íhによる
µ¶や�:の!"がh×するおそれがあります。

�  ��4��をÐすÖに��をèってください。
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�  ��4��や4[âÞ��をÐす�、ユニットおよび��されたß�からx6に�_ガスがàれます。�_ガスを
]8rRとしてk�する�~はSèな�áをしないと、ÌâやÍhによるµ¶や�:の!"につながるおそれがあり
ます。âÒ�áとしてはSèなã�およびhÌ�のÛéがäげられますが、これらにQるものではありません。

�  ユニットを°びk�するÖに、カバーが�しく�り'けられていることをw\してください。¼Ôしない�~、Ìâ
やÍhによるµ¶や�:の!"のおそれがあります。

&C

��をë~する�~、·�でÄ�した��だけをk�してください。������に,åした�しい��ë~¤�にÅに
Eってください。+1‐ 2に£すように、g�な¤�や���§により\�や��d;が®Éになることがあります。��の(
�や�0を"なうl0V、7 ?9や�/"Ãをßき�こすl0Vもあります。

DVC6200の16��により、ValveLinkソフトウェアを!�して�m2なメンテナンスをFうことができます。デジタルバル
ブコントローラを!ってバルブと��のメンテナンスを�Hにすれば、´�なメンテナンスをbけることができます。Valve
Linkソフトウェアの!�に�する3Qは、ValveLinkソフトウェアのオンラインヘルプをb;してください。

R�フィードバック��の�りÐし
アクチュエータのステムから2�4Yを�りZすには、��の[�ステップにFってください。

1. バルブがプロセスから�Nされていることを67してください。

2. ��のターミナルボックスのカバーを�りZします。

3. �cの��をターミナル[9からZします。

4. ��の���Sを°6します。

5. ���yをZし、DVC6200またはDVC6215をアクチュエータから�りZします。

6. 2�4YとコネクタのアームをÉ�しているねじをZします。

��をV�するcdは、デジタルバルブコントローラと^にM�されたクイックスタートガイド（D103556X012）にUされ
ている�り4けガイドラインにFってください。��を½び!�するsに、セットアップと,)をFってください。

モジュールベースのメンテナンス
デジタルバルブコントローラには、I/Pコンバータ、プリント��[94Yおよび��-リレーからなるモジュールベースが
nまれています。モジュールベースは�cの��や�yをZさずに�HにV�することができます。

��な8X
�6‐ 1にDVC6200デジタルバルブコントローラのメンテナンスに��な8Xの�:をTします。

+ 6‐ 1. �*な·¸
·¸ サイズ ��

Phillipsスクリュードライバー

ëzレンチ
ëzレンチ
ëzレンチ
ëzレンチ

5 mm 
1.5 mm 
2.5 mm 
6 mm

リレー、プリント��[94Y、カバーねじ
ターミナルボックスのねじ
ターミナルボックスカバーのねじ
I/Pコンバータのねじ
モジュールベースのねじ

http://www.emerson.com/documents/automation/122598.pdf
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3YのV�
DVC6200のいずれかの3YをV�するBは、"�であれば��のfìëでメンテナンスをFってください。��をI¥するs
に、	���および���yがZされていることを67してください。

モジュールベースの�りZし
それぞれのキー�2の;�についてはy7‐ 2または7‐ 4をb;してください。

&C

��の!Ðによるµ¶やß�の!"をÑけるため、ハウジングからモジュールベース��を�りÐすÖにデジタルバルブコ
ントローラへの]84[をèり、ìíな]84[をブリードしてください。

1. カバー（キー43）の4ºの7ìねじをZし、モジュールベース（キー2）からカバーを�りZします。

2. 6 mmのëzレンチを!って3ºのボルト（キー38）をÍめます。これらのねじはリテーニングリング（キー154）によりモ
ジュールベースにÉ�されています。

%,

モジュールベースは2つのケーブル4Yによりハウジングとつながっています。モジュールベースをハウジングからÞきMし
た 、これらのケーブル4YをZします。

3. モジュールベースはハウジング（キー1）からíっすぐÞきMします。モジュールベースをハウジングからNしたらハウ
ジングのîに�5させ、ケーブル4Yを67します。

4. y6‐ 1にTすように、デジタルバルブコントローラとベースユニットには2つのケーブル4Yがあり、プリント��[
94YをÜしてモジュールベースをストロークセンサとターミナルボックスに��しています。モジュールベースの に
あるプリント��[94Yからこれらのケーブル4YをZします。

K 6‐ 1. プリント�	�æのケーブル��

ハウジング
W9924-1_no label

ストロークセンサへのケーブル

プリント�	�æ��

ターミナ
ルボックスへのケーブル

ターミナルボ
ックス

モジュールベース��
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モジュールベースのV�
それぞれのキー�2の;�についてはy7‐ 2または7‐ 4をb;してください。

��

��のV0にîçをïえないために、モジュールベースのシールやガイドèに8をつけないように%Bしてください。また
プリント�	�æ��のコネクタピンをぶつけたり!"しないでください。モジュールベースやガイドèを"8するとfg
に8がつき、4[のðnをéÞする��のV0がv�します。

%,

��の��への��をbけるため、モジュールベース4Yを�り4けるsにモジュールのガイドÅとその��Î=のwïを
Fってください。これらのÅにn�、Å、áâがあってはいけません。

モジュールベースのシール.4がÏðであることを67してください。´ÅまたはÐÑしたシールは½��しないでくだ
さい。

1. ベースシール（キー237）がハウジング（キー1）に)しく�り4けられていることを67してください。Oリング
（キー12）がモジュールベースアッセンブリに��されていることを67してください。

2. ストロークセンサとターミナルボックスのケーブル4Yをプリント��[94Y（キー50）へ��してください。コネ
クタの��をそろえる��があります。

3. モジュールベース（キー2）をハウジング（キー1）に�(します。

%,

ステンレス}デジタルバルブコントローラには、0の�?にてモジュールベースをハウジングに�¿するsに、3つのソケッ
トヘッドねじ（キー38）のヘッド3の�にy�ねじシール�（キー64）の!�が[�されます。

4. モジュールベースの3ºのボルト（キー38）をハウジングへ�り4けます。�り4けられていないcdは、3ºのリテー
ニングリング（キー154）をモジュールベースへ+し�みます。ねじをpªをñく?に��にÒめ、�§トルクを16 N�m
(138 lbf�in) にします。

��

モジュールベース��にカバーをßÓする�にケーブル��や�	�を8つけると、プロセスz�のÌ�がh×するl0V
があります。

ステップ5でモジュールベースにカバーをßÓする�に、ケーブル��や�	が4Úされたり8つけられないように�を'け
てモジュールベースの�êに��してください。

5. モジュールベース4Yにカバー（キー43）を�¿してください。
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サブモジュールのメンテナンス
DVC6200のモジュールベースには、�のサブモジュールがnまれています：I/Pコンバータ、PWB（プリント��[9）4Y
および��-リレー。i¤が$uしたcd、これらのサブモジュールをモジュールベースから�りZして�しいサブモジュ
ールとV�することができます。サブモジュールのV� 、モジュールベースを¨してT<を½+できます。

��

モジュールベースのメンテナンスは%Bして9ってください。�のサブモジュールの�
を9う�は、I/Pコンバータと4
[xにカバーを°yかぶせて�
してください。

ëyにîçするので、サブモジュールのメンテナンスÌはI/Pコンバータをぶつけたりìとしたりしないようにしてくだ
さい。

I/Pコンバータ
それぞれのキー�2の;�についてはy7‐ 2または7‐ 4をb;してください。I/Pコンバータ（キー41）はモジュールベースの
sにあります。

%,

I/PコンバータのサブモジュールをV�した は、デジタルバルブコントローラを,)して¬#をÓ�してください。

I/Pフィルタのë~
I/Pコンバータの�の�Sポートのスクリーンは、�SW�のî0フィルタとして��します。このフィルタをV�するには
0の�?にFってください。

1. I/Pコンバータの�りZしの~にUした�?にFって、I/Pコンバータ（キー41）とZ�（キー169）を�りZします。

2. �Sポートからスクリーン（キー231）を�りZします。

3. y6‐ 2にTすように、�しいスクリーンを�Sポートに��します。

K 6‐ 2. I/Pフィルタのf�

I/Pコンバータ]8ポート=の
スクリーン（フィルタ）

I/Pコンバータt[ポー
ト=のOリング

W8072
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4. I/PM)ポートrのOリング（キー39）をwïします。��であればV�します。

5. I/PコンバータのV�の~にUした�?にFって、I/Pコンバータ（キー41）とZ�（キー169）を½#�り4けます。

I/Pコンバータの�りÐし
1. �りZしていないcdは、フロントカバー（キー43）を�りZします。

2. y 6‐ 3をb;してください。2.5 mmのëzレンチを!って、Z�（キー169）とI/Pコンバータ（キー41）をモジュー
ルベース（キー2）にÉ�している4ºのボルト（キー23）をZします。

3. Z�（キー169）を�りZし、モジュールベース（キー2）からI/Pコンバータ（キー41）をíっすぐÞきMします。
I/PコンバータのベースからMている2�のQ�をÅつけないように�をつけてください。

4. Oリング（キー39）とスクリーン（キー231）がモジュールベースの¡にあり、I/Pコンバータ（キー41）からはみMて
いないことを67します。

I/Pコンバータのë~
1. y 6‐ 2をb;してください。モジュールベース（キー2）の¡のOリング（キー39）とスクリーン（キー231）の.4を
wïします。��であればV�してください。Oリングにシリコン\]�をïります。

2. 6‐ 3にTす2ºのブーツ（キー210）がQ�に)しく�り4けられているかどうか67します。

W9328

ボルト（4）
（キー23）

Ðß
（キー169）

I/Pコンバータ
（キー41）

ブーツ
（キー210）

K 6‐ 3. I/Pコンバータ

3. 2�のQ�がモジュールベースのガイドに(っていることに:¢しながら、モジュールベース（キー2）にI/Pコンバータ
（キー41）をíっすぐ�り4けます。これらのガイドはプリント��[94Yのサブモジュールにつながっています。

4. I/Pコンバータ（キー41）にZ�（キー169）を�り4けます。

5. 4ºのボルト（キー23）を�り4けてpªをñく?に��にÒめ、�§トルクを1.6 N�m (14 lbf�in) にします。

6. I/PコンバータのV� 、¬#をÓ�するためにストロークを,)するかタッチアップ,)をFってください。
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プリント��[9（PWB）4Y
それぞれのキー�2の;�についてはy7‐ 2または7‐ 4をb;してください。プリント��[94Y（キー50）はモジュール
ベース4Y（キー2）の にあります。

%,

プリント��[94YのV� 、¬#をÓ�するためにデジタルバルブコントローラの,)と��をFってください。

プリント�	�æ��の�りÐし
1. モジュールベースの�りZしの�?にFって、ハウジングからモジュールベースを�りZします。

2. 3ºのねじ（キー33）をZします。

3. モジュールベース（キー2）からプリント��[94Y（キー50）をíっすぐ�ち{げます。

4. プリント��[9アッセンブリ（キー50）を�りZした 、モジュールベース（キー2）の�)センサ�ボスにOリング
（キー40）があることを67します。

�	�æ��のë~とDIPスイッチの��
1. �)センサのOリング（キー40）にシリコン\]�をïり、モジュールベースアッセンブリの�)センサ�ボスにOリン
グを��します。

2. プリント��[94Y（キー50）の��を)しく.,し、モジュールベースに�り4けます。I/Pコンバータ（キー41）
からの2�のQ�がプリント��[94Yのqけ°に(り、モジュールベースの�)センサ�ボスがプリント��[94Y
のqけ°にdうようにする��があります。

3. プリント��[94Y（キー50）をモジュールベースの�òに+し�みます。

4. 3ºのねじ（キー33）を�り4けてÒめ、�§トルクを1 N�m (10.1 lbf�in) にします。

5. 6‐ 2にFって、プリント��[94YのDIPスイッチを��します。

+ 6‐ 2. DIPスイッチ��(1)

スイッチラベル (�モード DIPスイッチのf�

PT-PT
420 mA

ポイントトゥポイントループ
Ê

マルチ 24 VDC マルチドロップループ e

1. スイッチ;�はy6‐ 4をb;してください。
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X0432

K 6‐ 4. プリント�	�æ（PWB）の��と��

hW�／スイッ
チの�§

ストロークセンサ
のコネクタ

ターミナルボック
スのコネクタ

(�モードの
�§

ストロークセンサ
のコネクタ

ターミナルボック
スのコネクタ

(�モードの
�§

X0463

%,

4～20 mAの��12で5Tするデジタルバルブコントローラについては、DIPスイッチをポイントトゥポイントループに�
�してください。

6. モジュールベースのV�の�?にFって、ハウジングにモジュールベースを½#�り4けます。

7. デジタルバルブコントローラのセットアップと,)をFいます。
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��-リレー
それぞれのキー�2の;�についてはy7‐ 2または7‐ 4をb;してください。��-リレー（キー24）はモジュールベースの
sにあります。

%,

リレーのサブモジュールをV�した は、デジタルバルブコントローラを,)して¬#をÓ�してください。

��¹リレーの�りÐし
1. リレー（キー24）をモジュールベースにÉ�している4ºのねじをÍめます。これらのねじはリレーにÉ�されてい

ます。

2. リレーを�りZします。

��¹リレーのë~
1. モジュールベースのÔを1£でwïし、áれや�ä£がないことを67します。Xåが��なcdに、Ôを+きくしな

いでください。

2. リレーシールにシリコン\]�をïり、y6‐ 5にTすようにリレーó3のôに��します。リレーシールをµめられた
;�にÉ�します。

K 6‐ 5. ��¹リレー��

W8074

リレーシール

3. リレー（Z�4き）をモジュールベースに��します。4ºのねじをpªをñく?に��にÒめ、�§トルクを2 N�m
(20.7 lbf�in) にします。

4. ハンドヘルドコミュニケータを!って、リレー»-のパラメータ�が��したリレー»-にdっていることを67して
ください。

5. リレーをV�してリレー»-を67した 、¬#をÓ�するためにストロークを,)するかタッチアップ,)をFって
ください。

�) 、5�プラグまたはタイヤバルブ
:�していただいたオプションに じて、DVC6200またはDVC6205には�) （キー47）、5�プラグ（キー66）、またはタ
イヤバルブ（キー67）が�¿されます。:5-の��にはスクリーン（キー236、y7‐ 3）も�¿されます。これらはリレ
ーのÕのモジュールベースの{3にあります。
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�) 、5�プラグまたはタイヤバルブをV�するには��の�?にFってください。それぞれのキー�2の;�について
はy7‐ 2および7‐ 3をb;してください。

1. sÅカバー（キー43）を�りZします。

2. �) 、5�プラグまたはタイヤバルブを��の�?で�りZします。

4[x（キー47）については、�) のケースにeÅ3があります。レンチを�) のeÅ3に"て、モジュールベースか
ら�) を�りZします。/5�-の��については、�S�) を�りZすためにM)�) の�つをZします。

�$プラグ（キー66）とタイヤバルブ（キー67）については、レンチを!ってこれらをモジュールベースから�りZし
ます。

3. V��) 、5�プラグまたはタイヤバルブのねじ3に�yねじシール�（キー64）をïります。

4. レンチで�) 、5�プラグまたはタイヤバルブをモジュールベースにねじ�めします。

ターミナルボックス
それぞれのキー�2の;�についてはy7‐ 2または7‐ 4をb;してください。

ターミナルボックスはハウジング{にあり、�cとの�����のターミナルストリップ4Yがnまれています。

%,

DVC6205のフィードバック��ターミナルボックス（y6‐ 6）はV�3Yではありません。ねじにïられたk�ペイントを�
さないでください。

K 6‐ 6. ターミナルボックス
フィードバック�
�ターミナルボッ
クス（ë~gl）

DVC6205DVC6200

メインターミナル
ボックス

メインターミナルボックス

X0338 X0379

ターミナルボックスの�りZし

&C

µ¶や�:の!"を#ぐために、Íhのおそれのあるí6�Ìや�[��ではターミナルボックスを�りÐすÖに��の�
�をèってください。

1. ターミナルボックスからキャップ（キー4）をZすために、キャップのねじ（キー58）をÍめます。

2. キャップ（キー4）をZした 、�cの����の;�を67してターミナルボックスからZしてください。
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3. モジュールベースの�りZしの�?にFって、ハウジングからモジュールベースを�りZします。

4. プリント��[94Y（キー50）からターミナルボックスの��コネクタをZしてください。

5. ねじ（キー72）を�りZします。ハウジングからターミナルボックス4YをíっすぐÞきMします。

ターミナルボックスのV�

%,

すべてのOリングのÐÑをwïし、��に じてV�します。

1. Oリング（キー34）に\]�とシリコンシーラントをïり、ターミナルボックスのステムにOリングを�り4けます。

2. ハウジングにAしてターミナルボックス4Yステムを�からMるまで�(します。ターミナルボックスのねじÔ
（キー72）がハウジングのねじÔとdうようにターミナルボックス4Yを��します。ねじ（キー72）を�り4けます。

3. ターミナルボックスの��コネクタをプリント��[94Y（キー50）に��します。コネクタの��をそろえる��
があります。

4. モジュールベースのV�の�?にFって、ハウジングにモジュールベースを½#�り4けます。

5. ターミナルボックスの�りZし�の�?2にFって、フィールド��を½��します。

6. Oリング（キー36）に\]�とシリコンシーラントをïり、ターミナルボックスの2-5/8インチねじにOリングを�り4け
ます。ねじにOリングを�り4けるBに¹6しないように、8Xを!うことを[�します。

7. キャップを�り4けるBのõき4きやかじりをmぐために、ターミナルボックスの2-5/8インチねじにリチウムグリー
ス（キー63）をïります。

8.�Öがなくなるまでターミナルボックスにキャップ（キー4）をねじ�めします。 

9.キャップ（キー4）に�めねじ（キー58）を�り4けます。�めねじをÒめ4けてキャップをÉ�します。

トラブルシューティング
��の81やM)にi¤が$uしたcdは、6‐ 3のトラブルシューティングチャートをb;してください。また70ページのDV
C6200テクニカルサポートチェックリストもb;してください。

k�l0�4のw\

&C

îÞ/にÍhするl0Vのあるí6��や�[��でこのテストをVみると、ÌâやÍhによるµ¶または�:の!"につ
ながるおそれがあります。

!�"�	�を67するには、��のT<をFってください。

1. y2‐ 3にTす��をFIELDVUE��がある�cの��に��します。

2. �+M)	EがIられるよう、��システムを��します。

3. y2‐ 3にTす1キロオームの	;� の��をゼロに��します。

4. 	E に�Tされる	Eを0します。

5. 	� の	�1Üりが10.0 Vになるまで1キロオームの	;� の��を.,します。

6. 	E に�Tされる	Eを0します。
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7. ステップ6で0した	Eがステップ4で0した	Eとkじであれば（± 0.08 mA）、!�"�	�はI¹です。

8. !�"�	�がI¹ではないcdは、��のセクションの��T<の~をb;してください。

プロセッサの°�(
ハンドヘルドコミュニケータ サービスツール>メンテナンス>プロセッサの½�5

デバイスの「ソフト」リセットです。このT<は、��がサービス¿�のときのみFえます。ソフトリセットは、��に�
られた3%をOちに^³にします。また、デバイスがアラートによりシャットダウンされるように��されると、ソフトリ
セットはシャットダウンをクリアします。

+ 6‐ 3. ��のトラブルシューティング 
ñò l0な)à (�

1. ��のアナログ()�の
¯みが�BにIられる	E
と�Áしない。

1a. ��モードがアナログになっていない。 1a. ハンドヘルドコミュニケータを!って��モードを67してく
ださい。デジタルまたはテストモードのcd、��は���をデジ
タル12としてq1します。()	Eに[づく��になっていませ
ん。��モードをアナログに3%してください。

1b. ��システムのコンプライアンス	�が
�い。

1b. システムのコンプライアンス	�を67してください（��の
セクションの��T<の~をb;してください）。

1c. -�16の|Tにより��が¿�した。 1c. ハンドヘルドコミュニケータを!って��の.4を67してく
ださい（デバイス3Qの�Tのセクションの、��.4の�Tの~
をb;してください）。

1d. アナログ()センサが,)されていない。 1d. アナログ()センサを,)してください（,)のセクションの
アナログ(),)の~をb;してください）。

1e. 	Eがöれている。 1e. ターミナルボックスのðñなèIにより	Eöれが�こるcd
があります。このようなcd、	Eはランダムに3Eします。ター
ミナルボックスのr3を�かし、½#テストしてください。

2. ��が81しない。 2a. !�"�	�が´;している。 2a. !�"�	�を �してください（��のセクションの��T
<の~をb;してください）。!�"�	�は10 VDC�{になる�
�があります。

2b. コントローラのM)インピーダンスが�す
ぎる。

2b. コントロールシステムのコンプライアンス	�の����を6
7した 、HARTフィルタを��してください（��のセクションの
��T<の~をb;してください）。

2c. ケーブルのキャパシタンスが[すぎる。 2c. ケーブルキャパシタンスの�+�&�を67してください（�
�のセクションの��T<の~をb;してください）。

2d. HARTフィルタが)しく.,されていない。 2d. フィルタの.,を67してください（I¹なHARTフィルタの�

��	をb;してください）。

2e. �cの��が)しくFわれていない。 2e. ��のU�と��のb��を67してください。ケーブルのシ
ールドが��システムにのみ��されていることを67してくださ
い。

2f. コントローラのループM)が4 mAcdになっ
ている。

2f. ��システムの��M)��は3.8 mA�{であることを67し
てください。

2g. プリント��[9でループ��ケーブルがZ
れている。

2g. ��が)しくFわれていることを67してください。

2h. プリント��[9のDIPスイッチが)しく�
�されていない。

2h. プリント��[9の にあるDIPスイッチの��が)しいか、
またはòれていないか67してください。スイッチをリセットす
るか、スイッチがòれているcdはプリント��[9をV�してく
ださい。スイッチの��については�6‐ 2をb;してください。



�����
D103605X0JP

メンテナンスおよびトラブルシューティング
2022 & 12 '

69

+ 6‐ 3. ��のトラブルシューティング 
ñò l0な)à (�

2. ��が81しない。 2i. プリント��[9に|Tがある。 2i. ��の	)�Sには4～20 mAの	E}を!�してください。
LOOP+とLOOP-の��!の	�は8.0～9.5 VDCでなければなりま
せん。��!の	�が8.0～9.5 VDCでないcdは、プリント
��[9をV�してください。

2k. ´)なポーリングアドレスを!�している。 2k. ハンドヘルドコミュニケータを!ってポーリングアドレスを�
�してください（@Aセットアップのセクションをb;してくださ
い）。Utility（ユーティリティ）メニューから、Configure Commun
icator（コミュニケータのCD）>Polling（ポーリング）>Always
Poll（XYポーリング）を%�してください。��のポーリングア
ドレスを0に��してください。

2l. ターミナルボックスにÑ»がある。 2l. �ねじ��からA するプリント��[9のコネクタピンへの
Q8を67してください。��であればターミナルボックス4Yを
V�してください。

2m. ハンドヘルドコミュニケータまたは
ValveLinkモデムケーブルにÑ»がある。

2m. ��であればケーブルをÊ5するかV�してください。

2n. デバイスコミュニケータまたはValveLinkモ
デムケーブルにÑ»がある。

2n. ValveLinkのモデムをV�してください。

2p. ValveLinkのハードロックにÑ»があるか、
プログラムされていない。

2p. Ñ»があるcdはV�し、プログラムされていないcdは8c
に¿�してください。

3. ��が,)せず、5Tが
�いまたは¾5する。

3a. ��{のエラーがある。 3a. ��を67する：
��であれば7���をNone（なし）に��してください。
Out of Service（サービス¿�）になっているcdは、In
Service（サービス�F）にしてください。
��を67してください。
ストロークセンサの5T
チューニングセット
	}6の.4
フィードバック��
��モード (アナログに��) 
½�5 の��モード (アナログに��)

3b. I/Pコンバータの���×Mが�&されて
いる。

3b. モジュールベースのI/Pコンバータ�Sポートのスクリーンを6
7してください。��に じてV�してください。I/Pコンバータの
×Mが�&されているcdは、I/PコンバータをV�してください。

3c. I/Pコンバータ4Yの!のOリングがØEして
eたくなり、シール�がÓわれている。

3c. OリングをV�してください。

3d. I/PコンバータアッセンブリがÊ´、\]、
あるいはÙまっている。

3d. ベントのフラッパ、+M（Q8）、áâ、âみ、または�S�
�のáれを67してください。コイル��を1680～1860オームの!
にしてください。I/P4YにÊ´、\]、Ùりまたは+Mがあるcd
はV�してください。

3e. ��ZのI/Pコンバータ4Yを!�して
いる。

3e. I/Pコンバータ4Yのノズルを.,する�があります。バルブ
が¿�していない.4でドライブ12を67してください（/5の
cd55～80%、:5のcd60～85%）。ドライブ12がTに[いまた
は�いcdは、I/Pコンバータ4YをV�してください。

3f. モジュールベースのシールにÑ»がある。 3f. モジュールベースのシールの.4と;�を67してください。
��であればシールをV�してください。

3g. リレーにÑ»がある。 3g. Z�の.,;�にリレービームを+し{げ、M)�が·zす
るのを±ます。リレーを�りZしてリレーシールをwïしてくださ
い。I/Pコンバータ4YがÏðで��×MがÙまっていないcdは、
リレーシールかリレーをV�してください。リレーの.,を67し
てください。

3h. 67CFRレギュレータにÑ»があり、�S�)
 がm�しない。

3h. 67CFRレギュレータをV�してください。

4. ValveLink16テストの
a©にエラーがMる。

4a. �)センサにÑ»がある。 4a. プリント��[9をV�してください。

4b. �)センサのOリングがない。 4b. Oリングを�り4けてください。

5. ハンドヘルドコミュニケ
ータが�5しない。

5a. バッテリパックがØ	されていない。 5a. バッテリパックをØ	してください。
:：バッテリパックはハンドヘルドコミュニケータに�¿¡でも
º8でもØ	できます。ハンドヘルドコミュニケータはバッテリパ
ックのØ	¡でもb�に5Tします。ただし�なc=ではバッテ
リパックのØ	をしないでください。
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DVC6200テクニカルサポートチェックリスト
エマソンh<=までサポートのご�Úをいただくsに、��の3Qをご�¢ください。

1. ネームプレートUの��シリアル�2 ___________________________________________________________________

2. デジタルバルブコントローラは��12に× していますか？はい _________ いいえ _________ 

いいえのcdは、ご��ください _____________________________________________________________________

3. コマンド	Eが4.0 mAと20.0 mAの�の、Loop - とLoop + のターミナルボックスねじ!の	�を_�してください：
__________V @ 4.0 mA __________V @ 20.0 mA.
(これらの�はおよそ8.6 V @ 4.0 mAと8.8 V @ 20 mAになります。)

4. HARTを×÷してデジタルバルブコントローラと81できますか？はい _________ いいえ _________

5. デジタルバルブコントローラの16�はどれですか？AC ____ HC ____ AD ____ PD ____ ODV____

6. デジタルバルブコントローラのファームウェアの��はâですか？ ______________

7. デジタルバルブコントローラのハードウェアの��はâですか？ ______________

8. デジタルバルブコントローラの��モードは「In Service（サービス�F）」ですか？はい ________ いいえ ________

9. デジタルバルブコントローラの��モードは「Analog（アナログ）」に��されていますか？はい _____ いいえ _____

10. ストローク��と�)��のどちらですか？

11. ��のパラメータをおkらせください。

()12 _________ ドライブ12 _________% 

�S�) _________ �)A _________ �)B _________ 

ストロークターゲット _________% ストローク _________%

12. ��のアラートの�Tをお	きください。

|Tアラート _______________________________________________________________________________ 

バルブアラート _____________________________________________________________________________ 

5T.4 ___________________________________________________________________________________ 

アラート Ü0() _______________________________________________________________________

13. デバイスのValveLinkデータ（!�"�であれば）をエクスポートしてください（.4モニター、@Aセットアッ
プl）。

�り'け
1. お!いのデジタルバルブコントローラはどちらですか？DVC6200 __________ DVC6205/DVC6215 __________

2. DVC6200に�り4けられているアクチュエータのメーカー、ブランド、»-、サイズlをおkらせください。 __________

3. バルブの�+ストロークをおkらせください。 ______________________________________________________________

4. �り4けキットのパーツ�2をおkらせください。 __________________________________________________________

5. �り4けキットがImpact Partnerまたはおø�がT¡した£であるcdは、�り4け.4のóíをご�¢ください。

6. �り4けキットをDT8りに�り4けましたか？はい _________ いいえ _________

7. バルブのフェイル5Tはどちらですか？フェイルクローズ _________ フェイルオープン _________

www.Fisher.com
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セクション7 ��77

��の%B  
���に�してエマソンh<=にご�ÚいただくBは、コントローラのシリアル�2を�ずお±えください。

&C

Fisherのë~�ï���のみをk�してください。いかなるIðでも、Emersonによる]8���ÐはFisherの��にk�し
ないでください。エマソン�Ðのメーカーによる��をk�した�~、��のâ^サービスを£けられなくなるほか、��
のV0にîçをóぼし、7 h>や�:の"8につながるおそれがあります。

��キット

%,

エラストマ!�のすべてのMNキットにはニトリルエラストマがnま

れています。`[`/�``#キットにはフルオロシリコーンエラス

トマがnまれています。

キット��  パーツ�Y

  1* Elastomer Spare Parts Kit (kit contains parts to

 service one digital valve controller)

   �Standard 19B5402X012

�Extreme Temperature 19B5402X022

  2* Small Hardware Spare Parts Kit (kit contains parts

 to service one digital valve controller) 19B5403X032

  3* Seal Screen Kit [kit contains 25 seal screens (key 231)

  and 25 O‐rings (key 39)] 14B5072X182

  4* Integral Mount Seal Kit (for 667 size 30i - 76i 

 and GX actuators)

 [kit contains 5 seals (key 288)] 19B5402X032

  5* Terminal Box Kit (see figure 7‐ 1) 

%,

!�されているパーツとkじものを!�してください。��のターミ

ナルボックスは、PWB4Y	���ハードウェア��2（HW2）のみA

 しています。

Aluminum, without I/O Package

 Standard 19B5401X142

 Standard, M20 19B5401X342

 Standard, Natural Gas Certified 19B5401X742

 Standard, Natural Gas Certified, M20 19B5401X772

 Extreme Temperature 19B5401X152

 Extreme Temperature, M20 19B5401X352

 Extreme Temperature, Natural Gas Certified 19B5401X752

 Extreme Temperature, Natural Gas Certified, M20 19B5401X782

キット��  パーツ�Y

Aluminum, with I/O Package

 Standard 19B5401X182

 Standard, M20 19B5401X392

 Standard, Natural Gas Certified 19B5401X942

 Standard, Natural Gas Certified, M20 19B5401X972

 Extreme Temperature 19B5401X192

 Extreme Temperature, M20 19B5401X402

 Extreme Temperature, Natural Gas Certified 19B5401X952

 Extreme Temperature, Natural Gas Certified, M20 19B5401X982

Stainless Steel, without I/O Package

 Extreme Temperature 19B5401X722

 Extreme Temperature, M20 19B5401X732

 Extreme Temperature, Natural Gas Certified 19B5401X762

 Extreme Temperature, Natural Gas Certified, M20 19B5401X792

Stainless Steel, with I/O Package

 Extreme Temperature 19B5401X202

 Extreme Temperature, M20 19B5401X412

 Extreme Temperature, Natural Gas Certified 19B5401X932

 Extreme Temperature, Natural Gas Certified, M20 19B5401X962

キー

50 PWB Assembly (HW2) (see figure 7‐ 2 and 7‐ 4) for DVC6200 and

DVC6205

%,

��のPWB4Yは、y7‐ 1にTすターミナルボックスにのみA して

います。PWBのV�が��なcdは、エマソンh<=までご�Úくだ

さい。

Hardware Revision 2 (HW2), without I/O Package

 For instrument level HC

 For instrument level AD

 For instrument level PD

 For instrument level ODV

*Recommended spare parts

http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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K 7‐ 1. ターミナルボックス

I/Oパッケージなし I/Oパッケージ'き

キー

50 PWB Assembly (HW2) for DVC6200 and DVC6205 (continued)

Hardware Revision 2 (HW2), with I/O Package

 For instrument level HC

 For instrument level AD

 For instrument level PD

 For instrument level ODV

キット�� パーツ�Y

 6* I/P Converter Kit

 Standard 38B6041X152

    Extreme Temperature 38B6041X132

 7* Spare Module Base Assembly Kit,

 [kit contains module base (key 2); drive screws, qty. 2,

 (key 11); shield/label (key 19); hex socket cap screw, qty. 3, 

 (key 38); self tapping screw, qty. 2 (key 49); pipe plug, qty. 3 

 (key 61); retaining ring, qty. 3 (key 154); screen (key 236); 

 and flame arrestors, qty. 3 (key 243)]

  Aluminum GE18654X012

  Stainless Steel GE18654X022

 8* Spare Housing Assembly Kit

 [kit contains housing (key 1); vent assembly (key 52);

 seal (only included in Housing A kits) (key 288);

 seal (key 237); O‐ring (key 34); O‐ring (only used

 with integrally mounted regulator) (key 5)]

 Aluminum

  Housing A (used for GX actuator)

   Standard GE48798X032

   Extreme Temperature GE48798X042

  Housing B (used for all actuators except GX)

   Standard GE48798X072

   Extreme Temperature GE48798X082

 Stainless Steel

  Housing B (used for all actuators except GX)

   Extreme Temperature GE48798X102

� 

キット�� パーツ�Y

 9* Spare I/P Shroud Kit

 [kit contains shroud (key 169) and

 hex socket cap screw, qty. 4 (key 23)] GE29183X012

%,

���り4けフィードバック・ユニット・キット (キット10) はネ

ームプレート / �7��の�Èから、3Y�2でご:�いただくこ

とができません。このキットの:�に�する3Qについては、エマソ

ンh<=におiいdわせください。

 10 Remote Mount Feedback Unit Kit (see figure 7‐ 5)

 [remote housing assembly (key25); hex socket set 

 screw (key 58); 1/2 NPT pipe plug (key 62); wire retainer, qty 2

 (key 131); terminal cover (key 255); o-ring (key 256); gasket

 (Housing A only, used for GX actuator) (key 287); seal 

 (Housing A only, used for GX actuator) (key 288)

 11 Feedback Array Kit

Sliding Stem (Linear)

 [kit contains feedback array and hex socket cap screws, qty. 2,

 washer, plain, qty. 2, external tooth lock washer, qty. 2 (only

 with aluminum feedback array kit) and alignment template.

  210 mm (8-1/4 inch) kit contains feedback array and hex

 socket cap screws, qty. 4, washer, plain, qty. 4, external tooth

 lock washer, qty. 4 (only with aluminum feedback array kit),

 alignment template and insert]. Stainless steel kits only for use

 with stainless steel mounting kits.

7 mm (1/4-inch)

  Aluminum GG20240X012

19 mm (3/4-inch)

  Aluminum GG20240X022

  Stainless steel GE65853X012

25 mm (1-inch)

  Aluminum GG20240X032

  Stainless steel GE65853X022

38 mm (1-1/2 inch)

  Aluminum GG20240X042

  Stainless steel GE65853X032

50 mm (2-inch)

  Aluminum GG20240X052

  Stainless steel GE65853X042

110 mm (4-1/8 inch)

  Aluminum GG20240X082

  Stainless steel GE65853X062

210 mm (8-1/4 inch)

  Aluminum GG20243X012

  Stainless steel GE65853X072

Rotary

 [Kit contains feedback assembly, pointer assembly, travel

 indicator scale and M3 machine pan head screws qty. 2].

 Stainless steel kits only for use with stainless steel mounting kits.

  Aluminum GG10562X012

  Stainless steel GG10562X022

Rotary array kit with coupler

[Kit contains feedback assembly and NAMUR coupler]

  Aluminum GE71982X012

  Stainless steel GE71982X022

http://www.emerson.com/en-us/contact-us
http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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キット�� パーツ�Y

 12 Mounting Shield Kit

 [kit contains shield, qty. 3 and machine 

  screws, qty. 6] GG05242X022

 13* Gasket/Seal Kit, for use with GX actuator

 [kit contains insulating gasket (key 287) 

 and seal (key 288)] GE45468X012

パーツリスト

%,

Ý:�24きのパーツはパーツキットでお�めいただけます。ページ

�3のÝ:をご:ください。 

3Y:�の3Qについては、��りのエマソンh<=までおiいdわ

せください。 

エラストマ!�のすべてのMNキットにはニトリルエラストマがnま

れています。`[`／�`3Yにはフルオロシリコーンエラストマが

nまれています。

キー �� パーツ�Y

ハウジング（y7‐ 2および
7‐ 4b;）
  1 Housing(8)

 11 Drive Screw (2 req'd) (DVC6205 only)

 20 Shield (DVC6205 only)

 52 Vent(2)

 74 Mounting Bracket (DVC6205 only)

248 Screw, hex head (4 req’d) (DVC6205 only)

249 Screw, hex head (4 req’d) (DVC6205 only)

250 Spacer (4 req’d) (DVC6205 only)

267 Standoff (2 req’d) (DVC6205 only)

271 Screen(8)

287 Gasket, Housing A only (used for GX actuator) (DVC6200 only)

288 Seal (used for 667 size 30i - 76i and GX actuators) (DVC6200 only)

^8パーツ（y7‐ 2、7‐ 3、およ
び7‐ 4b;）
 16* O‐ring(1) (3 req'd)

 29 Warning label, for use only with LCIE hazardous area

 classifications

 33 Mach Screw, pan head(2) (3 req'd)

 38 Cap Screw, hex socket(2)(7) (3 req'd)

 43* Cover Assembly (includes cover screws)

  Standard GG53748X012

  Extreme temperature GG53748X022

キット�� パーツ�Y

 48 Nameplate

 49 Screw, self tapping (2 req'd)(7)

�61 Pipe Plug, hex socket(7)

 Housing A with relay C (2 req'd ) (used for GX actuator)

 Housing A with relay B (1 req'd) (used for GX actuator)

 Housing B with relay B and C (1 req'd)

  (used for all actuators except GX)

 Not required for relay A

 63 Lithium grease (not furnished with the instrument)

 64 Pipe thread sealant, anaerobic (not furnished with the

instrument)

 65 Lubricant, silicone sealant (not furnished with the instrument)

154 Retaining Ring(2) (3 req'd)

236 Screen (required for relay B and C only)(8)

237 Module Base Seal(1)

モジュールベース（y7‐ 2および
7‐ 4b;）
  2 Module Base(7)

 11 Drive Screw(7) (2 req'd)

 12 O‐ring(1)

 19 Shield(7)

�61 Pipe Plug, hex socket(7) (3 req'd)

243 Slotted Pin (flame arrestor)(7) (3 req'd)

I/Pコンバータ4Y
(y7‐ 2および7‐ 4b;)
 23 Cap Screw, hex socket(2)(9) (4 req'd)

 39* O‐ring(1)(3)(6)

 41 I/P Converter(6)

169 Shroud(6)(9) (see figure 6‐ 3)

210* Boot(1)(6) (2 req'd) (see figure 6‐ 3)

231* Seal Screen(1)(3)(6)

リレー（y7‐ 2および
7‐ 4b;）
�24* Relay Assembly, (includes shroud, relay seal, mounting screws)

  Standard

  Standard Bleed

  Housing A (used for GX actuator)

   Single‐acting direct (relay C) 38B5786X182

   Single‐acting reverse (relay B) 38B5786X172

  Housing B (used for all actuators except GX)

   Single‐acting direct (relay C) 38B5786X132

   Double‐acting (relay A) 38B5786X052

   Single‐acting reverse (relay B) 38B5786X092

*Recommended spare parts

*[��»Y

1. エラストマスペアパーツキットでK�

2. ��ハードウェアスペアパーツキットでK�

3. シールスクリーンキットでK�

6. I/PコンバータキットでK�

7. スペアモジュールベース4YキットでK�

8. スペアハウジング4YキットでK�

9. スペアシュラウドキットでK�

http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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キー �� パーツ�Y

�24* Relay Assembly, (includes shroud, relay seal, mounting screws) 

  Standard (continued)

  Low Bleed

  Housing A (used for GX actuator)

   Single‐acting direct (relay C) 38B5786X202

   Single‐acting reverse (relay B) 38B5786X192

  Housing B (used for all actuators except G)

   Single‐acting direct (relay C) 38B5786X152

   Double‐acting (relay A) 38B5786X072

   Single‐acting reverse (relay B) 38B5786X112

  Extreme Temperature

  Standard Bleed

    Single‐acting direct (relay C) 38B5786X142

    Double‐acting (relay A) 38B5786X032

    Single‐acting reverse (relay B) 38B5786X102

  Low Bleed

    Single‐acting direct (relay C) 38B5786X162

    Double‐acting (relay A) 38B5786X082

    Single‐acting reverse (relay B) 38B5786X122

ループ��ターミナルボックス
（y7‐ 2および7‐ 4b;）
  4 Terminal Box Cap

 34* O‐ring(1)(5)

 36* O‐ring(1)(5)

 58 Set Screw, hex socket(2)

 72 Cap Screw, hex socket(2)

164 Terminal Box Assembly

フィードバック��ターミナル
ボックス（y7‐ 4b;）
DVC6205 のみ
  4 Terminal Box Cap

 34* O‐ring(1)(5)

 36* O‐ring(1)(5)

 58 Set Screw, hex socket(2)

 62 Pipe Plug, hex hd

262 Adapter

263* O-ring

キー ��

�) 、5�プラグまたはタイ
ヤバルブ4Y（y7‐ 3b;）

 47* Pressure Gauge

 Double‐acting (3 req'd); Single‐acting (2 req'd)

  PSI/MPA Gauge Scale

   To 60 PSI, 0.4 MPa

   To 160 PSI, 1.1 MPa

  PSI/bar Gauge Scale

   To 60 PSI, 4 bar

   To 160 PSI, 11 bar

  PSI/KG/CM2 Gauge Scale

   To 60 PSI, 4 KG/CM2

   To 160 PSI, 11 KG/CM2

 66 Pipe Plug, hex head

 For units w/o gauges

 67 Tire Valve, used with Tire Valve Option only

 Double‐acting (3 req'd); Single‐acting (2 req'd)

DVC6215 フィードバックユ
ニット(y7‐ 5b;)
 65 Lubricant, silicone sealant (not furnished with the instrument)

256* O-Ring

HARTフィルタ
  HF340, DIN rail mount

  HF341, DIN rail Mount, pass through (no filter)

*[��»Y

1. エラストマスペアパーツキットでK�
2. ��ハードウェアスペアパーツキットでK�
5. ターミナルボックスキットでK�
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K 7‐ 2. FIELDVUE DVC6200デジタルバルブ
コントローラハウジング��

 (¹ ��( ��(

ハウジングA—ñèK

（GXのアクチュエータでk�）

ハウジングB—ôèK

（GXをÛくすべてのアクチュ
エータでk�）

GE40185シート1/3

òóá、シーラント、またはロックáをk�

2にÄ�されないQり、すべてのOリングにòóáをõö
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K 7‐ 2. FIELDVUE DVC6200デジタルバルブコントローラハウジング��（�き）

�èA-A

�èC-C
スケール2 : 1

�èE-E
スケール2：1

�èF-F
スケール2 : 1

GE40185シート2/3

òóá、シーラント、またはロックáをk�

2にÄ�されないQり、すべてのO-リングにòóáをõö

SSTのみ

K 7‐ 3. 4[xの��

 (¹ ��( ��(

GE40185 sheet 3 of 3

òóá、シーラント、またはロックáをk�

2にÄ�されないQり、すべてのOリングにòóáをõö

�$プラグオプションでは  47  と  66  をë~

タイヤバルブオプションでは  47  と  67  をë~
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K 7‐ 4. FIELDVUE DVC6205ベースユニットハウジング��

�èB-B

�èH-H

�èA-A

GE40181

òóá、シーラント、またはロックáをk�

2にÄ�されないQり、すべてのOリングにòóáをõö
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K 7‐ 4. FIELDVUE DVC6205ベースユニットハウジング��（�き）

�èC-C
スケール2 : 1

�èE-E
スケール2：1

 (¹ ��( ��(

Kは (¹

GE40181

òóá、シーラント、またはロックáをk�

2にÄ�されないQり、すべてのOリングにòóáをõö

SSTのみ
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K 7‐ 4. FIELDVUE DVC6205ベースユニットハウジング��（�き）

ウォールマウント パイプマウント

GE40181

òóá、シーラント、またはロックáをk�

2にÄ�されないQり、すべてのOリングにòóáをõö
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K 7‐ 5. FIELDVUE DVC6215リモートフィードバック��

�èA-A

ハウジングA
（GXのアクチュエータでk�）

ハウジングB
（GXをÛくすべてのアクチュエータでk�）

�èA-A

KÌに+£されていないパーツ: 158

KÌに+£されていないパーツ: 158

GE46670-B

GE40178-B

òóá／シールáをk�

òóá／シールáをk�
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'�A �()�AA− A

HART3W  
HART（Highway Addressable Remote Transducer）プロトコルは、フィールドデバイスにデジタル�-で��との81��と
プロセスデータをK�します。このデジタル81はプロセス12を¡6せずに、4‐20 mAのプロセス��12をK�するk
じ2つの��ループをÜして$uします。これにより、より�い%��#でアナログプロセス12を��に!�できます。z
えて、HARTプロトコルによりデジタル16、メンテナンスおよびezプロセスデータの��も"�となります。このプロト
コルによりホストデバイスをÜした��2なシステムのÞdを��できます。

HARTプロトコルは�i!ß�3.（FSK）�-を!�します。1200および2200 Hzの2つの�i!が4‐20 mAの	E12にJ
ねられます。これらの�i!は!ªの0と1を�します（yA‐ 1をb;）。4-20 mAの	Eにこの�i!12をJねdわせ
ることにより、デジタル81がIられます。HART12のe��はゼロであるため、4-20 mAの12にDC�はzえられま
せん。したがって、プロセス12をàäせずにk�81を��することができます。

K A‐ 1. HARTxô��´åõ

-0.5V

+0.5V

1200 Hz 
“1”

2200 Hz 
“0”

3WÌのô÷�z�� = 0

アナログ
WY

0

A6174

HARTプロトコルはマルチドロップ��にA しているので、1�の81ラインで/!の��をネットワーク��することがで
きます。このプロセスはパイプライン、á�y5、タンクcなどの��T<�Rでのモニタリングに�Iです。マルチドロ
ップへのプリント��[9のDIPスイッチ��3%については、�6‐ 2をb;してください。

DVC6200デジタルバルブコントローラ
DVC6200デジタルバルブコントローラのハウジングには、�cの��や�yをZさずにそのcで�HにV�できる、ストロー
クセンサ、ターミナルボックス、���(M)��°およびモジュールベースがnまれています。モジュールベースには、
�のサブモジュールがnまれています：I/Pコンバータ、プリント��[9 (PWB) 4Yおよび��-リレー。リレー
;�は、プリント��[9のwM�でリレービームのマグネットをwkすることによりwMします。このセンサはマイナー
ループフィードバック（MLFB）の�を¯むのに!�します。モジュールベースはサブモジュールをV�することにより½z
�できます。y A‐ 3、A‐ 4、A‐ 5およびA‐ 6をb;してください。
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K A‐ 2. FIELDVUE��をパーソナルコンピュータに��してValveLinkソフトウェアをk�する�~の|}�

フィールドタ
ーミナル

z�システム

HARTモデム

E1362

DVC6200デジタルバルブコントローラは、��ùからの()12にÀvするコントロールバルブの;�µめをK�するルー
プ	)5T��です。��にピストンアクチュエータに�り4けた/5デジタルバルブコントローラについて��します。

()12はシングルツイストペア��をÜしてターミナルボックスに�られ、0にプリント��[94Yのサブモジュー
ルに�られてマイクロプロセッサに¯み�まれ、デジタルアルゴリズムで�5されてアナログI/Pドライブ12に3�され
ます。

()12を{げるとI/Pコンバータへのドライブ12も{がり、I/PM)�が{Ýします。I/PM)�は��-リレーサブモ
ジュールにつながっています。�S�)にはリレーも��されており、I/Pコンバータからのわずかな���12を·ºし
ます。リレーは·ºされた���12をqけ、2つのM)�を$uします。()を{げると（4-20 mA12）、M)Aの�)
はTに{Ýし、M)Bの�)は��します。M)Aの�)は/5-および:5-)T5の�Rに�いられます。M)Bの�)は
/5および:5-YT5の�Rに�いられます。yA‐ 3、A‐ 4、A‐ 5にTすように、M)Aの�)が·えるとアクチュエータの
ステムが�に�5します。ステムの;�はÂ��ストロークフィードバックセンサによりwkされます。ステムは)しいス
テム;�がIられるまで��します。この��でプリント��[94YはI/Pドライブ12をm�Eさせます。これにより、
ノズル�)がこれ�{·えないようにフラッパの;�がµまります。

()12を�げるとI/Pコンバータサブモジュールへのドライブ12も�がり、I/PM)�が��します。��-リレーによ
りM)Aの�)がÁaし、M)Bの�)が·zします。ステムは)しいステム;�がIられるまで{Ýします。この��でプ
リント��[94YはI/Pドライブ12をm�Eさせます。これにより、ノズル�)がこれ�{Áらないようにフラッパの;
�がµまります。
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K A‐ 3. FIELDVUE DVC6200デジタルバルブコントローラブロックK

E1361

n[WY

4-20 mA 

+ 
HART

]84[

プリント�
	�æ

��¹
リレー

I/Pコンバ
ータ

t[A

t[B

バルブストロークフィードバック

�«n[s�

ターミナルボックス

ドライブ
WY

バルブおよびアクチュエータ
ベント

K A‐ 4. FIELDVUE DVC6200デジタルバルブコントローラ (�yhW�'き) ブロックK

]84[

プリント
�	�æ

I/Pコン
バータ

t[A

t[B

バルブストロークフィードバック

�«n[s�

ドライブ
WY

バルブおよ
びアクチュ
エータ

ベント

- + - +

AO（アナログt[）

4-20 mA t[

+

-

AI

8-30 VDC 
��'き

+

-

ループs�

t[s�

ターミナルボックス

��¹
リレー



�����
D103605X0JP

(�)�
2022 & 12 '

84

K A‐ 5. FIELDVUE DVC6200デジタルバルブコントローラ（�öスイッチ'き）ブロックK

]84[

プリント
�	�æ

I/Pコン
バータ

t[A

t[B

バルブストロークフィードバック

�«n[s�

ドライブ
WY

バルブおよ
びアクチュ
エータ

ベント

- + - +

AO（アナログt[）

4-20 mA t[

+

-

DI

Cq30V

+

-

ループs�

t[s�

ターミナルボックス

��¹
リレー

カバー'きターミナルボックス

モジュールベース��

プリント�	
�æ��

I/Pコンバータ

��¹
リレー

ハウジング

4[x

カバー

W9925-2

K A‐ 6. FIELDVUE DVC6200デジタルバルブコントローラ��
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'�B ハンドヘルドコミュニケータのメニューツリー
このセクションでは、��レベルHC、AD、PDおよびODV�ハンドヘルドコミュニケータのメニューツリーについて��しま
す。また、メニューツリーの¡から��や3!を±つけるためのアルファベット?にõべられた��／3!のリ
ストもUします。

メニューツリーでb;されるすべてのファストキーシーケンスの()�?は、Online（オンライン）メニ
ュー（yB- 2b;）を+~�とします。

%,

ファストキーシーケンスは 475デバイスコミュニケータにのみI�されます。これらは、Trexデバイスコミュニケータには
I�されません。

��レベルHC、AD、PDおよびODV
�0または�� e<K

Actual Travel B- 5

Actuator Manufacturer B- 5

Actuator Model B- 5

Actuator Selection B- 5

Actuator Size B- 5

Actuator Style B- 7

Air B- 5

Alert Record Full
(Alert Record/Status Alerts Enable)

B- 9

Alert Record Full
(Alert Record/Status Alerts NE107)

B- 9

Alert Record Not Empty
(Alert Record/Status Alerts Enable)

B- 9

Alert Record Not Empty
(Alert Record/Status Alerts NE107)

B- 9

Alert Switch Source B- 7

Analog Input B- 3, B- 11

Analog Input (Calibration) B- 10

Analog Input Units B- 5

Area Units B- 5

Auto Calibration B- 4, B- 10

Autocal in Progress
(Alert Record/Status Alerts Enable)

B- 9

Autocal in Progress
(Alert Record/Status Alerts NE107)

B- 9

Auxiliary Terminal Action B- 5

Auxiliary Terminal Action, Edit B- 5

Breakout Timeout B- 7

Breakout Torque B- 5

Burst Command B- 7

Burst Enable B- 7

Calibration Button B- 5

Calibration in Progress
(Alert Record/Status Alerts Enable)

B- 9

Calibration in Progress
(Alert Record/Status Alerts NE107)

B- 9

Calibration Record B- 10

Calibration Time B- 10

Calibration Type B- 10

Calibrator B- 10

�0または�� e<K

Change Control Mode B- 6, B- 11

Change Instrument Mode B- 1, B- 5

Change to HART 5 / Change to HART 7 B- 11

Change Travel/Pressure Select B- 6, B- 11

Change Write Protection B- 1, B- 3, B- 5

Clear Records B- 9, B- 11

Control Mode B- 6, B- 11

Critical NVM Failure 
(PST Prohibited Electronics Alerts)

B- 9

Critical NVM Failure (Electronics Alerts NE107) B- 8

Critical NVM Failure Shutdown B- 8

Custom Characterization B- 6, B- 11

Cycle Count B- 8, B- 11

Cycle Count Hi (Travel History Alerts Enable) B- 8

Cycle Count High (Travel History Alerts NE107) B- 8

Cycle Count High Alert Point B- 8

Cycle Count/Travel Accum Deadband B- 8

Days Powered Up B- 11

DD Information B- 3

Description B- 3, B- 5

Device ID B- 3

Device Revision B- 3

Device Setup B- 4

Device Status B- 3, B- 11

Diagnostic Data Available
(Alert Record/Status Alerts Enable)

B- 9

Diagnostic Data Available
(Alert Record/Status Alerts NE107)

B- 9

Diagnostic in Progress
(Alert Record/Status Alerts Enable)

B- 9

Diagnostic in Progress
(Alert Record/Status Alerts NE107)

B- 9

Drive Current Failure (Electronics Alerts NE107) B- 8

Drive Current Failure 
(PST Prohibited Electronics Alerts)

B- 9

Drive Current Failure Shutdown B- 8

Drive Signal B- 3, B- 11

Drive Signal (Electronics Alerts Enable) B- 8

Drive Signal (Electronics Alerts NE107) B- 8

Dynamic Torque B- 5
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�0または�� e<K

Edit Cycle Counts B- 8

Edit Instrument Time B- 5, B- 9

Edit Travel Accumulator B- 8

Effective Area B- 5

Fail Signal B- 7

Fallback Recovery
B- 6, B- 9,
B- 11

Fallback-Sensor Failure B- 9

Fallback-Sensor/Travel Deviation B- 9

Feedback Connection B- 5, B- 7

Firmware Revision B- 3

Flash Integrity Failure (Electronics Alerts NE107) B- 8

Flash Integrity Failure
(PST Prohibited Electronics Alerts)

B- 9

Flash Integrity Failure Shutdown B- 8

Flow Direction B- 5

Flow Tends to B- 5

Function B- 7

Hardware Revision (Device) B- 3

HART Long Tag B- 3, B- 5

HART Tag B- 3, B- 5

HART Universal Revision B- 3

HART Variable Assignments B- 7

High Friction Breakout Pressure B- 7

Hi Limit/Cutoff Point B- 6, B- 8

Hi Limit/Cutoff Select B- 6

Hi Soft Cutoff Rate B- 6

Incoming Pressure Threshold B- 7

Inlet Pressure B- 5

Input Characterization B- 6, B- 11

Input Range Hi B- 5

Input Range Lo B- 5

Instrument Alert Record B- 9

Instrument Level B- 3

Instrument Mode B- 1, B- 5

Instrument Serial Number B- 3, B- 5

Instrument Time is Approximate
(Alert Record/Status Alerts Enable)

B- 9

Instrument Time is Approximate
(Alert Record/Status Alerts NE107)

B- 9

Integral Enable (Travel & Pressure Tuning) B- 7

Integral Gain (Travel & Pressure Tuning) B- 7

Integrator Limit B- 7

Integrator Saturated Hi
(Alert Record/Status Alerts Enable)

B- 9

Integrator Saturated Hi
(Alert Record/Status Alerts NE107)

B- 9

Integrator Saturated Lo
(Alert Record/Status Alerts Enable)

B- 9

Integrator Saturated Lo
(Alert Record/Status Alerts NE107)

B- 9

Integral Dead Zone B- 7

Last AutoCal Status B- 10

Last PST Results B- 7

Leak Class B- 5

Length Units B- 5

Lever Arm Length B- 5

Lever Style B- 5

Limit Switch Trip Point B- 7

�0または�� e<K

Limit Switch Valve Close B- 5

Limit Switch Valve Open B- 5

Lo Limit/Cutoff Point B- 6, B- 8

Lo Limit/Cutoff Select B- 6

Lo Soft Cutoff Range B- 6

Low Friction Breakout Pressure B- 7

Lower Bench Set B- 5

Manual Calibration B- 10

Manufacturer (Device) B- 3

Maximum Allowable Travel Movement B- 7

Maximum Recorded Temperature B- 11

Maximum Supply Pressure B- 7

Message B- 3, B- 5

Minimum Recorded Temperature B- 11

Minimum Required Travel Movement B- 7

Minor Loop Sensor Failure
(PST Prohibited Electronics Alerts)

B- 9

Minor Loop Sensor Failure
(PST Prohibited Electronic Alerts)

B- 9

Minor Loop Sensor Failure (Sensor Alert NE107) B- 9

Minor Loop Sensor Failure Shutdown B- 9

MLFB Gain (Travel & Pressure Tuning) B- 7

Model (Device) B- 3

Nominal Supply B- 5

Non-Critical NVM Failure 
(Electronics Alerts NE107)

B- 8

Non-Critical NVM Failure Shutdown B- 8

Number of Power Ups B- 11

Outgoing Pressure Threshold B- 7

Output Circuit Error (Electronics Alerts Enable) B- 8

Output Circuit Error (Electronics Alerts NE107) B- 8

Outlet Pressure B- 5

Output Pressure Limit Enable B- 8

Output Terminal Enable B- 7

Packing Type B- 5

Partial Stroke Test B- 11

Polling Address B- 5

Port A Overpressurized (Pressure Alerts Enable) B- 8

Port A Overpressurized (Pressure Alerts NE107) B- 8

Port A Pressure Limit B- 8

Port Diameter B- 5

Port Type B- 5

Position Transmitter B- 5

Pressure A B- 3, B- 11

Pressure A-B B- 3, B- 11

Pressure B B- 3, B- 11

Pressure Control B- 9

Pressure Deviation Alert Point B- 8

Pressure Deviation (Pressure Alerts Enable) B- 8

Pressure Deviation (Pressure Alerts NE107) B- 8

Pressure Deviation Time B- 8

Pressure Fallback Active
(PST Prohibited Alerts Enable)

B- 9

Pressure Fallback Active (Sensor Alerts Enable) B- 9

Pressure Fallback Active (Sensor Alerts NE107) B- 9

Pressure Range High B- 6

Pressure Range Low B- 6
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Pressure Sensor Failure
(PST Prohibited Alerts Enable)

B- 9

Pressure Sensor Failure
(Sensor Alerts NE107)

B- 9

Pressure Sensor Failure Shutdown B- 9

Pressure Sensors (Calibration) B- 10

Pressure Tuning Set B- 7

Pressure Units B- 5

Program Flow Failure (Partial Stroke Alerts NE107) B- 9

Program Flow Failure Shutdown B- 9

Proportional Gain (Travel & Pressure Tuning) B- 7

PST Abnormal (Partial Stroke Alerts Enable) B- 9

PST Abnormal (Partial Stroke Alerts NE107) B- 9

PST Abnormal Criteria B- 7

PST Abort Criteria B- 7

PST Enable B- 7

PST Calibration B- 10

PST Deferral Reason B- 7

PST Pass (Partial Stroke Alerts Enable) B- 9

PST Pass (Partial Stroke Alerts NE107) B- 9

PST Prohibited (Partial Stroke Alerts Enable) B- 9

PST Prohibited (Partial Stroke Alerts NE107) B- 9

PST Result Criticality B- 7

PST Start Point B- 7

PST Variables B- 7

Push Down To B- 5

PWB Serial Number B- 3

Quick Release B- 5

Rated Travel B- 5

Relay Adjust B- 10

Relay Type B- 7

Reference Voltage Failure 

(Electronics Alerts NE107)
B- 8

Reference Voltage Failure
(PST Prohibited Electronics Alerts)

B- 9

Reference Voltage Failure Shutdown B- 8

Reset PST Abnormal Alert B- 11

Restart Control Mode B- 6, B- 11

Restart Processor B- 11

Return Lead B- 7

Seat Type (Trim) B- 5

Setpoint B- 3, B- 8, B- 11

Short Duration PST B- 7

Shutdown Activated (Electronics Alerts Enable) B- 8

Shutdown Activated (Electronics Alerts NE107) B- 8

Simulate B- 11

Solenoid Valve B- 5

SP Rate Close B- 6

SP Rate Open B- 6

Spring Rate B- 5

Spring Rate Units B- 5

Stabilize/Optimize B- 7, B- 11

Stem Diameter B- 5

Stroke Valve B- 11

Supply Pressure B- 3, B- 8, B- 11

Supply Pressure Hi (Pressure Alerts Enable) B- 8

Supply Pressure Hi (Pressure Alerts NE107) B- 8

Supply Pressure Hi Alert Point B- 8

�0または�� e<K

Supply Pressure Lo (PST Prohibited Alerts Enable) B- 8

Supply Pressure Lo (Pressure Alerts Enable) B- 8

Supply Pressure Lo Alert Point B- 6, B- 8

Switch Closed B- 7

Temperature B- 11

Temperature Units B- 5

Temp Sensor Failure 
(PST Prohibited Alerts Enable)

B- 9

Temp Sensor Failure (Sensor Alerts NE107) B- 9

Temp Sensor Failure Shutdown B- 9

Torque Units B- 5

Transmitter Output B- 7

Travel B- 3, B- 8, B- 11

Travel Accumulator (Alert Setup) B- 8

Travel Accumulator (Travel History) B- 11

Travel Accumulator Alert Point B- 8

Travel Accumulator High 
(Travel History Alerts Enable)

B- 8

Travel Accumulator High 
(Travel History Alerts NE107)

B- 8

Travel Alert Deadband B- 8

Travel Control B- 9

Travel Counts B- 11

Travel Deviation B- 8

Travel Deviation (PST Prohibited Alerts Enable) B- 9

Travel Deviation (Travel Alerts Enable) B- 8

Travel Deviation (Travel Alerts NE107) B- 8

Travel Deviation Alert Point B- 8

Travel Deviation Time B- 8

Travel Deviation Pressure Fallback B- 6

Travel Deviation Pressure Fallback Time B- 6

Travel Hi (Travel Alerts Enable) B- 8

Travel Hi (Travel Alerts NE107) B- 8

Travel Hi Hi (Travel Alerts Enable) B- 8

Travel Hi Hi (Travel Alerts NE107) B- 8

Travel Hi Alert Point B- 8

Travel Hi Hi Alert Point B- 8

Travel Lo (Travel Alerts Enable) B- 8

Travel Lo (Travel Alerts NE107) B- 8

Travel Lo Lo (Travel Alerts Enable) B- 8

Travel Lo Lo (Travel Alerts NE107) B- 8

Travel Lo Alert Point B- 8

Travel Lo Lo Alert Point B- 8

Travel Limit/Cutoff Hi (Travel Alerts Enable) B- 8

Travel Limit/Cutoff Hi (Travel Alerts NE107) B- 8

Travel Limit/Cutoff Lo (Travel Alerts Enable) B- 8

Travel Limit/Cutoff Lo (Travel Alerts NE107) B- 8

Travel/Pressure Select B- 6, B- 9, B- 11

Travel Sensor Failure (Sensor Alerts NE107) B- 9

Travel Sensor Failure
(PST Prohibited Alerts Enable)

B- 9

Travel Sensor Failure Shutdown B- 9

Travel Sensor Motion B- 5, B- 7

Travel Tuning Set B- 7

Travel Units B- 5

Unbalanced Area B- 5

Upper Bench Set B- 5

Valve Class B- 5
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Valve Manufacturer B- 5

Valve Model B- 5

Valve Serial Number B- 3, B- 5

Valve Size B- 5

Valve Style B- 5, B- 7

Velocity Gain B- 7

�0または�� e<K

View Alert Records B- 9, B- 11

View/Edit Burst Messages B- 7

View/Edit Lag Time B- 6

Volume Booster B- 5

Write Protection B- 1, B- 3, B- 5

Zero Power Condition B- 7

K B- 1. Hot Key（ホットキー） K B- 2. オンライン

Favorites
Hot Key

1 Instrument Mode
2 Change Instrument Mode
3 Write Protection
4 Change Write Protection

Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

HART Application

1 Offline
2 Online
3 Utility
4 HART Diagnostics

K B- 3. ²*

2jHARTロングタグは、HART 7のみでk�できます。

%,：

1jSUPPLY PRESSURE（]84[）は、��レベルAD、PD、およびODVでk�できます。

Overview

1 Device Status
2 Analog Input
3 Setpoint
4 Travel
5 Drive Signal
6 Pressure Variables
7 Device Information

Device Information

1 Identification
2 Revisions
3 Security

Identification

1 HART Tag
2 HART Long Tag
3 Manufacturer
4 Model
5 Instrument Level
6 Device ID and Serial Numbers
7 Message
8 Description

Revisions

1 HART Universal Revision
2 Device Revision
3 Hardware Revision
4 Firmware Revision
5 DD Information

Security

1 Write Protection
2 Change Write Protection

1-7

1-7-3

Device ID and Serial Numbers

1 Device ID
2 Valve Serial Number
3 Instrument Serial Number
4 PWB Serial Number

21

Pressure Variables

1 Supply Pressure
2 Pressure A
3 Pressure B
4 Pressure A-B

1-7-1

1-7-1-6 

1-7-2

1-6

1

K B- 4. ガイド'きセットアップ

Guided Setup

1 Device Setup
2 Auto Calibration

Configure

1 Guided Setup
2 Manual Setup
3 Alert Setup
4 Calibration

2-1

2
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K B- 5. ¤(セットアップ > モードのâÒおよび¤(セットアップ > ��

Manual Setup

1 Mode and Protection
2 Instrument
3 Travel/Pressure Control
4 Tuning
5 Valve and Actuator
6 Partial Stroke Test (PST)
7 Outputs

Mode and Protection

1 Instrument Mode
2 Change Instrument Mode
3 Write Protection
4 Change Write Protection

Instrument

1 Identification
2 Serial Numbers
3 Units
4 Terminal Box
5 Analog Input Range
6 Spec Sheet
7 Edit Instrument Time

Identification

1 HART Tag
2 HART Long Tag
3 Description
4 Message
5 Polling Address

Serial Numbers

1 Instrument Serial Number
2 Valve Serial Number

Units

1 Pressure Units
2 Temperature Units
3 Analog Input Units

Terminal Box

1 Calibration Button
2 Auxiliary Terminal Action
3 Edit Auxiliary Terminal Action

Spec Sheet

1 Units
2 Valve
3 Trim
4 Actuator
5 Accessories

2-2-1 2-2-2-1

2-2-2-2

2-2-2-3

2-2-2-4

2-2-2-5

2-2-2-6

Analog Input Range

1 Input Range Hi
2 Input Range Lo

1

2

Units

1 Travel Units
2 Length Units
3 Area Units
4 Spring Rate Units
5 Torque Units

Trim

1 Seat Type
2 Leak Class
3 Port Diameter
4 Port Type
5 Flow Direction
6 Push Down To
7 Flow Tends To
8 Unbalanced Area

Valve Travel

1 Rated Travel
2 Actual Travel

Inlet/Outlet Pressures

1 Inlet Pressure
2 Outlet Pressure

Valve

1 Valve Manufacturer
2 Valve Model
3 Valve Serial Number
4 Valve Style
5 Stem Diameter
6 Packing Type
7 Valve Travel
8 Inlet/Outlet Pressures
9 Torque

Actuator

1 Actuator Manufacturer
2 Actuator Model
3 Actuator Size
4 Actuator Selection
5 Travel
6 Lever Style
7 Effective Area
8 Spring Rate
9 Air

Accessories

1 Volume Booster
2 Quick Release
3 Solenoid Valve
4 Position Transmitter
5 Limit Switch Valve Open
6 Limit Switch Valve Close

2

2-2-2-6-1

2-2-2-6-3

2-2-2-6-4

2-2-2-6-5

2-2-2-6-2

2-2-2-6-2-7

2-2-2-6-2-8

2-2-2

Travel

1 Feedback Connection
2 Travel Sensor Motion

2-2-2-6-4-5
Air

1 Air
2 Upper Bench Set
3 Lower Bench Set
4 Nominal Supply

2-2-2-6-4-9

Torque

1 Dynamic Torque
2 Breakout Torque

2-2-2-6-2-9

Lever Style

1 Lever Style
2 Lever Arm Length

2-2-2-6-4-6
3

3

3

3

Valve Style

1 Valve Style
2 Valve Size
3 Valve Class

2-2-2-6-2-4

Configure

1 Guided Setup
2 Manual Setup
3 Alert Setup
4 Calibration

2-2

2

2jAUXILIARY TERMINAL ACTION（�«n[s�の(�）とEDIT AUXILIARY TERMINAL ACTION（�«n[s�の(�の��）は、��レベルODVでk�できます。

%,：

1jHARTロングタグは、HART 7でk�できます。

3jロータリーバルブでk�できます。
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K B- 6. ¤(セットアップ > ストローク／4[z�

1  PRESSURE FALLBACK（4[フォールバック）は、��レベルAD、PDおよびODVでk�できます。

%,：

Manual Setup

1 Mode and Protection
2 Instrument
3 Travel/Pressure Control
4 Tuning
5 Valve and Actuator
6 Partial Stroke Test (PST)
7 Outputs

Travel/Pressure Control

1 Travel/Pressure Select
2 Change Travel/Pressure Select
3 Cutoffs/Limits
4 Pressure Control
5 Pressure Fallback
6 Control Mode
7 Characterization
8 Dynamic Response

Pressure Fallback

1 Tvl Dev Press Fallback
2 Tvl Dev Press Fallback Time
3 Fallback Recovery
4 Supply Pressure Lo Alert Point

Pressure Control

1 Pressure Range High
2 Pressure Range Low

Control Mode

1 Control Mode
2 Change Control Mode
3 Restart Control Mode

Characterization

1 Input Characterization
2 Custom Characterization

Dynamic Response

1 SP Rate Open
2 SP Rate Close
3 View/Edit Lag Time

2-2-3-3

Cutoffs and Limits

1 Hi Limit/Cutoff Select
2 Hi Limit/Cutoff Point
3 Hi Soft Cutoff Rate
4 Lo Limit/Cutoff Select
5 Lo Limit/Cutoff Point
6 Lo Soft Cutoff Rate

2-2-3-4

2-2-3-7 (AD, PD, ODV)

2-2-3-5 (AD, PD, ODV)

2-2-3-5 (HC)

2-2-3

1

2-2-3-6 (AD, PD, ODV)

2-2-3-6 (HC)

2-2-3-7 (HC)
2-2-3-8 (AD, PD, ODV)

1

2-2
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K B- 7. ¤(セットアップ > ¤(セットアップでのチューニング > t[

1  パーシャルストロークは、��レベルODVに�してk�できます。

%,：

2　 HART 5のラベルは「BURST COMMAND（バーストコマンド）」です。

Manual Setup

1 Mode and Protection
2 Instrument
3 Travel/Pressure Control
4 Tuning
5 Valve and Actuator
6 Partial Stroke
7 Outputs

Outputs

1 Output Terminal Config
2 Limit Switch Configuration
3 Alert Switch Configuration
4 HART Var Assignments
5 Transmitter Output
6 Burst Mode

HART Var Assignments

1 Primary Variable (PV)
2 Secondary Variable (SV)
3 Tertiary Variable (TV)
4 Quaternary Variable (QV)

Output Terminal Config

1 Output Terminal Enable
2 Function
3 Fail Signal

2-2-6 (HC, AD, PD)

2-2-6-1 (HC, AD, PD)

Valve and Actuator

1 Valve Style
2 Actuator Style
3 Feedback Connection
4 Relay Type
5 Zero Power Condition
6 Travel Sensor Motion
7 Max Supply Pressure

Pressure Tuning

1 Pressure Tuning Set
2 Proportional Gain
3 MLFB Gain
4 Integral Enable
5 Integral Gain

Travel/Pressure Integral Settings

1 Integral Dead Zone
2 Integrator Limit

Tuning

1 Travel Tuning
2 Pressure Tuning
3 Travel/Pressure Integral Settings

Travel Tuning

1 Travel Tuning Set
2 Proportional Gain
3 Velocity Gain
4 MLFB Gain
5 Integral Enable
6 Integral Gain
7 Stabilize/Optimize

2-2-5

2-2-4

2-2-6-2 (HC, AD, PD)

2-2-4-3

2-2-4-1

Limit Switch Configuration

1 Limit Switch Trip Point
2 Switch Closed

2-2-7 (ODV)

2-2-4-2

Partial Stroke

1 Test Configuration
2 Test Acceptance Criteria
3 PST Alert Behavior
4 PST Deferral Reason
5 Last PST results

1

1

2-2-6
WITH I/O PACKAGE

Burst Mode

1 Burst Enable
2 View/Edit Burst Messages

2-2-7-2 (ODV)

2-2-7-1 (ODV)

W
IT

H
 I/

O
 P

A
C

K
A

G
E

2-2-6-6 (HC, AD, PD)

2-2-7-6 (ODV)

W
IT

H
O

U
T

 I/
O

 P
A

C
K

A
G

E

Outputs

1 HART Var Assignments
2 Burst Mode

HART Var Assignments

1 Primary Variable (PV)
2 Secondary Variable (SV)
3 Tertiary Variable (TV)
4 Quaternary Variable (QV)

2-2-6 (HC, AD, PD)
2-2-7 (ODV)

WITHOUT I/O PACKAGE

Burst Mode

1 Burst Enable
2 View/Edit Burst Messages

2-2-6-1 (HC, AD, PD)
2-2-7-1 (ODV)

2-2-6-2 (HC, AD, PD)
2-2-7-2 (ODV)

Alert Switch Configuration

1 Alert Switch Source

2-2-6-4 (HC, AD, PD)

2-2-7-4 (ODV)

2-2-6-3 (HC, AD, PD)

2-2-7-3 (ODV)

Test Configuration

1 PST Enable
2 PST Start Point
3 PST Variables
4 Return Lead 
5 Short Duration PST
6 Max Allowable Travel Movement
7 Min Required Travel Movement

Test Acceptance Criteria

1 Outgoing Pressure Threshold
2 Incoming Pressure Threshold
3 High Friction Breakout Press
4 Low Friction Breakout Press
5 Breakout Timeout

2

2-2-6-1

2-2-6-2

2

PST Alert Behavior

1 PST Abnormal Criteria
2 PST Abort Criteria
3 PST Result Criticality

2-2-6-3

2-2



�����
D103605X0JP

デバイスコミュニケータのメニューツリー
2022 & 12 '

92

K B- 8. アラートの�� > ストローク÷を3じた����

1  パーシャルストロークは、��レベルODVに�してk�できます。

2  SUPPLY PRESSURE LO ALERT（]84[v�アラート）は、��レベルAD、PDおよびODVでk�できます。

%,：

4 　NE107アラートは、HART 7に�してk�できます。NE107アラート��n[\、すべてのHART 5のファストキーシーケンスでQ�úだけ�がります。

3  OUTPUT CIRCUIT ERROR（t[�}エラー）は、hW�の�0が��されている�~にk�できます。

Electronic Alerts Enable

1 Drive Signal
2 Shutdown Activated
3 Output Circuit Error

Electronics

1 Electronic Alerts Enable
2 Electronic Alerts NE107
3 Electronic Alerts Shutdown

2-3-1

Alert Setup

1 Electronics
2 Pressure
3 Travel
4 Travel History
5 Partial Stroke
6 Sensors
7 Alert Record/Status

Travel

1 Travel Alerts Enable
2 Travel Alerts NE107
3 Travel
4 Setpoint
5 Travel Alert DB
6 Travel Deviation
7 Travel Limit
8 Travel Limit/Cutoff

Travel Deviation

1 Travel Deviation
2 Travel Deviation Alert Point
3 Travel Deviation Time

Travel Limit

1 Travel Hi Hi Alert Point
2 Travel Lo Lo Alert Point
3 Travel Hi Alert Point
4 Travel Lo Alert Point

Travel Limit/Cutoff

1 Hi Limit/Cutoff Point
2 Lo Limit/Cutoff Point

Travel History

1 Travel History Alerts Enable
2 Travel History Alerts NE107
3 Cycle Count/Travel Accum Deadband
4 Cycle Counter
5 Travel Accumulator

Electronic Alerts Shutdown

1 Drive Current Failure Shutdown
2 Critical NVM Failure Shutdown
3 Non-Critical NVM Failure Shutdown
4 Flash Integrity Failure Shutdown
5 Reference Voltage Failure Shutdown

Pressure

1 Pressure Alerts Enable
2 Pressure Alert NE107
2 Supply Pressure
3 Supply Pressure Hi Alert Point
4 Supply Pressure Lo Alert Point
5 Pressure Deviation Alert Point
6 Pressure Deviation Time
7 Port A Pressure Limit
8 Output Pressure Limit Enable

Pressure Alerts Enable

1 Supply Pressure Hi
2 Supply Pressure Lo
3 Pressure Deviation
4 Port A Overpressurized

Travel Alerts Enable

1 Tvl Deviation
2 Tvl Hi Hi
3 Tvl Lo Lo
4 Tvl Hi
5 Tvl Lo
6 Tvl Limit/Cutoff Hi
7 Tvl Limit/Cutoff Lo

Travel History Alerts Enable

1 Cycle Count Hi
2 Tvl Accum Hi

Cycle Counter

1 Cycle Count
2 Edit Cycle Counts
3 Cycle Count High Alert Point

Travel Accumulator

1 Travel Accumulator
2 Edit Travel Accumulator
3 Travel Accumulator Alert Point

2-3-1-2

2-3-1-1

2-3-2

2-3-2-1

2-3-3

2-3-3-1

2-3-3-6

2-3-3-7

2-3-4

2-3-4-1

2-3-4-4

2-3-4-5

2

1

Travel History Alerts NE107

1 Cycle Count High
2 Travel Accumulator High

2-3-4-2

Travel Alerts NE107

1 Travel Deviation
2 Travel Hi Hi
3 Travel Lo Lo
4 Travel Hi
5 Travel Lo
6 Travel Limit/Cutoff Hi
7 Travel Limit/Cutoff Lo

2-3-3-8

Pressure Alerts NE107

1 Supply Pressure Hi
2 Supply Pressure Lo
3 Pressure Deviation
4 Port A Overpressurized

Electronic Alerts NE107

1 Drive Current Failure
2 Drive Signal
3 Critical NVM Failure
4 Non-Critical NVM Failure
5 Flash Integrity Failure
6 Reference Voltage Failure
7 Shutdown Activated
8 Output Circuit Error

2-3-1-3

2-3-2-2

2

2-3-3-2

4

4

4

4 3

3

Configure

1 Guided Setup
2 Manual Setup
3 Alert Setup
4 Calibration

2-3

2
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K B- 9. アラート�� > アラート,�／Iuを3じたパーシャルストローク

1  パーシャルストロークは、��レベルODVに�してk�できます。

2  PRESSURE FALLBACK（4[フォールバック）のメニューE�は、��レベルAD、PDおよびODVでk�できます。

%,：

3  NE107アラートは、HART 7に�してk�できます。NE107アラート��n[\、すべてのHART 5のファストキーシーケンスでQ�úだけ�がります。

Alert Setup

1 Electronics
2 Pressure
3 Travel
4 Travel History
5 Partial Stroke
6 Sensors
7 Alert Record/Status

Sensor Alerts Shutdown

1 Travel Sensor Failure Shutdown
2 Pressure Sensor Failure Shutdown
3 Temp Sensor Failure Shutdown
4 Minor Loop Sensor Failure Shutdown

Alert Record/Status

1 Alert Record/Status Alerts Enable
2 Alert Record/Status Alerts NE107
3 View Alert Records
4 Clear Records
5 Instrument Alert Record
6 Edit Instrument Time

Sensors

1 Sensor Alerts Enable
2 Sensor Alerts NE107
3 Sensor Alerts Shutdown
4 Change Travel/Pressure Select
5 Travel/Pressure Select
6 Fallback Recovery

Sensor Alerts Enable

1 Pressure Fallback Active

Change Travel/Pressure Select

1 Travel Control
2 Pressure Control
3 Fallback-Sensor Failure
4 Fallback-Sensor/Tvl Deviation

2-3-6 (HC, AD, PD)

2-3-7 (ODV)

2-3-5 (HC, AD, PD)

2-3-5-1 (HC, AD, PD)

2-3-5-3 (HC, AD, PD)

2-3-5-2 (HC, AD, PD)

2

2

2

2

1

2-3-6 (ODV)

2-3-6-3 (ODV)

2-3-6-1 (ODV)

2-3-6-2 (ODV)

Partial Stroke

1 Partial Stroke Alerts Enable
2 Partial Stroke Alerts NE107
3 Partial Stroke Alerts Shutdown
4 PST Prohibited Alerts Enable

Partial Stroke Alerts Enable

1 PST Abnormal
2 PST Pass
3 PST Prohibited

Partial Stroke Alerts Shutdown

1 Program Flow Failure Shutdown

PST Prohibited Alerts Enable

1 PST Prohibited Electronic Alerts
2 Travel Sensor Failure
3 Pressure Sensor Failure
4 Temp Sensor Failure
5 Pressure Fallback Active
6 Supply Pressure Lo
7 Travel Deviation

PST Prohibited Electronic Alerts

1 Critical NVM Failure
2 Drive Current Failure
3 Reference Voltage Failure
4 Minor Loop Sensor Failure
5 Flash Integrity Failure

Partial Stroke Alerts NE107

1 PST Abnormal
2 PST Pass
3 PST Prohibited
4 Program Flow Failure

2-3-5 (ODV)

2-3-5-1 (ODV)

3

Sensor Alerts NE107

1 Travel Sensor Failure
2 Pressure Sensor Failure
3 Temp Sensor Failure
4 Minor Loop Sensor Failure
5 Pressure Fallback Active

2-3-5-4 (HC, AD, PD)
2-3-6-4 (ODV)

2-3-5-4 (ODV)

2-3-5-2 (ODV)

2-3-5-3 (ODV)

2-3-5-4-1 (ODV)

Alert Record/Status Alerts Enable

1 Alert Record Not Empty
2 Alert Record Full
3 Instrument Time is Approximate
4 Calibration in Progress
5 Autocal in Progress
6 Diagnostic in Progress
7 Diagnostic Data Avail
8 Integrator Sat Hi
9 Integrator Sat Lo

3

2-3-6 -1 (HC, AD, PD)

2-3-7-1 (ODV)

Alert Record/Status Alerts NE107

1 Alert Record Not Empty
2 Alert Record Full
3 Instrument Time is Approximate
4 Calibration in Progress
5 Autocal in Progress
6 Diagnostic in Progress
7 Diagnostic Data Avail
8 Integrator Sat Hi
9 Integrator Sat Lo

2-3-6-2 (HC, AD, PD)

2-3-7-2 (ODV)

2

2

3

2-3
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K B- 10. �

1  PSTの�は、��レベルODVでk�できます。

%,：

2  アナログn[は、DIPスイッチがマルチドロップに��されている�~、k�できません。

Calibration

1 Travel Calibration
2 Relay Adjust
3 Sensor Calibration
4 PST Calibration

Travel Calibration

1 Auto Calibration
2 Last AutoCal Status
3 Manual Calibration
4 Calibration Record

Sensor Calibration

1 Pressures Sensors
2 Analog Input

2-4-1

2-4-3

HART 5

H
A

R
T

 5

HART 7 Travel Calibration

1 Auto Calibration
2 Last AutoCal Status
3 Manual Calibration
4 Calibration Type
5 Calibration Time
6 Calibrator

2-4-1
HART 7

Configure

1 Guided Setup
2 Manual Setup
3 Alert Setup
4 Calibration

2-4

2

1

2

K B- 11. サービスツール

4jHART 5のラベルは、「CHANGE TO HART 7（HART 7に��）」です。

1jPARTIAL STROKE TEST（パーシャルストロークVW）は、��レベルODVでk�できます。

2jSUPPLY PRESSURE（]84[）とFALLBACK RECOVERY（フォールバックの¯�）は、AD、PD、ODVでk�できます。

3jRESET PST ABNORMAL ALERT（PSTuÅアラートのリセット）は、��レベルODVでk�できます。

%,：

5jHART 7のみ。

Service Tools

1 Device Status
2 Alert Record
3 Diagnostics
4 Variables
5 Maintenance
6 Simulate

Diagnostics

1 Stroke Valve
2 Partial Stroke Test

3-4

Variables

1 Travel/Pressure
2 Control Mode
3 Analog Input
4 Temperature
5 Travel Counts
6 Characterization
7 Travel History
8 Run Time Extremes

Control Mode

1 Control Mode
2 Change Control Mode
3 Restart Control Mode

3-3
Travel/Pressure

1 Setpoint
2 Travel
3 Drive Signal
4 Pressure Variables
5 Change Travel/Pressure Select
6 Travel/Pressure Select
7 Fallback Recovery

Characterization

1 Input Characterization
2 Custom Characterization

Travel History

1 Cycle Count
2 Travel Accumulator

Run Time Extremes

1 Maximum Recorded Temperature
2 Minimum Recorded Temperature
3 Days Powered Up
4 Number of Power Ups

Maintenance

1 Stabilize/Optimize
2 Restart Processor
3 Reset PST Abnormal Alert
4 Change to HART 5

3-4-8

3-4-7

3-5

Alert Record

1 View Alert Records
2 Clear Records

3-2

1

2

2

4

3-4-1

3-4-2

3-4-6

3

Pressure Variables

1 Supply Pressure
2 Pressure A
3 Pressure B
4 Pressure A-B

3-4-1-4

5

3
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���

ANSI（ø�）

ANSIはAmerican National Standards
Instituteを�すú�です。

ANSI Class（ANSIクラス）

バルブの�)／`#のl�です。

Control Mode, Restart（°�(\の
z�モード）

½�5 の��の��モードをD�します。
½�5 に!�できる��モードについては、�
�モードの~をb;してください。

Current‐to‐Pressure (I/P) Converter
ミリアンペアの12をÀv�Èにある���M)
12に3�する	�コンポーネントまたはデバイ
スです。

Cycle Counter
Alert（サイクルカウントアラート）

サイクルカウントとサイクルカウントアラート
ポイントの�を67します。サイクルカウントの
�がサイクルカウントアラートポイントを`える
と、サイクルカウントアラートがアクティブにな
ります。ユーザーがサイクルカウントをアラート
ポイントよりも�い�にリセットするとクリアさ
れます。

Cycle Counter Alert Point（サイクル
カウントアラートポイント）

.,"�な!�で、これを`えるとサイクルカウ
ントアラートがアクティブになります。I¹なD
��の
�は0～40öサイクルです。

Cycle Counter Deadband（サイクル
カウントg¿À）

ストロークb;�4�の¨�をレンジrストロー
クのパーセントで�したもので、サイクルカウン
トのs�の·IでD�されます。この´¦§を`
えると、ストロークの3%がサイクルとしてカウ
ントされます。I¹なD��の
�は0%～100%で
す。8T!�する�は2%～5%です。

Deviation（¨�）
8Tは、���とプロセス3!の�|を�しま
す。より�Q2に�えば、¸¹または�ûする
�またはパターンからのâãを¢äします。

Device ID（�� ID）
8cで��に÷め�まれるÉ^の�8�です。

Equal Percentage（イコールパー
セント）
バルブのステムのストロークの��の·Iによ
り、Î¯のEれにおいて��のパーセントの3E
�が$uする�üを�つバルブのEれ��です。
FIELDVUE��で!�できる()��の�つです。
「リニアおよびクイックオープン」の~もb;し
てください。

Feedback Signal（フィードバックWY）
��に�Bのバルブの;�をDTします。ストロ
ークセンサが��のプリント��[94Yにフィ
ードバック12を�ります。

Full Ranged
Travel（フルレンジストローク）
レンジストロークが�+になるポイントにl"す
る	E（mA)であり、�Ö2なストローク&Òに
より�&されます。

Gain（ゲイン）
M)3E�と()3E�のÀ�です。

HART（ø�）
HARTはHighway Addressable Remote
Transducerを�すú�です。

HARTユニバーサルùú
��の81プロトコルとして!�するHARTユニバ
ーサルコマンドの���2です。

Input Characteristic（n[2V）
レンジストロークとレンジ()の�Èを�しま
す。リニア、イコールパーセントおよびクイッ
クオープンのいずれかを!�できます。

Input Current（n[�z）
��へのアナログ()として�いられる、コント
ロールシステムからの	E12です。()12の
~もb;してください。
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Instrument Protection（��のâÒ）
HARTデバイスからのコマンドで��のパラメータ
の,)や��をFうことができるかどうかをµ�
します。 ��の7�は2��あります。
��と�：7���パラメータの3%と,)を
��します。
なし：��と,)の¶�を_"します。��の7
�は��されていません。

Leak Class（リーククラス）
バルブが5じた�に_�できるリークを��しま
す。リーククラスの�2は、îつのWC：ANSI/
FCI 70‐2およびIEC 534‐4で�:されていま
す。

Linearity, dynamic（(/a	V）
52O��は、+·�と5·�およびこれらのe
�·�にAするO��øからの�+¾�を�し
ます。

Minimum Closing Time（Co�O{）
�レンジにgってストロークをÁaさせるのに�
する�È�!を�で�したものです。この�#が
すべてのストロークのÁaにI�されます。I¹
なD��の
�は0～400�です。0�の�を()
すると��が�³になります。

Minimum Opening Time（Co�O{）
�レンジにgってストロークを·zさせるのに�
する�È�!を�で�したものです。この�#が
すべてのストロークの·zにI�されます。ただ
し、�BのバルブのストロークはÂÃによりb�
にはkじ�!rで 'できないcdがあります。
I¹なD��の
�は0～400�です。0�の�を
()すると��が�³になります。

Non-Volatile Memory (NVM)（g¿hV
メモリ）
	}が¹6されてもそのr�を7�するùQ�メ
モリの��です。��の<��にのみ3%できる
ROMとは|なり、NVMは��¡にr�を3%するこ
とができます。´Ç$�メモリには��½�5デ
ータがCäされています。

Pressure Sensor（4[センサ）
���をwkするFIELDVUE��のr3デバイスで
す。DVC6200には3つの�)センサがあり、1つは
�S�)を、�の2つはM)�をwkします。

Primary Master（Q�マスター）
マスターとは81デバイスのことです。�0マス
ターはフィールド��にTに��されている81
デバイスです。8Tは、HARTú��コントロール
システムやValveLinkソフトウェアを�Fするコ
ンピュータがプライマリマスターとなります。

これにAして、î0マスターはTにフィールド�
�に��されているわけではありません。ハンド
ヘルドコミュニケータ、またはHARTモデムをÜし
てValveLinkソフトウェア81をFうコンピュー
タがî0マスターとなります。

%,：あるタイプのマスターがいずれかの��を
Out Of Service（�VZ）にしたcd、kじ
タイプの�のマスターがその��をIn Service
（�Vr）にしなければなりません。vえば、
�0マスターとしてセットアップされたデバイ
スがある��をサービス¿�にしたcd、�0
マスターとしてセットアップされた�のデバイス
を!ってその��をサービス�F¡にする��が
あります。

Quick Opening（クイックオープン）
5;�からのわずかな�のステムストロークによ
り+3IのE�3Eがuじる�üを�つバルブの
Eれ��です。このEれ��の·�は、[�2に
は��の40%のステムストロークで�»をTしま
す。FIELDVUE��で!�できる()��の�つで
す。イコールパーセントおよびリニアの~もb;
してください。

Random Access Memory
(RAM)（ランダムアクセスメモリ）
プログラムおよびデータの[�な¯Mしと	�み
をFうためにマイクロプロセッサで!�されるù
Q�メモリの��です。リードオンリーメモリ
（ROM）および´Ç$�メモリ（NVM）の��もb
;してください。

Rate（�y）
()の3E�#にÀvするM)の3E�をDし
ます。

Read-Only Memory (ROM)
（リードオンリーメモリ）
��の<��に3QがCäされるメモリです。
ユーザーはROMのr�を67することはできます
が、3%することはできません。
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Seat Load（シートû)）
バルブのシートにT�する)で、)（ポンド）
をポートの��（インチ）で¦して�され
ます。シート�Jは°6の����によりµ
�されます。

Travel Alert High Point（ストロー
クハイアラートポイント）
ストロークハイアラートを��するための��と
なるストローク�を、レンジストロークのパーセ
ントで�した�です。I)�の
�は -25 ～
125%です。

Travel Alert High High Point（スト
ロークハイハイアラートポイント）
ストロークハイハイアラートを��するための�
�となるストローク�を、レンジストロークの
パーセントで�した�です。I)�の
�は 
-25 ～ 125% です。

Travel Alert Low Point（ストロー
クローアラートポイント）
ストロークローアラートを��するための��と
なるストローク�を、レンジストロークの
パーセントで�した�です。I)�の
�は 
-25 ～ 125% です。

Travel Alert Low Low Point（ストロー
クローローアラートポイント）
ストロークローローアラートを��するための�
�となるストローク�を、レンジストロークのパ
ーセントで�した�です。I)�の
�は 
-25 ～ 125% です。

Travel Cutoff（ストロークカットオフ）
ストロークのカットオフポイントをレンジストロ
ークのパーセントでD�します。ストロークのカ
ットオフはハイ・ローの２つあります。ストロー
クがカットオフを`えると、ゼロ��12とカッ
トオフがハイかローかによって、ドライブ12が
�+または��に��されます。なおストローク
がカットオフを`えたcdは、��+�!または
��5�!は×ýされません。¸¹のシート�J
をÄえたいcdや、バルブを6�に�+にした
いcdにストロークカットオフを!�してくだ
さい。

Travel Deviation Alert
(ストローク¨�アラート)

1Mストロークとレンジストロークの�|を67
します。ストローク¾��!よりも�い!、この
�|がストローク¾�アラートポイントを`える
と、ストローク¾�アラートが��されます。
この�|がストローク¾�アラートポイント�
�になるまでアラートはアクティブのままにな
ります。

Travel Limit（ストロークzQ）
バルブの�+_�ストローク（レンジストローク
のパーセント）をD�する��パラメータです。
5T¡、ストローク1M�この�&を`えること
はありません。ストロークのカットオフはハイ・
ローの２つあります。8Tは、バルブがb�に
5じるのをmぐためにストローク�&を!�し
ます。

Travel Range（ストロークレンジ）
,)ストロークのパーセントで�される、()レ
ンジにl"するストロークです。

Travel Sensor（ストロークセンサ）
バルブのステムまたはシャフトの�5をwkす
る、FIELDVUE��rのデバイスです。DVC6200で
!�するストロークセンサは、ホール³©で2�
4Yの;�を_�するセンサです。

Watch Dog Timer（ウォッチドッ
グタイマー）
マイクロプロセッサにより��2に½��する�
�があるタイマーです。マイクロプロセッサがタ
イマーを½��できないcdは、��が½�5さ
れます。

アナログn[ªf
アナログ()を��で�TしÓ�するための:;
です。

アラートポイント
.,"�な!�で、これを`えるとアラートがア
クティブになります。

アルゴリズム
i¤を¥µし、タスクを¡¡するための��のæ
5ステップです。コンピュータプログラムには1
つまたは/!のアルゴリズムがnまれています。

コントローラ
ç��バルブを.,するために-52に5Tする
デバイスです。
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サイクルカウンタ
ストロークの��3%�!を0するFIELDVUE�
�の��です。サイクルとしてカウントされるに
は、´¦§を`えてから��が3わる��があり
ます。

ストローク
バルブの+5�を3%するステムまたはシャフト
の�5をDします。

ストロークアラート
レンジストロークをストロークハイ／ローアラー
トポイントとÀ,します。ハイまたはローのいず
れかを`えると、ストロークアラートがアクティ
ブになります。ハイまたはローポイントを`えた
 、レンジストロークがストロークアラート´¦
§によりそのポイントをクリアするまで、アラー
トはクリアされません。4つのストロークアラー
ト、Travel Alert Hi（ストロークハイアラー
ト）、Travel Alert Lo（ストロークローアラー
ト）、Travel Alert Hi Hi（ストロークハイハイ
アラート）およびTravel Alert Lo Lo（ストロー
クローローアラート）が!�できます。

ストロークアラートg¿À
ストロークアラートがアクティブになった に、
それをクリアするのに��なレンジストロークの
パーセントで�されるストローク�です。I)�
の
�は -25 ～ 125% です。

ストロークO{
バルブを�+;�から�5;�またはそのYに�
5するのに�する�!です。

ストロークセンサの(�
���の·Áにより、2�4Yの{�または�V
シャフトの� �V��と×� �V��の5き
を$uさせます。セットアップウィザードに、バ
ルブを5かしてストロークをµ�してもよいかど
うかþねられます。

ストローク�y
ストロークの3E�のd を0するFIELDVUE�
�の��です。3E�の+きさがストローク(�
´¦§を`えると、ストローク(�の�が·えま
す。ゼロに��することにより、ストローク(�
をリセットすることができます。

ストローク�yアラート
ストローク(�とストローク(�アラートポイン
トの�を67します。ストローク(�の�がスト
ローク(�アラートポイントを`えるとストロー

ク(�アラートがアクティブになります。ユーザ
ーがストローク(�をアラートポイントよりも�
い�にリセットするとクリアされます。

ストローク�yアラートポイント
.,"�な!�で、これを`えるとストローク(
�アラートがアクティブになります。I¹なD�
�の
�は0%～40ö%です。 

ストローク�yg¿À
ストロークb;�4�の¨�で、(�のs�の·
IでD�されます。この¨�を`えることが、ス
トロークの3E�が(�される��になります。
I¹なD��の
�は0%～100%です。

ストローク¨�
「1M」ストロークであるアナログ()12（レ
ンジ()のパーセント）と�Bの「レンジ」スト
ローク!の�èを�しています。

ストローク¨�アラートポイント
.,"�な�で、1Mストロークとレンジストロ
ークの�|をパーセントで�し、ストローク¾�
�!よりも�い!ストローク¾�がこの�を`え
ると、ストローク¾�アラートがアクティブにな
ります。I¹なD��の
�は0%～
100%です。8Tは5%に��されます。

ストローク¨�O{
アラートを��するためにストローク¾�がスト
ローク¾�アラートポイントを`えなければなら
ない�!を�で�した�です。I¹なD��の

�は1～60�です。

ソフトウェア
��<��にメモリ（8TはROM）にPされる
プログラムおよびルーチンからなるファームウェ
アとは|なり、マイクロプロセッサまたは	�え
"�メモリ（8TはRAM）にCäされるコンピュ
ータプログラムおよびルーチンをDします。ソフ
トウェアは8Tの5T�に7Tできますが、ファ
ームウェアは7Tできません。

チューニング
¸¹する��³©をIるための����またはパ
ラメータの.,をDします。
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チューニングセット
FIELDVUE��のゲイン��を�すプリセット�で
す。チューニングセットと�S�)により、()
123EにAする��の 'がµまります。

ドライブWY
プリント��[9からI/Pコンバータへ�られる
12です。バルブを�+させるのに��なマイク
ロプロセッサの�¢�にAするパーセントで�さ
れます。 

ドライブWYアラート
ドライブ12と,)ストロークの67をFいま
す。��の��のいずれかが20��{�くと、
ドライブ12アラートがアクティブになります。
どの��も$uしなければ、アラートはクリアさ
れます。

���のIu = �の�~

��のcdにアラートがアクティブになり
ます。

ドライブ12 < 10%で、,)したストロー
ク > 3%

ドライブ12 > 90% および,)したストロ
ーク < 97%

���のIu = �の�~

��のcdにアラートがアクティブになり
ます。

ドライブ12 < 10%で、,)したストローク 
< 97%

ドライブ12 > 90%で、,)したストローク 
> 3%

ハードウェアùú
Fisher��ハードウェアの���2です。��の
£5コンポーネントはハードウェアとして��さ
れます。

バイト
バイナリディジット（ビット）の:;です。
1バイトは8ビットです。

パラレル
2つ�{のチャンネルのデータV�をk�
にFうこと。

ファームウェアùú
��のファームウェアの���2です。ファー
ムウェアは<��に��に4み�まれるもの
で、ユーザーが3%することはできません。

ベンチセット
�CのバルブストロークにAしてアクチュエー
タをé5するのに�するアクチュエータへの�
S�)です。e�インチあたりのポンドで�さ
れます。

ポーリングアドレス
��のアドレスを�します。デジタルバルブコント
ローラがポイント!の��で!�されるcd、ポー
リングアドレスを0に��してください。マルチド
ロップz¡やスプリットレンジアプリケーションで
!�するcdは、ポーリングアドレスをHART
5では0～15、HART 7では0～63の�に��します。

メニュー
プログラム、コマンドまたはその�のアクショ
ンのリスト。�~1を%�するには、ÆÔキー
を!って~1をハイライトしてEnterキーを+す
か、メニュー~1にNり"てられた!ªを()し
ます。

メモリ
プログラムやデータを7¯するために!�される
ùQ�の��です。FIELDVUE��が!�するメモ
リの��は、ランダムアクセスメモリ（RAM）、
リードオンリーメモリ（ROM）および´Ç$�メ
モリ（NVM）の3��です。�メモリの��は��
�#をご:ください。

リニア
Eれの�#がバルブのステムのストローク3E�
に)Àvする�üのあるバルブのEれ��です。
FIELDVUE��で!�できる()��の�つです。
イーコルパーセントおよびクイックオープンの~
もb;してください。

�きO{
マイクロプロセッサがアイドルになる�!のN
d。8Tの�は25%です。�Bの�は��rで!
�している��の!と、�ÆHFしている81�
により3Eします。

ü�ú
ê�ªおよび!ª。

Pyセンサ
FIELDVUE��rで��のr3`#を_�するデバ
イスをDします。
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��シリアル�Y
8cでプリント��[9にNり"てられるシリア
ル�2ですが、セットアップ¡に3%すること
ができます。��のシリアル�2は��のネー
ムプレートのシリアル�2とIdする��があ
ります。

��モード
��がアナログ()12にAして 'するかどう
かをµ�します。2つの��モードがあります。
In Service（�bÌ）: ��がb�に��し、
アナログ()の3Eに じて��のM)が3Eし
ます。8Tは、��モードがIn Service（�V
¡）の�はセットアップや,)の3%をFうこと
はできません
Out of Service（サービスã$Ì）：��モ
ードがサービス¿�¡の�は、アナログ()の3
EにAして��のM)は3Eしません。��モー
ドがサービス¿�¡の�にのみ�3のセットアッ
プパラメータの3%をFうことができます。

��レベル
��で!�できる��をµ�します。
� 5‐1 をb;してください。

��ùú
ハンドヘルドコミュニケータと��の!の81を
"�にするインターフェースソフトウェアの��
�2です。

��û
��がs�,)されたc=（8cまたは�c）
です。

z�モード
��がどこから���を¯みMすかをD�しま
す。�コントロールモードがFIELDVIEW��に
Aして!�できます：
Analog（アナログ）��が 4‐20 mAループを
`えるストローク���をq1します。
Digital（デジタル）��がHART81リンク
をÜして���をデジタル12としてq1し
ます。
Test（テスト）これはユーザーが%�できるモー
ドではありません。,)や16テストなど、バル
ブを�5させる��がある�に、ハンドヘルドコ
ミュニケータまたはValveLinkソフトウェアが�
�をこのモードに3%します。

z�ループ
プロセス��における£52および	�2コンポ
ーネントの�Ùです。ループの	�コンポーネン
トはプロセスの1つまたは/!の.4を¹�2に
_�し、¸¹するプロセス��をIるのに��な
.4にそれらを3%します。:ëな��ループで
は1つの3!のみを_�します。[#な��ルー
プではËくの3!を_�し、それらの3!!の�
ÈをDT8りにÓ�します。

��
FIELDVUE��に7¯されたD«および5Tパラメ
ータです。

��wフィルタO{（:cO{）

�0()フィルタの��!を�で�したもので
す。デフォルトの0�は、フィルタをバイパスし
ます。

���のIu
��への	)が°6された�のバルブの;�
（+または5）です。	}6の.4（ZPC）
は、0のようにリレーとアクチュエータの5
Tによりµまります。

ª(¹��(（リレーC）	}を¹ると、��の
ポートAの��M)がゼロになります。

 (¹（リレーA） 	}を¹ると、��の
ポートBの�S��M)が�+になり、Aの�
�M)がゼロになります。

ª(¹��(（リレーB） 	}を¹ると、��
のポートBの�S��M)が�+になります。

n[WY
コントロールシステムからの	E12です。()
12はミリアンペアかレンジ()のパーセントで
�Tされます。

n[WYレンジ
ストロークレンジにA するアナログ()12レ
ンジです。
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