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Introduction
The product covered in this document is no longer in production. This document, which includes the latest published
version of the instruction manual, is made available to provide updates of newer safety procedures. Be sure to follow
the safety procedures in this supplement as well as the specific instructions in the included instruction manual.

Part numbers in the included instruction manual should not be relied on to order replacement parts. For replacement
parts, contact your Emerson sales office.

For more than 30 years, Fisher products have been manufactured with asbestos‐free components. The included
manual might mention asbestos containing parts. Since 1988, any gasket or packing which may have contained some
asbestos, has been replaced by a suitable non‐asbestos material. Replacement parts in other materials are available
from your sales office.

Safety Instructions
Please read these safety warnings, cautions, and instructions carefully before using the product.

These instructions cannot cover every installation and situation. Do not install, operate, or maintain this
product without being fully trained and qualified in valve, actuator and accessory installation, operation
and maintenance. To avoid personal injury or property damage it is important to carefully read,
understand, and follow all of the contents of this manual, including all safety cautions and warnings. If
you have any questions about these instructions, contact your Emerson sales office before proceeding.
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Specifications
This product was intended for a specific range of service conditions‐‐pressure, pressure drop, process and ambient
temperature, temperature variations, process fluid, and possibly other specifications. Do not expose the product to
service conditions or variables other than those for which the product was intended. If you are not sure what these
conditions or variables are, contact your Emerson sales office for assistance. Provide the product serial number and all
other pertinent information that you have available.

Inspection and Maintenance Schedules
All products must be inspected periodically and maintained as needed. The schedule for inspection can only be
determined based on the severity of your service conditions. Your installation might also be subject to inspection
schedules set by applicable governmental codes and regulations, industry standards, company standards, or plant
standards.

In order to avoid increasing dust explosion risk, periodically clean dust deposits from all equipment.

When equipment is installed in a hazardous area location (potentially explosive atmosphere), prevent sparks by proper
tool selection and avoiding other types of impact energy.

Parts Ordering
Whenever ordering parts for older products, always specify the serial number of the product and provide all other
pertinent information that you can, such as product size, part material, age of the product, and general service
conditions. If you have modified the product since it was originally purchased, include that information with your
request.

  WARNING

Use only genuine Fisher replacement parts. Components that are not supplied by Emerson should not, under any
circumstances, be used in any Fisher product. Use of components not supplied by Emerson may void your warranty, might
adversely affect the performance of the product and could result in personal injury and property damage.

http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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Installation

  WARNING

Avoid personal injury or property damage from sudden release of process pressure or bursting of parts. Before mounting
the product:

� Do not install any system component where service conditions could exceed the limits given in this manual or the limits
on the appropriate nameplates. Use pressure‐relieving devices as required by government or accepted industry codes
and good engineering practices.

� Always wear protective gloves, clothing, and eyewear when performing any installation operations.

� Do not remove the actuator from the valve while the valve is still pressurized.

� Disconnect any operating lines providing air pressure, electric power, or a control signal to the actuator. Be sure the
actuator cannot suddenly open or close the valve.

� Use bypass valves or completely shut off the process to isolate the valve from process pressure. Relieve process pressure
from both sides of the valve.

� Vent the pneumatic actuator loading pressure and relieve any actuator spring precompression so the actuator is not
applying force to the valve stem; this will allow for the safe removal of the stem connector.

� Use lock‐out procedures to be sure that the above measures stay in effect while you work on the equipment.

� The instrument is capable of supplying full supply pressure to connected equipment. To avoid personal injury and
equipment damage, caused by sudden release of process pressure or bursting of parts, make sure the supply pressure
never exceeds the maximum safe working pressure of any connected equipment.

� Severe personal injury or property damage may occur from an uncontrolled process if the instrument air supply is not
clean, dry and oil‐free, or noncorrosive gas. While use and regular maintenance of a filter that removes particles larger
than 40 microns will suffice in most applications, check with an Emerson field office and Industry Instrument air quality
standards for use with corrosive gas or if you are unsure about the proper amount or method of air filtration or filter
maintenance.

� For corrosive media, make sure the tubing and instrument components that contact the corrosive media are of suitable
corrosion-resistant material. The use of unsuitable materials might result in personal injury or property damage due to
the uncontrolled release of the corrosive media.

� If natural gas or other flammable or hazardous gas is to be used as the supply pressure medium and preventive
measures are not taken, personal injury and property damage could result from fire or explosion of accumulated gas or
from contact with hazardous gas. Preventive measures may include, but are not limited to: Remote venting of the unit,
re‐evaluating the hazardous area classification, ensuring adequate ventilation, and the removal of any ignition sources.

� To avoid personal injury or property damage resulting from the sudden release of process pressure, use a high‐pressure
regulator system when operating the controller or transmitter from a high‐pressure source.

The instrument or instrument/actuator assembly does not form a gas‐tight seal, and when the assembly is in an
enclosed area, a remote vent line, adequate ventilation, and necessary safety measures should be used. Vent line piping
should comply with local and regional codes and should be as short as possible with adequate inside diameter and few
bends to reduce case pressure buildup. However, a remote vent pipe alone cannot be relied upon to remove all
hazardous gas, and leaks may still occur.

� Personal injury or property damage can result from the discharge of static electricity when flammable or hazardous
gases are present. Connect a 14 AWG (2.08 mm2) ground strap between the instrument and earth ground when
flammable or hazardous gases are present. Refer to national and local codes and standards for grounding
requirements.

� Personal injury or property damage caused by fire or explosion may occur if electrical connections are attempted in an
area that contains a potentially explosive atmosphere or has been classified as hazardous. Confirm that area
classification and atmosphere conditions permit the safe removal of covers before proceeding.

� Personal injury or property damage, caused by fire or explosion from the leakage of flammable or hazardous gas, can
result if a suitable conduit seal is not installed. For explosion‐proof applications, install the seal no more than 457 mm
(18 inches) from the instrument when required by the nameplate. For ATEX applications use the proper cable gland
certified to the required category. Equipment must be installed per local and national electric codes.

� Check with your process or safety engineer for any additional measures that must be taken to protect against process
media.
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� If installing into an existing application, also refer to the WARNING in the Maintenance section.

Special Instructions for Safe Use and Installations in Hazardous Locations
Certain nameplates may carry more than one approval, and each approval may have unique installation requirements
and/or conditions of safe use. Special instructions are listed by agency/approval. To get these instructions, contact
Emerson sales office. Read and understand these special conditions of use before installing.

  WARNING

Failure to follow conditions of safe use could result in personal injury or property damage from fire or explosion, or area
re‐classification.

Operation
With instruments, switches, and other accessories that are controlling valves or other final control elements, it is
possible to lose control of the final control element when you adjust or calibrate the instrument.  If it is necessary to
take the instrument out of service for calibration or other adjustments, observe the following warning before
proceeding.

  WARNING

Avoid personal injury or equipment damage from uncontrolled process. Provide some temporary means of control for the
process before taking the instrument out of service.

http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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Maintenance

  WARNING

Avoid personal injury or property damage from sudden release of process pressure or bursting of parts. Before performing
any maintenance operations on an actuator‐mounted instrument or accessory:

� Always wear protective gloves, clothing, and eyewear.

� Provide some temporary measure of control to the process before taking the instrument out of service.

� Provide a means of containing the process fluid before removing any measurement devices from the process.

� Disconnect any operating lines providing air pressure, electric power, or a control signal to the actuator. Be sure the
actuator cannot suddenly open or close the valve.

� Use bypass valves or completely shut off the process to isolate the valve from process pressure. Relieve process pressure
from both sides of the valve.

� Vent the pneumatic actuator loading pressure and relieve any actuator spring precompression so the actuator is not
applying force to the valve stem; this will allow for the safe removal of the stem connector.

� Use lock‐out procedures to be sure that the above measures stay in effect while you work on the equipment.

� Check with your process or safety engineer for any additional measures that must be taken to protect against process
media.

When using natural gas as the supply medium, or for explosion proof applications, the following warnings also apply:

� Remove electrical power before removing any housing cover or cap. Personal injury or property damage from fire or
explosion may result if power is not disconnected before removing the cover or cap.

� Remove electrical power before disconnecting any of the pneumatic connections.

� When disconnecting any of the pneumatic connections or any pressure retaining part, natural gas will seep from the
unit and any connected equipment into the surrounding atmosphere. Personal injury or property damage may result
from fire or explosion if natural gas is used as the supply medium and appropriate preventive measures are not taken.
Preventive measures may include, but are not limited to, one or more of the following: ensuring adequate ventilation
and the removal of any ignition sources.

� Ensure that all housing caps and covers are correctly installed before putting this unit back into service. Failure to do so
could result in personal injury or property damage from fire or explosion.

Instruments Mounted on Tank or Cage

  WARNING

For instruments mounted on a tank or displacer cage, release trapped pressure from the tank and lower the liquid level to a
point below the connection. This precaution is necessary to avoid personal injury from contact with the process fluid.
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Instruments With a Hollow Displacer or Float

  WARNING

For instruments with a hollow liquid level displacer, the displacer might retain process fluid or pressure.  Personal injury
and property might result from sudden release of this pressure or fluid. Contact with hazardous fluid, fire, or explosion can
be caused by puncturing, heating, or repairing a displacer that is retaining process pressure or fluid. This danger may not
be readily apparent when disassembling the sensor or removing the displacer. A displacer that has been penetrated by
process pressure or fluid might contain:

� pressure as a result of being in a pressurized vessel

� liquid that becomes pressurized due to a change in temperature

� liquid that is flammable, hazardous or corrosive.

Handle the displacer with care. Consider the characteristics of the specific process liquid in use. Before removing the
displacer, observe the appropriate warnings provided in the sensor instruction manual.

Non‐Fisher (OEM) Instruments, Switches, and Accessories

Installation, Operation, and Maintenance
Refer to the original manufacturer's documentation for Installation, Operation and Maintenance safety information.

Emerson Automation Solutions
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Appendix 1
4320 �オンオフコントローラ�き
ワイヤレスポジションモニタ-
()および
-
\の*+, 11～19. . . . . . . . . . . . . . . . . . .

はじめに

���
�	について
���
�	では、Fisher 4320�の��、��、L�セットアップおよび�&、TUおよびトラブルシューティングについて#
しています。

�	では、ローカルインターフェースまたはフィールドコミュニケータを-
した��のセットアップおよび�&を
�しています。 

バルブ、アクチュエータ、アクセサリの��け、-]、メンテナンスの`9な$%をaけた.]/&bcは、Fisher 4320
�の�り�け、-]、またはメンテナンスを'わないでください。��� または!の��を��するため、��のすべての"#
（すべての$%&の�'と�(を)む）をよく�み、��し、*うことが��です。�����	の
�に�するご�について
は、��を�める�に��の Emerson ���またはお�くのビジネスパートナーにお�い�わせください。

�	
バルブのS�は(�)のリンケージレスフィードバックセンサで01します。リンケージのe]がなく、&�ホールエフェクトセンサを-
することで 
4320 �はバルブステムから�23に��されていません。バルブステムには&�アレイが�り�けられていて、4320 �のハウジングにはセンサ
がkめ*まれています。センサはプリントL4と��3に��され、�アルゴリズムで-
されるストロークフィードバックKnをopします。

オン／オフ��オプション

4320 �モニタのオン／オフ コントローラーは、�システムホストが]5したデジタル�&,をリレーして、バルブアクチュエータにディスクリート
（+／,）�]eを-Kします。q 2 のように、バルブS�フィードバックで�]eを��します。バルブへの6rは、��IopK
nにX%されます。��Iopはs7Ipにつながれ、�&,によってバルブを+けたり,じたりします。opは��I\8で+もしくは,
のe]を'い、teおよび.eアクチュエータに9:しています。te�アクチュエータを-
するときは、スプールバルブのopポートのうちの1
つをuいでください。

オン／オフ���は、スナップe]コントローラとして�&することもできます。この�&では、-]される��のフィードバックKnはありません。
モニタプロセスのステータスによってコントロールバルブにe]のトリガー6rがされます。�システムがプロセスおよびバルブコマンドでX;するよう
に/vされますが、<70�での�アクションはそのままとなります。4320 �では、S�Kn、スイッチング1wおよびスナップ�モード�&
を-
して、バルブの+け,めのタイミングが$まります。Eえば、q 3 では、23タンクxで4レベルに5したときに、4320 �はyzバルブを6
めます。=eスナップ�では、ypKnが4／+に{5するとコントロールバルブが+き、ypKnが|／,に{5するとコントロールバルブが
,じます。7e]スナップでは、ypKnが4／+に{5するとコントロールバルブが,じ、|／,に{5するとコントロールバルブが+きます。

http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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	 2 ワイヤレス�+バルブの��+/

��01

バルブ�2フィー
ドバック

01の8�による
バルブ��8�

1 2 3

45

� バルブ9:のコマンドは��システムホストで�Aして、ゲートウェイに�Eされます。

� ゲートウェイはバルブ��01を4320 
にF�します。

� 4320 
は、バルブコマンドで+/して、バルブの��8�を�います。

� 4320 
は、バルブ�2をモニタリングして、ゲートウェイに��IJを�Eします。

� ゲートウェイは、 Kのバルブ�2データを��システムホストにMNします。バルブ�2フィードバッ
クをO!して、�"された+/01がP�されたことを#$します。

��システムホスト ワイヤレスネットワークゲー
トウェイ

	 3 スナップアクティング��の��+/

1

2

34

� 4320 
でプロセスポジションをモニタリング（V：&'レベル）します。

� 4320 
がプロセスポジション8�について+/（V：レベル()*）し、
バルブを��します。4320 
でのロジックにより+/が+Xされます。

� 4320 
がポジションとYZ,[の��IJを�Eします。

� ゲートウェイは、 KのプロセスポジションデータとバルブYZ01を��
システムホストへMNします。

��システムホスト ワイヤレスネットワーク
ゲートウェイ

\]
レベル
センサ

-._N/

タンク

`aバルブ
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�
ローカルインターフェース - 4320 �モニタはすべて>?パネルディスプレイ（LCD）と2つのプッシュボタンが���されています。ローカルインタ
ーフェースによってモニタのセットアップおよび��を'えます。

マグネットアッセンブリ - バルブステムに=�@8されているフィードバック!Yです。��で!1する&7をs7します。この!Yは、�93にほと
んどの��けキットアッセンブリに�まれています。

��
4320 �の��は: 1 にAされています。

FCC 0�への1b
��は FCC �のパート 15 に�Bするクラス A デジタル��に9する;に�することがテストで��されています。これらの;=�は、
�/C�で-
した7�にDじる��Eのある�&<�を�するために&されたものです。��は、F=�G�エネルギーをD5、-

し、HIすることができます。��
�	にしたがわずに��し-
すると、F=�KにJ�なKLをMき>こすことがあります。���:で��
を-]すると�&<�をMき>こす��Eがあります。その7�、ユーザーは?9?@のA
で<�をB�するN�があります。

��は FCC �C��です。�COPのD�&からQ�をRずに 4320 �にX;や�Eを'った7�は、��の-
S;はF�となり
ます。

  /v

���は2Xの3cの42およびdの5ef6に��できるよう7されています。f6の3cgでのO!は、��の89、!の�
�またはhiにつながるおそれがあります。

��サービス
ご�
いただける 4320 �のコースおよびその�FYのTGに�するU�は、b�までお�い�わせください。

Emerson Automation Solutions
Marshalltown, Iowa 50158 USA
Singapore 128461 Singapore
:�フイツシヤ;kl<
V�HYW8VYW1-2-5
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� 1/4 F��ローターリーシャフト
� スライディングステムまたは
� リニアアプリケーション

IEC 60534-6-1、IEC 60534-6-2、VDI/VDE-3845 および
NAMUR ��け�.に�Bした�のアクチュエータにも��け�
�。

nZ@X（バルブまたはプロセス）

ステムストローク（リニア+/）
��：2.5 mm（0.10 インチ） 
��：210 mm（8.25 インチ）

シャフトpA（pA+/）
��：45�
��：90�

シャフトpA（pA+/、アークアレイ）
��：13�
��：30�

YZ@X

アナログ：0 ～ 100%
BC：オン／オフスイッチ（2）

qDE2

スパンの 1%
オプション:スパンの 0.4%

オン／オフ��

YZEr

s7Ip 95% までのアクチュエータに�Xされた��IKn

Fsスパン：3.1 bar（45 psig）
Fuスパン：7 bar（101 psig）
+/：teまたは.ee]

N/_Z

Fsv：3.1 bar（45 psig）
Fuv：7 bar（101 psig）

N/w]

��または�Yガス

s7��は、Z[で�\し、IJEがないものがN�です。
��のs7��のK,]�は、 -20�C (-4�F)
b�であることがN�です。

����としての !ガスの"#についての$%
&'は、ATEX または IECEx ()*+,-に�す
る./（それぞれ D104306X012 または
D104307X012 を12してください。

ISA 0G 7.0.01Dx
��^_�の`a�のL�b�acは 40μm
までとされています。ただし、ac 5μm までのフィルタをd�し
ます。 ef�の�JMは、1 ppm（w/w）または（v/v）
をNえないようにしてください。またs7��xの�gはhpO
けてください。
ISO 8573-1Dx
������サイズ：クラス 7
オイル���：クラス 3
����：クラス 3または�iされるb|��]�よりjなく
とも10�Cb\|いこと

-.HIJ（1）

4320
5.5 bar（80 psig）"#��：
0.036 m3/k（1.27 scfh）

パイロットyのKれ
�� 20�C：8 ml/9(0.0003 scf/�)
��-20�C：800 ml/9（0.028 scf/�）

-.J／LJ

"#��：1.2 Cv

z
（オプション）

"#、$���および%&：1/4 NPT

ワイヤレスXMコマンド

IEC 62591（WirelessHART）2.4 GHz DSSS

ローカルユーザーインターフェース

>?ディスプレイ（LCD）
ナビゲーション、セットアップ、��
のプッシュボタン 2 つ

NEプロトコル

HART 7、IEC 62591 (WirelessHART)

~�ポートコミュニケーションEr

Bell 202 O_Er：�IﾚﾍﾞﾙにTね�わせた 1200 bps
バイナリlU��G� mXV(�（FSK）（マーク
1220 Hz、スペース 2400 Hz）です。

�P+Q8R��て（デフォルト）
+Q8R�
�て

デバイスストラクチャー

�� スナップ�� モニタ

n 1（PV） S� S� S�

n 2（SV） �&, �&, スイッチの��

n 3（TV） スイッチの�� スイッチの�� サイクルカウンタ

n 4（QV） s7�I s7�I s7�I

: 4 を¢oしてデバイスX�を��してください。

-�く-

http://www.emerson.com/documents/automation/im-supplement-atex-approvals-fisher-4320-wireless-position-monitor-en-3661186.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/im-supplement-iecex-approvals-fisher-4320-wireless-position-monitor-en-3661184.pdf
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ワイヤレスコミュニケーションEr

2.4 GHz、DSSS、IEC 62591（Wireless HART）
2.46 GHz でb� 10 dBm（10 mW）EIRP

ワイヤレス��

FCC �のパート 15 に�したクラス A デジタル��
pの FCC ID を�む：LW2RM2510
pの IC を�む：2731A-RM2510

OS1b�

EN 61326-1:2013 �.に�
�イミュニティ：EN 61326-1 �の: 2 のq/�:。��

��E�については��の: 2 のAすとおり。
�エミッション：クラス A および B。E�については��の: 3
��のAすとおり。
���ISM��rs：Group 1、Class A および B

�+テスト

b�に�8のteレベル£rもしくはそれb\ 
ANSI/ISA 75.13.01 1996 (2007)：
<tu 4 mm p-p（ 5 Hz）、
2 g（15 150 Hz）および
1 g（150  2000 Hz）

T�01IJ

�FYは、b�の6rに�Bしています。

ATEX ��（2014/34/EU）
���	
（EMC） （2014/30/EU）
�����（RED）（2014/53/EU）
�����（PED）（2014/68/EU）
��������（RoHS）（2011/65/EU）

クリックまたはスキャンすると
6�78にアクセスできます。

U/423c(2)(3)

モニタリング
  '(')：-40 ～ 85�C（-40 ～ 185�F）
  *+')：-40 ～ 80�C（-40 ～ 176�F）
  LCDは、-20�C（-4�F）より|いと、¤Wできない7�

があります

-._YZV（オン／オフ��）：
-20 ～ 50�C（-4 ～ 122�F）

42�W

1�Cあたり 0.06% のXe

~X423c(2)(3)

-40 ～ 70�C（-40 ～ 158�F）

Y23c

l9v� 10 ～ 95%

O.�Z

CSA (C/US)：�X;<

ATEX：�X;<

IECEx：�X;<

~[\]

タイプ 4X、IP66 および IP67

そのd�Z/$^
CUTR - ユーラシア�w£xyY�¥
(ロシア、カザフスタン、ベラルーシ、アルメニア)
INMETRO - ¦zq/�MZ・YX�.[ (ブラジル)
NEPSI - �¦\{����0&��（NEPSI）
PESO CCOE - |}および{~�;<�� -
{~��'OP& (インド)
TIIS - ¨��©)ª �/;<yY«¬ (��)

9:/,-に�する;<の&'については、��の
Emerson ���またはお�くのビジネスパートナ
ーにお�い�わせください。

IEC 61010 1b�

��� 4 の�に�]

_`

ローカルインターフェースでのゼロおよびb�スパン

(2XG

b4 2000 m (6562 ft)

�J

モニタリング：0.57 kg（1.25 lb）

オン／オフ��：1.6 kg（3.4 lb）

-�く-

http://emr.sn/RK7c

http://www.emerson.com/en-us/contact-us
http://emr.sn/RK7c
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Oaモジュール（3）

bD：リチウム（¯�R�）

Oaモジュール�c（4）

bD
：16 �b\に 1 Fの°�でU�を;�し、±つ、
3 つの���の�Kを�^する7�、5 �
d��
：8 �に 1 Fの°�でU�を;�し、±つ、
3 つの���の�Kを�^する7�、10 �
~XPe：10 �（F=をオフにした��において）

g?Oa（オプション）

=� 12 ～ 28 ボルト
b�e]�� 100 mA
R!�h
ワイヤサイズ：14 ～ 20 ゲージ

���P

ポジションフィードバック、]�、��モジュールの�Iは、1 �から
1 k_で����（1、2、4、8、16、32 �、1 9から 60 9）

*+：ポジションフィードバックのサンプリング��は��;��
�と£じです。Ec�vを-
する7�、`�は「ワイヤレスの
`��v」（35 ページ）で��してください。

\]fg

ハウジング: A03600 |aアルミニウム�b
エラストマー: ニトリル、フルオロシリコン

1. Nm3/k：0�C および�9I 1.01325 bar の���における 1 k_あたりのz(メートルM。Scfh：60�F および14.7 psiaでの1 k_あたりのz(メートルM。
2. 	に�8のIpや]���およびいかなる
�.またはバルブのコード��を\Fらないようにしてください。
3. リチウム�Xは��EをJするため、��モジュールは�&の()で��、-]、T�およびc-を'ってください。��、-]、T�またはc-の²に、��モジュールの/vを すべてWんでください。$%
&'については、��の Emerson ���にお�い�わせください。

4. -10�C（14�F）および -20�C（-4�F）のC�で-]するときは、��モジュールの��に�dがあるため、c!��モジュールの-
をd�します。-10�C（14�F）および -20�C（-4�F）
の��で�����モジュールをU�して-
した7�の��は 3 �です。

= 2 EMC サマリーhi：イミュニティ
ポート  j q�0G klレベル �>qD（1）

カバー

e��H�（ESD） IEC 61000-4-2
6 kV �)
8 kV ��

B

HIF=�G�&� IEC 61000-4-3

10 V/m で 80 ～ 1000 MHz、80% で 1 kHz AM
10 V/m で 1400 ～ 2000 MHz、80% で 1 kHz AM
3 V/m で 2000 ～ 2700 MHz、80% で 1 kHz AM
1 V/m で 2000 ～ 2700 MHz、80% で 1 kHz AM

A

&.�p�G�&� IEC 61000-4-8 50/60 Hz で 100 A/m A

=���（2）
バースト IEC 61000-4-4 2 kV（5/50 ns、5 kHz） B

³� RF IEC 61000-4-6 10 Vrms（150 kHz ～ 80 MHz） A

����：�	
 +/- 2% 
1.A = ���の�なし。B = 	��な
�であり、����します。
2.����オプションの��のみに��。

= 3 EMC サマリーhi：エミッション

ポート
�mR

3c（MHz）
q�0G エミッションレベル XG

カバー

30 ～ 230

EN 55011

グループ 1、クラス A：10 m のfgでi&して 40 dB（μV/m）
グループ 1、クラス B：10 m のfgでi&して 30 dB（μV/m）

クラス A
およびクラス B

230 ～ 1000
グループ 1、クラス A：10 m のfgでi&して 47 dB（μV/m）
グループ 1、クラス B：10 m のfgでi&して 37 dB（μV/m）

クラス A
およびクラス B

1000 ～ 3000

EN 55022

グループ 1、クラス B
3 m のfgでi&して 50 dB（μV/m）、ピーク;�が 70 dB（μV/m）
をNえないこと。

クラス A
およびクラス B

3000 ～ 6000
グループ 1、クラス B
3 m のfgでi&して 54 dB（μV/m）、ピーク;�が 74 dB（μV/m）
をNえないこと。

クラス A
およびクラス B

��：
4320 �はグループ 1 の !とみなされます。
"#�、$%�、および&'�（ISM）の*+,-（RF） !の./は、�0のグループおよびクラスに�1します。
グループ I： !�2の(� �に34な�5�に67あるいは,�される8�9�*+,-エネルギーが:;する !。
グループ II：*+,-エネルギーを<=の:>、EDM、あるいはアーク?@ !のための�ABCのかたちで�5�に67あるいは,�する !。
クラス A："#DEおよびF#DEでの,�に�した !。
クラス B：GCDEでの,�に�した !。

http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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インデックス
n�8R

��
opqr（DD） ゲートウェイに��(1)

0 S� PERCENT_OF_SPAN ストローク （��opスパンの %）

1 ,／|リミットスイッチ CLOSED_TRIGGER ,／|コンディションの�v （1=トリップあり、0=トリップなし）

2 +／4リミットスイッチ OPEN_TRIGGER +／4コンディションの�v （1=トリップあり、0=トリップなし）

3 ]� DEVICE_TEMPERATURE ��モジュールの]� （��）

4 s7�I BATTERY_VOLTAGE ��s7op （=��I）

5 �&,（オン／オフ�のみ） SET_POINT �&, （1= ,、2= +）

6 スイッチの�� SWITCH_STATE X� 1 および 2 のU�のg�
（0 = !93に+、1 = ,、
2 = +、3 = R�、
4 = �、5 = 4、6 = |）

7 ラストクローズストロークタイム CLOSE_STROKE_TIME オン／オフ�が²Fバルブを,めたときにかけたk_

8 ラストオープンストロークタイム OPEN_STROKE_TIME オン／オフ�が²Fバルブを+いたときにかけたk_

9 タイムスタンプ0 MESSAGE_0_TIMESTAMP バーストメッセージ0のタイムスタンプ

10 タイムスタンプ1 MESSAGE_1_TIMESTAMP バーストメッセージ1のタイムスタンプ

11 タイムスタンプ2 MESSAGE_2_TIMESTAMP バーストメッセージ 2 のタイムスタンプ

12 +／4ドウェル OPEN_DWELL_TIME 「+」の��が�いている、または²F「+」の��だったk_

13 ,／|ドウェル CLOSED_DWELL_TIME 「,」の��が�いている、または²F「,」の��だったk_

14 hmドウェル
PARTIALLY_OPEN_DWELL_
TIME

「!93に+」の��が�いている、または²F「!93に+」の��だったk_

15 サイクルカウンタ CYCLE_COUNTS ��がカウントしたサイクル

16 0iされたS� 16 L�µ（%）されたS�Knをq¶tSで:Aするように�&��な��X�

243 ��の�M BATTERY_LIFE ��の�Mの � （�）：c!��の7�はF�

244 1 pX� % レンジ PERCENT_RANGE X�0のコピー (%)

245 ループ�� CURRENT �にR�&（�wなし） （mA）

インデックス
BC8R

��
opqr（DD） ゲートウェイに��

0 g�スイッチ�� DISCRETE_SWITCH_STATE スイッチX�の����

（6 = ,、17 = +、 
18 = ,、46 = +、
48 = R�、52 = !93に+、
53 = �、 54 = 4、55 = |）

1
g��&,

（オン／オフ�のみ）
DISCRETE_SET_POINT �するX�の�w

（4 = ,、5 = +、 
6 = ,、46 = +）

1. 1410 ゲートウェイ、 バージョン 4.4.28 QHまたは 1420 ゲートウェイ、バージョン 4.4.15 QHが34です。



�����
D103621X0JP

4320
2018 � 1 �

9

p

  /v

4320 
の��け�に:

� ��け/sを�うtは、hiや!のu�をpvするために、~[!の/sw、�x、yzを{!してください。

� |�の5eに�り�ける�bは、������の「メンテナンス」セクションの�}にある「�(」も�~してください。

� プロセスw]からの~[に��な����については、プロセス�� ��または$%�� ��に#$してください。

  /v

4320 
のOaモジュールには2 つの¡¢チオニルリチウム\�O�がnっています。N£の�¤でのO!した�b、O�の¥gは、
O�とOaモジュールの¦%�が~たれるcり�§�Oしません。n�Q��、O¨��または4���が�きないようにしてください。
Oaモジュールを`O、ショート、��、��、��させないでください。O�にはm����が)まれているため、&qいずれかを�うと8
9、��、��を�じ、hiや!のu�の¥©となります。4320 
のp、U/、~Xまたは��の�に、Oaモジュールの�(を
すべて�んでください。

Oaモジュールが100�C（212�F）�&になると、��や��が�こり、hiや!のu�の¥©となります。Oaモジュールは、�N
しが�く、ª�した�しい�«で、30�C（86�F）を�えないようにして~Xしてください。

*+

?�を�り�けるtには、�O.の�O��のための1¬な��が��になります。�O.の�Oを��するp!ストラップやそのd
の��のO!をると、O¨?�を��する®れがあります。

  /v

�O.の�Oを�ぐため、カバーをこすったり�¯�で��しないでください。

4320 �には、����モジュール、c!��ソースの 2 つの��があります。

�'

����モジュールでe]する 4320 �は、c!��ソースでe]する 4320 �にX%することはできません。����モジュールでe]
する 4320 �とc!��ソースでe]する 4320 �では、ハウジングと����が�なります。
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�および�����モジュールの��
����の7�は、���と�����モジュールから�べます。q 4 の��モジュール/vラベルを¢oして、ご-
の��モジュール
を��してください。��けのiは、q 5 を¢oしてください。

	 4 Oaモジュールの�(ラベル

bD��Oaモジュール d��Oaモジュール

GE57654X012 GE57655X012

�'

デフォルト�&は、�����モジュールです。�����モジュールを�り�けた7�は、�&をX;してください。��モジュール�&が
jっていると、�����が�しく0�されません。フィールドコミュニケータを-
するときは、Configure（,-）、Manual Setup（./
セットアップ）、Power Module（')モジュール）、Reset Module Data（モジュールデータのリセット）へ�みます。AMS デバイスマネジ
ャで、Configure、Manual Setupへ�み、��タブから、Reset Power Module Variablesを��します。 

��モジュールを�り�けるには：

1.��の 2 つのネジをゆるめてカバーを+けます。

2.4 つのバナナプラグコネクタと��モジュールのS�を�わせて、メインボードの\に�yします。

3.カバー／メインボードアセンブリについて、4 つのタッピングネジを9:するkネジ!に�yし、0.282 N·m（2.5 lbf·in）のトルクで6めて、
��モジュールが�しく¹&されていることを��します。

4.��モジュールをV%する7�は、「��モジュールX�をリセットする」 （59 ページ）を¢oして、��モジュール の���Mカウンタをリ
セットします。

5.カバーを,じて、��のカバーのネジを 5.6 ～ 6.7 N·m（50 ～ 60 lbf·in）のトルクで6めつけます。

�����オプションに��のユニットを��する
c=のiは、q 6 を¢oしてください。

1.��の 2 つのネジをゆるめてカバーを+けます。

  /v

ケーブルグランドは、O!5e（°��±、²n~[、42など）に�じた��のものを ³してください。1¬なXGを´つケーブルグ
ランドをO!しないと、�¡または��によるhiや!の��につながるおそれがあります。

ケーブルグランドまたは¢�を�り�けるtは、ハウジングの-e"に£すケーブルのJをFscにして、�¤7でカバーを�じるときに_¥
したりu�したりしないようにしてください。
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X0552-1 Oaモジュール

HART ¦¨

バナナプラグコネクタ（4）

セルフタッピングネジ（4）

GND ¦¨Oa¦¨

カバーのネジ

	5 Fisher 4320 
、O�Oaモジュール�き

フィルタ（2）

2.��のケーブルグランドまたは^�をハウジングに�yします。

3.ケーブルグランドまたは^�にケーブルを�yします。

  /v

g?Oa¦¨にz
する�§は、Fu +100�C（212�F）のXGを¨するものが��です。

1¬なXGを´つ�§をO!しない�b、�¡または��によるhiや!の��につながるおそれがあります。

4.q 6 のように、コネクタにケーブルをつなぎます。��および����は、hEにº»しません。つまり、＋hまたは－hのケーブルをどちらの�
�ネジにもつなぐことができます。

5.q 6 のように、;<
アース��
にアース��を-
します。)�および? �の¡Eとプラントの�.にしたがって、この��を��します。

6.c=��ネジを6めつける。

7.カバーを,じて、��のカバーのネジを 5.6 ～ 6.7 N·m（50 ～ 60 lbf·in）のトルクで6めつけます。
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	 6 g?Oaオプション�¶ユニットのp

X1028-2

HART ��

カバーのネジ

c=�� ��ケー
ブル

ケーブルグランド
（(��Y：
ユーザーにて��）

アース��

ネットワーク�&
ワイヤレスネットワークの�!として-
する²に、4320 �ではワイヤレスネットワークパラメータの�&がN�です。ネットワークxのすべての
WirelessHART ��は、¼�の 2 つのネットワークパラメータ（ネットワーク ID およびジョインキー）を¢っています。

4320 �は、ネットワーク ID 1229、ジョイントキーはすべてゼロに�&してonしています。��の²に、ネットワーク\の�の��と�うように
�&してください。これらの�&は、475 または 375 フィールドコミュニケータ、AMS ワイヤレスコンフィギュレータまたは AMS デバイスマネジャ
10.5 b\を-ってX;できます。

�'

スマートワイヤレス ゲートウェイが4�なセキュリティーモードに�&されているときは、½��でそれぞれジョインキーがN�です。

フィールドコミュニケータをO!する
1.フィールドコミュニケータが 4320 �デバイスリビジョン 4（DD リビジョン 1 bo）に@8されている���	（DD）を¢っていることを、�
�します。
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�'

フィールドコミュニケータ#の 4320 DD に�する&'：
http://www.emerson.com/en-us/catalog/ams-475-field-communicator

BCはDEサイトへのリンクです。http://www.emerson.com/en-us/locale-chooser
から、;<のFまたはG+のウェブサイトにアクセスできます。

2.ネットワーク ID およびジョインキーをウェブインターフェースを¾してゲートウェイから�Rします。Setup（セットアップ）に�み、 Network
（ネットワーク）を��してください。ネットワークID が:Aされます。Yes（はい) を��して、ジョインキーを��します。

3.4320 �のカバーを+けて、4320 � HART ��にフィールドコミュニケータの��ケーブルを�り�けます（q 5 または 6 を¢o）。

4.Online（オンライン）、Overview（67）、Join Device to Network（ネットワークに89を:;させる）を<=して、ネットワークの
パラメータ,-@をA�します（67メニューツリーについては、D 21を:E）。

5.4320 �から�=をはずして、カバーを,じます。��のカバーのネジを 5.6 ～ 6.7 N·m（50 ～ 60 lbf·in）のトルクで6めつけます。

6.モニタ9pの��に 4320 �を��し、ゲートウェイを��します。

�'

1410 ゲートウェイ、 バージョン 4.4.28 boまたは 1420 ゲートウェイ、バージョン 4.4.15 boがN�です。

AMS ワイヤレスコンフィギュレータまたはAMS デバイスマネジャ（HART モデムのO!）をO!する
1.AMS が 4320 �デバイスリビジョン 4（DD リビジョン 1 bo）に@8されている���	（DD）を¢っていることを、��します。

�'

フィールドコミュニケータ#の 4320 DD に�する&'：
http://www.emerson.com/en-us/catalog/ams-475-field-communicator

BCはDEサイトへのリンクです。http://www.emerson.com/en-us/locale-chooser
から、;<のFまたはG+のウェブサイトにアクセスできます。

2.ネットワーク ID およびジョインキーをウェブインターフェースを-
しゲートウェイから�Rします。

3.4320 �のカバーを+けて、HART モデム�=を HART ��に�り�けます（q 5 または6 を¢o）。

4.AMSで HART モデムにつないだ��を��します。

5.Configure（,-）、Guided Setup（ガイドGきセットアップ）、Wireless（ワイヤレス）にJみ、ネットワークメンバーシップの,-をし
ます（D 7 を:E）。Join Device to Network（ネットワークに89を:;させる）を<=して、ネットワークのパラメータ,-@をA
�します。
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	 7 ワイヤレスセットアップ

X

パブリッシュX
ガイド�きセットアップ

ネットワークにn�を��させる

3 つのバーストメッセージを�&できます。それぞれのメッセージが、£?のコンテンツ、5 つのトリガーモードのうちの 1 つおよび;���の��を
¢っています。バーストメッセージはデフォルト�&にされるか、Configure Publishing でご-
のC�に:じて�&されます。バースト�&の
q¿U�については、「-KU�」（33 ページ）を¢oしてください。

6.4320 �から��ケーブルをはずして、カバーを,じます。��のカバーのネジを 5.6 ～ 6.7 N·m（50 ～ 60 lbf·in）のトルクで6めつけ
ます。

7.モニタ9pの��に 4320 �を��し、ゲートウェイを��します。

�'

1410 ゲートウェイ、バージョン 4.4.28 boまたは 1420 ゲートウェイのバージョン 4.4.15 boがN�です。

6�7�89および6�8:での「;<な-
」のための��に�する��
=�
,-&'については、IJの����	の./をごK,ください。

� Fisher 4320 ワイヤレス・ポジション・モニタ（D104305X012）の CSA（C/US）,-&'

� Fisher 4320 ワイヤレス・ポジション・モニタ（D104306X012）の ATEX ,-&'

� Fisher 4320 ワイヤレス・ポジション・モニタ（D104307X012）の IECEx ,-&'

Tてのドキュメント:は、��の Emerson ���、お�くのビジネスパートナーまたは www.Fisher.com.
からVWいただけます。そのXすべての9:/,-に�する&'については、��の Emerson
���またはお�くのビジネスパートナーにお�い�わせください。

http://www.emerson.com/documents/automation/im-supplement-csa-c-us-approvals-fisher-4320-wireless-position-monitor-en-3661188.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/im-supplement-atex-approvals-fisher-4320-wireless-position-monitor-en-3661186.pdf
http://www.emerson.com/documents/automation/im-supplement-iecex-approvals-fisher-4320-wireless-position-monitor-en-3661184.pdf
http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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バルブ／アクチュエータへの��け  
コントロールバルブアセンブリの�!として*¤された7�は、q7でアクチュエータに4320 �を�り�けて��を'います。��をÀÁにry
された7�は、アクチュエータに�り�けるための��けキットがN�となります。pの��は、4320 �を�り�けるiにs¥がN�な�93
なガイドラインです。アクチュエータの�&モデルへの��けに�する`しいU�は、��けキットに£¦されている
�	を¢oしてください。

�'

��けには(t§¨を-
してください。t§¨は&�を�むため、フィードバックに�dすることがあります。

4320 �のフィードバックシステムは、&�を�
して、Â<にリンケージフリーの(�)�S�i&をÃ<しています。��のe]�のステムの
+qしない]eを\ぐため、&�を�
するqÄ（&�ドライバーなど）は-
しないでください。

*+

dPeに©って$XしたS�が¹られるように、2ºに XしたS�fgをO!しています。あらゆるSªと»6、マグネットアッセンブリの
��には¼��'してください。ºの½ZなSªを«く（25mm�"）にpいたりすると、¬¾Qに��する®れがあります。n�の�
�を¿き�こすKQな¥©としては、トランス、DCモーター、マグネットアッセンブリの®み�ねなどが¯えられますが、これらにcられるわ
けではありません。

*+

ÀZなS.をO!する�bの\°Qなガイドライン

プロセスをP�Áに�n�の«くでÀZなS.をO!することはvけてください。

S.Â!ÃÄのO!

� S.Åびドライバー：4320 
ではS.ÅびドライバーをO!できます。ただし、
プロセスをP�Áにドライバーをマグネットアッセンブリ（n�の±Æ）に«づけないでください。

�'

�93なÅ¥として、フルストロークのi&に9してマグネットアッセンブリの 50% b�では-
しないでください。アッセンブリのストローク��が
©くなり、E�が|�します。

リニアe]の&�アッセンブリには�なストロークレンジがあり、!YにªÆでAされています。すなわち、ホールセンサ（4320 �のハウジング
のu）がバルブのフルストロークに9してこのレンジxにÇまるN�があります。q 8 を¢oしてください。

リニアe]の&�アッセンブリは9«¬です。したがってどちらÈを\にÉけても�いません。
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1²ストロークレンジ ここに³したのは
25 mm（1 インチ）

マグネットアッセンブリ（バルブステムにo{）

X0543

	 8 ストロークレンジ

4320 �をさまざまなアクチュエータに�り�けるために、vな��け
ブラケットとキットを
+しています。¹&Ä、ブラケットおよび��リンク
にわずかなwいがありますが、��けの��はb�のように9Gできます。

� 210 mm（8.25 インチ）ストロークまでのリニアまたはスライディングステムアクチュエータ

� 90 �F�までのロータリーアクチュエータ

� 13 ～ 30 �F�を�Xするロータリーアクチュエータ
の��¹JのC�

�のストロークフィードバックマグネットアッセンブリについては、q 9 を¢oしてください。

	 9 マグネットアッセンブリ

�

�

90 2までのロータリーストローク

リニア 7、19 または 25 mm
（1/4、3/4 または

 1 インチ）アッセンブリ

リニア 38、50、100 または 210 mm
（1-1/2、2、4 または 8-1/4 インチ）アッセンブリ

アーク 13 ～ 30 2pA

�'：µい¶Çは1²ストロークレンジ
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スライディングステム（リニア）アクチュエータ（V：Fisher 667 
）
��け²に、リニアストロークが、フィードバックキットのストロークのb�d�w®¯、±つ、1/2 をNえていることを��してください。

1.アクチュエータに��け
ブラケットを�°します。

2.フィードバックピースとマグネットアッセンブリをバルブステムのコネクタにxく�°します。`V±がN�ですので、¹&Äは6めないでください。

*+

アクチュエータの��Qなストロークよりも·いマグネットアッセンブリをpしないでください。4320 
のハウジングのフィードバックスロット
にあるインデックスマークの3cgにマグネットアッセンブリが¸+すると、��È>となります。

3.マグネットアッセンブリを¹&スロットのxの�²S�に�わせ、ハウジングのボトムベースから 5.7 mm（0.22 インチ）gす（アッセンブリボル
トの³の�²からハウジングベースまでを0i）（q 10 を¢o）。

4.q 10 のようにマグネットアッセンブリを�わせます。

5.¹&Äを6めつけます。

6.��け
ボルトを-って、4320 �を��けブラケットにマウントします。リニアアクチュエータの��けには、いずれの��け³も-
できます。
q 11 を¢oしてください。

7.��を�り�けたら、27 ページのようにローカルインターフェースの����をÃ'します。-
をÊめる²に、ストロークレンジ<�でマグネッ
トアッセンブリS�を��します。

	 10 スライディングステムマグネットアッセンブリの��け

GE59830

��け'

��け'

mm
（インチ）

マグネットアッ
センブリボルト

ハウジングのベース

5.7 � 2.0
(0.22 � 0.08)

オン／オフ��オプション
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ロータリーNAMUR、
M6 !の��け¹

�り�け¹
オプション

�'：リニアアクチュエータの��けには、
いずれの��け¹もO!m
X0545

	 11 リニアおよび 90 2pA
アクチュエータの��
けとハウジング

オン／オフ��オプション

	 12 ローターリーシャフトアクチュエータ
（\°Qな��け!ブラケット）の�b

ロータリー�
�け!ブラ
ケット

X0572

オン／オフ
��オプション

90 2pA
（ロータリーシャフト）アクチュエータへの��けガイドライン

4320 �は、90 �F�ロータリーアクチュエータとNAMURガイドラインに�Bしたアクチュエータに�り�けることができます。��け
ブラケットと
�UハードウェアがN�となります。q 12 を¢oしてください。

��け²に、F�e]が 45 ～ 90 �F�であることを��してください。

1.アクチュエータを´Èの�までストロークします。

2.q 13 のようにマグネットアッセンブリをアクチュエータシャフトに�り�けます。マグネットアッセンブリをハウジングのボトムベースから 19.5 mm
（0.77 インチ）gしたS�（アッセンブリボルトの³の�²からハウジングベースまでを0i）に�わせます。アクチュエータをµ�まで、また
はËk0Fりにストロークした7�は、マグネットアッセンブリをアンテナの(へÉけて�り�けてください。アクチュエータをÌ�まで、またはk0
Fりにストロークした7�は、マグネットアッセンブリを��のÌ\�の(へÉけて�り�けてください。q 14 を¢oしてください。

�'

アクチュエータをストローク;しているときは、4320 �の�り�け(Éに�わらず、マグネットアレイは�に 45 �のy�にしてください。

3.アクチュエータに��け
ブラケットを�°します。

4.q 12にAすように、4Àの��けボルトを-って4320 �を��けブラケットに�°します。

5.マグネットアッセンブリとポジショナーのフィードバックスロットのz_を��します。

6.アクチュエータをストロークして、F���<�でマグネットアッセンブリがスロットの�²にあることを��します。

7.��を�り�けたら、27 ページのようにローカルインターフェースの����をÃ'します。F���<�でマグネットアッセンブリが�²にとど
まっていることを��します。
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	 13 ロータリーマグネットアッセンブリの��け

GE59831

��け'

��け'

mm
（インチ）

(0.77 � 0.03)

マグネットアッセ
ンブリ

19.5 � 0.8

オン／オフ��オプション

ハウジングの
ベース

�'：

 1   アクチュエータをÊ¦まで、またはV7pりにストロークした�bは、マグネットアッセンブリをn�のÊ&¦のºへËけて�り�けてください。

 2   アクチュエータをÌ¦まで、またはÍV7pりにストロークした�bは、マグネットアッセンブリをアンテナのº（n�のÌ&¦のº）へËけて�り�けてください。

	 14 マグネットアッセンブリのËき

ストロークの\ºの
¦でのËき

ストロークのÁeにある
�bのËき（Î'?
が 4320 
のチャンネ
ルにÎ�）

ストロークのもう\º
でのËき

W8836-1A
W8836-1B

��け!ブラケット

1

2
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オン／オフ��オプションの-._z
の�¤

  /v

?�のu»によるhiや!の��をvけるため、FuN/_Zを�えてO!しないでください。

Ï¼ガスをN/w]としてO!する�bは1¬な��をしないと、�¡や��によるhiや!の��につながるおそれがあります。Ð�
��の\?として、�qを�ず�ってください。ユニットのリモートベント、°��±��の½¾し、1¬なベントの#~、��aの¿Ñなど
がÒげられます。�コントローラのリモートベントにÀするIJについては、22 ページを�~してください。

n�のN/w]のÁ�、ª�、オイルフリーおよびÂÃÄ�が#~されていないプロセスでは、�uなhiや!の��が��するm
>�があります。¾Ô 40 μm �&のÅ¨を¿ÑできるフィルタをO!しXPQにメンテナンスしている�bは、ほとんどのO!!ÆでÕ
Çはありません。ÃÄ�のある-.をO!する�bや、-.のフィルタÖ�またはフィルタのメンテナンスについてÈ�なMがある�bは、
Emerson ×s«におÕいbわせいただくか、Èsn�!-.��ÀØの0Gを#$してください。

  /v

Ï¼ガスをN/w]としてO!する�bは、�qにも�'してください。

� -._z
や_Z~´?�をgすt、ユニットおよびz
されたn�から�cにÏ¼ガスがKれます。Ï¼ガスをN/w]としてO!
する�bは1¬なÐ���をしないと、hiや!の��につながるおそれがあります。Ð���の\?として、��を�ず�ってくだ
さい。1¬な:.を#~し、あらゆる�.をÙ¿すること。

� 4320は、���L]および / またはプロセスのシールn>はありません。N/w]としてÏ¼ガスをO!する�bは、これらのÉZの
��pVに、ÚÛ±、ÚÛº、ÜがXめる0Ýに*ってください。

��

������にはシーリングテープを��しないでください。この�(には)*	
があり、/れたシーリングテープで2
がれてしまう6�7があります。���ネジ���には、ネジ�シール;ペーストを��して>�かつ�してください。

s7I��はZ¶、�\した��で、(IJEであること、また ISA �. 7.0.01あるいは ISO 8573-1 の�を¯たすことがN�です。�
�^_�の`a�のL�b�acは 40μm までとされています。ただし、ac 5μmまでのフィルタをd�します。ef�の�JMは、1 ppm
（w/w）または（v/v）をNえないようにしてください。またs7��xの�gはOけてください。

�の 5μm フィルタ�きの 67CFR フィルタレギュレータまたは£rのレギュレータを-
すると、ほとんどの�·において、s7��の¸{およ
び�を'えます。s7��は 1/4 NPT です。

スプールバルブにs7��をつなぐ²に、��や�れを|Íするためにc�をエアーブローしてください。

4-Way スプールバルブ
スプールバルブは、はじめに�り�けたパイロットによって]eする 5 ポート、4-Way バルブです。スプールバルブs7およびワークポートのS�お
よび��オプションについては、q 15 を¢oしてください。

*+

�¶のN.ÞのÙ.ポート（ポート 3 および 5）へのpをÊると、シールのu�の¥©となります。
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ポート 5 をケーブルでつないだり、ßいだり、�cをかけたりすると、カバー"?の_Zが&がりハウジングガスケットのu�の¥©となりま
す。

スプールバルブに��が}ちないようにして、��の��Îを¹�ポート（ポート 3 および 5）に��してください。Y#ネジおよびZ[\]
には、^_`#のネジ#シールaを"#してください。ニードルバルブのようなフロー�は、ポート 3 で-
される7�がありますが、
ポート 5 では-
されません。IP67 T~を¯たすには、ポート 3 および ポート 5 でリモートベントがN�です。

	 15 4-Way スプールバルブのp

�'：
１  パイロットバルブへの DD ポイントで、スプールバルブポートに2Xするもので
はありません。

ポート 2 のÙ.
（アクチュエータ�の�b）

ポート 4 のÙ.
（アクチュエータ�の�b）

N/

アクチュエータ�のポート アクチュエータ�のポート

£にベント（�¶）
を�り�け

£にベント（�¶）
を�り�け

�� �／�へのポート�へのポート �へのポート

N/ N/

フェールラストポジション

        5  1  3

4   2

Ì+アクチュエータ スプリングリターンアクチュエータ

1

5      1      3

4       2
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ベント

  /v

_Z�Íによるカバーのu�により、hiや!の��につながるおそれがあります。ハウジングのベント��àが�いており、カバー�の
_Zを&ÎさせるÏ�がないことを#$してください。

  /v

�ユニットは、N/w]を�cのu.に�してベントします。�ユニットを�cされたÐ±"のÂ°�（�ZÂ�j）�±でÏ¼ガスをN
/w]としてO!する�bは、このユニットを$%な�«へリモートベントする��があります。Ñ�しない�b、�¡や��によるhiや
!の��のおそれがあるほか、°��±��の½¾しにつながるm>�があります。

�ユニットを°�（�Z�j）�±でpする�bは、そのÐ±の�Zや ÛおよびÒáの�V、ÓâおよびÓ1によってユニットのリ
モートベントが��となるm>�があります。��であるにもÀわらずÑ�しない�b、�¡や��によるhiや!の��のおそれがあ
るほか、°��±��の½¾しにつながるm>�があります。

ベントラインの�Xは Ûの�Vや0ÝにDxし、できるだけ·く、かつ"Ôは12.7 mm (1/2 インチ) �&とし、ケース"の_Z&Î
をvけるためにãÔ?をäなくする��があります。 

¹�をリモートベントするか T~IP67 を¯たすには、チューブGと 1/4 NPT ��bÄをスプールバルブポート 3 および 5 に��します。ケー
スベントポートにチューブGと 1/2 NPT ��bÄを��してください。

NEのz

q 5 にAすように、xÈにÏ�な����が
+されています。hEにº»しない����により、WirelessHART
の��で&�されたTUポートにアクセスできます。

ワイヤレスNE
ワイヤレス HART ネットワーク\にある��は、k_3に£�され、����な;���でゲートウェイにデータを-Kします。��の;��
�は、ゲートウェイが9:できる���に�dします。Eえば、½��がº9 1 Fの;�をゲートウェイに-Kする7�は、100 ��に9:
できます。

������は、����な;���でのみデータを0oして-Kすることで、エネルギーを»¼しています。;���が�いほど、��ジュー
ルの��も½くなります。q 16、17、18、および 19 は、��モジュールの��と、;���／サンプリング��、¾���のÐ�、]�、e
]F�とのそれぞれのlÑ�ÒをAしています。
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	 16 ��Õ2のOaモジュールの��への�W
（オン／オフ��およびモニタリング）

O
a
モ
ジ
ュ
ー
ル

の
�
�
（
å
）

��Õ2（Ö）

bD

d��

�'：3 æの*¶n�をO!して、22�C（72�F）
のX4の�b。

12

10

8

6

4

2

0
1 10 10000100 1000

	 17 *¶n�のæRのOaモジュールの��への�
W（モニタリング）

O
a
モ
ジ
ュ
ー
ル

の
�
�
（
å
）

*¶n�のæR

bD

d��

12

10

8

6

4

2

0
5 10 15

�'：22�C（72�F）のX4で、��Õ2が
60 Öの�b。

160

	 18 42のOaモジュールの��への�W
（オン／オフ��およびモニタリング）

O
a
モ
ジ
ュ
ー
ル

の
�
�
（
å
）

42（�C）

�'：3 æの*¶n�をO!して、
��Õ2が 60 Öの�b。
オン／オフ��、1 : 100 +/。

bD

d��

12

10

8

6

4

2

0

-40 -15 10 35 60 85

bD

d��

モニタリング

オン／オフ��

	 19 +/pRのOaモジュールの��への�W
（オン／オフ��）

1 :の+/pR

O
a
モ
ジ
ュ
ー
ル

の
�
�
（
å
）

�'：3 æの*¶n�をO!して、
��Õ2が 60 Öで、22�C（72�F）のX4
の�b。

bD

d��

12

10

8

6

4

2

0
1 10 100 1000 10000

��した��X�のデフォルト�K()は、U�;�です。データがX;されたかÓかに�わらず、;�kÔに��からゲートウェイにデータが-
られます。ただし、4320 �はポジションフィードバックをデフォルトの;�より�くサンプリングして、0iX�がX;された7�のみデータを-るように
�&することもできます。これは、Eえば、リリーフバルブモニタリングと�わせて-
する7�など、�&の�·でÏ�です。�および�����
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��モジュールを-
しているときは、サンプリング��は 0.5 �サンプリングと£じ�さに�&できます。c!��オプションを-
しているときは、
サンプリング��;���はおよそº� 20 Fに�&されます。

�'

3 つのうち 1 つb\のバーストメッセージがトリガーされているときのみ、パブリッシュレートサンプリングよりも�い�&が��です。

4�サンプリングの`�について、「ワイヤレスの`��v（Ec�vおよびトリガー�¿�v）」（35 ページ）を¢oしてください。

ネットワークサイズについて`しくは、��の「エマソンスマートワイヤレスゲートウェイU�」で��してください。
http://climate.emerson.com/en/shop/1/emerson-57wg

q�セットアップ

ローカルユーザーインターフェースを-
する

*+

プッシュボタンまたは¦¨をO!するときは、�O.�O����が��になります。1¬な�O.�O����を�わないと、n�の
Ê+/の¥©となります。

ローカルユーザーインターフェースのÕ���は��に�するものです。ただし、��、����またはバルブの��を��するU�も、ローカル
ユーザーインターフェースで��できます。

�'

4320 �の��ができるように、バルブを「+」から「,」へまたは「,」から「+」へeかしてください。バルブをeかさずに��を��しようとすると、
e]はÀÁされます。��の-]はX;されません。

ローカルユーザーインターフェースの����は、セキュリティの�3で HART マスターからロックアウトすることができます。

LCD の 2 つのボタン（q 20 を¢o）を-
して、LCD をスリープ��（ブランクまたはオフ）から>eできます。ボタンは1 つずつÂすことも、
£kにÂすこともできます。LCD と HART の「スクワーク(Squawk)」コマンドから>eするときに、エマソンロゴが:Aされます。`�は、「S�$
め」（54 ページ）を¢oしてください。

インターフェースを-]するときは、L�3には、µボタンで��またはÃ'、Ìボタンでpのオプションへ�めます。ローカルインターフェースのフロー
チャート、q 20 を¢oしてください。

ファームウェアレビジョンを#$する
��がスリープ��のときにファームウェアレビジョンを��するには、ÌボタンをÂします。
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	 20 ローカルインターフェースのフローチャート
スリープ

ロゴ,[ ×Øクイックポジション

Oa ネットワーク

O_

O���

ネットワーク ID

,[

Tag

%�/?��/%�

Ù² U/YZ

Ù²�M 0%
または 100%

X 100%

X 0%

1!

hi

I

I

I

I

I

J

J

JJ J

J

J スクワーク XK

ÊÌ

J

W9639

セットポイント
I J

Ù²

�+�+

フィードバック
JI

YZ

�'：

1   オン／オフ��のみÂ!できます。
2   Ìボタンをêして、モニタリングオプション�きの 4320 
の�+Ù²を�います。
3   g?Oaオプションがpされているときは、��メニューは=³されません。

1

1

1

2

yの+/

I

,[モード

yの+/

I

3

Language（×Ø） ³
ëºのボタンをêして����メニューを:Aさせます。Ìボタン「pへ」をÂして�&したい��までスクロールして、µボタン「��」をÂして
��を��します。

Quick Position（クイックポジション）
Ìボタンは、Ã�スリープ��からクイックポジションÃ�を>eするときのみÂしてください。スパンのパーセントw（%）およびバルブS�
（<+、!9+および<,）のS�が:Aされます。4 �Äに?e3にÃ�がオフになります。

Status（,[）
Êボタンをêした�bのみ、��のメニューが:Aされます。��メニューでは、��モジュールの��、ネットワーク-]パラメータ、オン／オフ
�の�&,、ネットワークインターフェイスの��などの、��U�を��できます。このメニューで��の��も'うことができます。
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Power（��）

「��」をÂして、��メニューから����メニューにyります。「��」をÂして、��モジュールの�Iを��します。「pへ」をÂして、��モ
ジュールの���Mの �を:Aします。

�'

��モジュールの���Mwは �です。��モジュールの��は、��のような-]¡から�dをaけます。��モジュールのTG。4320 
�のアップデートまたはバーストレート��ÅÆでゲートウェイへe]している��のÐ�およびそのアップデートレートまたはバーストレート。��を�
してÖjのトラフィックをMき>こすネットワークのXµ。Eえば、メッシュネットワークの�のワイヤレス��にRÄ�があると、リルートのÅ×となり、
;なるトラフィックをMき>こします。h�に4い]�や|い]�も、��モジュールの��に�dします。

LMメニューは、c!��オプションが��されているときは:Aされません。

��モジュールの��:Aで「pへ」をÂして、��メニューにÇります。「pへ」をÂして、ネットワークメニューにyります。

Network（ネットワーク）

Ìボタン「��」、µボタン「��」、Ø�Ìボタン「pへ」をÂして、ネットワークÃ�にアクセスします。

「��」をÂして、��で�&したネットワーク ID を:Aします。「pへ」をÂして、<Ùのネットワーク-]��を:Aします。

SEARCHING（0È�）：��は£じネットワーク IDおよびジョインキーを¢つワイヤレスネットワークの0oをÉっています。

NEGOTIATING（VL�)：��は£じネットワークパラメータを0oし、ネットーワークへの��を�みています。

CONNECTED（����)：��は£じネットワークパラメータを0oし、ネットワークへの��に5Úしました。

OPERATIONAL（e]�)：ワイヤレスネットワークxで��がe]しています。

DISCONNECTED（Û#）：��はワイヤレスネットワークからÛ#されました。

IDLE（アイドリング）：HART コマンドによって、��のワイヤレスネットワークへの��がÜ�されました。

「pへ」をÂすと、ネットワークメニューへÇります。

ネットワークで「pへ」をÂして、��のタグを��します。「pへ」をÂして、オン／オフ��きの��の�&,を:Aします。ÌボタンをÂして、
モニタリング�の��またはバルブの<ÙS�を:Aします。

\の!9にはスパンの % wが:Aされ、�の!9にはバルブの��（<+、!93に+または<,）が:Aされます。

ÌボタンをÂして、��メニューにÇります。

「pへ」をÂすと、��メニューから��メニューにアクセスできます。
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Calibrate（��）

オン／オフ��きの��メニューにアクセスするには、ÌボタンをÂして��メニューにアクセスし、µボタン「pへ」、Ìボタン「$&」をÂします。モ
ニタリングオプションを-
しているときは、ÌボタンをÂすと、��メニューから��メニューにアクセスできます。

  /v

Ù²Á、バルブはフルストロークまで¸+します。_ZやプロセスL]の��によるhiや!の��を�ぐため、プロセスからバルブをB
し、バルブのëÆの_Zを»じにするか、プロセスL]をブリードしてください。

�'

��がスナップe]モードのときは、バルブ�&,（+から,）をX;できません。モニタリング�の��からのS�Knを-
してÁのバルブ
の��をX;しているためです。q 3（3 ページ）を¢oしてください。スナップe]モードのときは、opの�e��がN�です。

Auto Calibration（�+Ù²）（オン／オフ��）

µボタンをÂして、?e��をはじめます。オン／オフ�で��Iopの?e��を'います。バルブをeかすには、プロンプトが:Aされたら、
Ìボタン「OK」をÂします。��Iopが�&されます。pのÃ�で����を��できます。µボタンで 100%、Ìボタンで 0% を��しま
す。プロンプトが:Aされたら、「pへ」をÂして、��メニューへÇります。

�'

?e���にバルブを½(Éへeかすのに 5 9b\かかる7�は、�e��を'ってください。�の?e��では、「+」>「,」> 「+」>
「,」の�でeき、b�20 9かかります。

Manual Calibration（�+Ù²）

ÌボタンをÂすと、オン／オフ�で�e��をはじめます。µボタンをÂして、モニタリングオプションを-
して�e��をはじめます。

Feedback（フィードバック）：オン／オフ�の7�は、µボタンをÂしてフィードバック��を'います。モニタリングする7�は、「��」をÂし
ます。

bÝの��ポイントを 0% または 100% に�&できます。µボタンをÂすと 100%、ÌボタンをÂすと 0% を��できます。モニタリングのみの
7�は、pのÃ�で、バルブまたは��のモニタ9pの�§を、bÝに��したS�に:じて 0 または 100% S�に�&する6Aが:Aされ
ます。�&したら、µボタンで��S�を「MARKED（マーク）」に�&します。「MARKED（マーク）」はS�が��されたこと、「UNMARKED
（マークなし）」はS�が��されなかったことをAします。1 つ�のS�を「MARKED（マーク）」で��してから、「NEXT（pへ）」をÂし 2 つ
�の��S�（1 つ�の��S�とは7）を��します。µボタンで��S�を「MARKED（マーク）」にÛÊえます。「NEXT（pへ）」をÂ
して、「APPLY（
）」メニューに�みます。「YES（はい）」をÂして、X;を
します。プロンプトが:Aされたら、「NEXT（pへ）」をÂし
て、��メニューへÇります。
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�'

�e-]��では、バルブが�(のS�にeかされ、マークされます。バルブがË9Èのストローク�またはF�S�までeかされ、2 つ�の
S�が��されます（マーク）。Þに�&した��S�は-
またはF�できます。

バルブS�をX;せずに��S�を
しようとしても、-
されない、またはÀÁされます。

Output（$�）（オン／オフOP）

ÌボタンをÂして、op��をはじめます。プロンプトが:Aされたら、µボタン「OK」をÂして、バルブをeかします。��Iopのe]がバルブ
e](Éに�&されます。pのÃ�で����を��できます。µボタンで 100%、Ìボタンで 0% を��します。プロンプトが:Aされたら、
「pへ」をÂして、��メニューへÇります。

��がÂßすると、����が:Aされます。

SUCCESS（5Ú）：����が�しく'われたことをAします。 

SPAN HI（スパン4）：F�またはストロークの\ÈËß,に��があることをAします。��けおよびマグネットアッセンブリの��を��
し、Ø���を'ってください。

SPAN LO（スパン|）：F�またはストロークの�ÈËß,に��があることをAします。��けおよびマグネットアッセンブリの��を��
し、Ø���を'ってください。

ERROR SPAN（エラースパン）：2 ,のストロークのfgが½すぎるため3�な��を'えないことをAします。: 5（61 ページ）のトラ
ブルシューティングを¢oしてください。

� ��けおよびマグネットアッセンブリの��を��し、Ø���を'ってください。

� ロータリーマグネットアッセンブリを-
しているときは、&�がポジショナーのフィードバックスロットに9してà=にならないようにしてください。

FAILED（áÌ）：バルブがeかなかった、またはタイムアウトエラーが~Dしたなどの'Æで、?e��にáÌしたことをAします。½S�
の±&k_は5 9です。

ÌボタンをÂして��Ã'Ã�を,じると、Ã�に UNCHANGED（X;なし）が:Aされます。

「pへ」をÂすと、��メニューへÇります。

��Ã�から、「pへ」をÂしてopメニュー（オン／オフ�のみ）に�むか、Ëßメニューを:Aしてください。
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Output（op）（オン／オフ�）

ÌボタンをÂして��メニューに�み、µボタン「pへ」を2 FÂして、opメニューに�みます。

opメニューでは、��のモードを:A／X;できます。「��」をÂして、<Ùの��モードを:Aします。µボタンをÂして、モードを「��c
âÍ」と「���」でÛりÊえます。「pへ」をÂしてËßします。pのÃ�で、バルブをÛÊえたいかÓかを�かれます。µボタン「はい」をÂすと
バルブをÛÊし、Ìボタン「いいえ」をÂすと「op」メニューにÇります。「��」をÂして、ローカルユーザーインターフェースを,じます。「pへ」をÂ
すと、��メニューへÇります。

�'

バルブ�&,は、��の��câÍ�のみ LUI からÛりÊえることができます。

��でラッチがJ�な7�は、LUI にクリアラッチÃ�が:Aされる7�があります。

フィールドコミュニケータの-


Overview（Ú�）
 �メニューツリーについては、q 21 を¢oしてください。

	 21 フィールドコミュニケータのメニューツリー：Ú�

Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

Overview

1 Device Status
2 Comm Status
3 Mode
4 Primary Purpose Variable
5 Join Device to Network
6 Device Information

Device Information

1 Identification
2 Revisions
3 Radio
4 Local User Interface
5 Capabilities

Radio

1 MAC Address
2 Manufacturer
3 Device Type
4 Device Revision
5 Software Revision
6 Hardware Revision
7 Transmit Power

1
Field Communicator

1 Offline
2 Online
3 Frequency Device
4 Utility

Primary Purpose Variables

1 Valve Position
2 Switch State
3 Set Point
4 Update Rate

1‐4

1‐6-2

1-6

Revisions

1 Universal
2 Device
3 Firmware
4 Hardware
5 DD

Local User Interface

1 Calibration Locked Out
2 Override Locked Out
3 Mode Changed Locked Out
4 LUI Language

1‐6-3

1-6-4

1

2

3 4

5

5

Capabilities

1 Device Profile
2 Installed Options
3 Total Burst Messages
4 Events Supported
5 Number Discrete Variables

1-6-5

�'：

1   プロセスJ(（モニタリングまたはスナップ+/モードのみ）Vのアイテムラベルはプロセスです（バルブìpのíわり）。
2   U/モードがラッチ（モニタリングまたはスナップ+/モードのみ）Vのアイテムラベルはラッチスイッチです（スイッチの,[のíわり）。
3   XMはモニタリングオプションでは#$できません。
4   スナップ+/Vのアイテムラベルはスナップコマンドです（XMのíわり）。
5   オーバーライドロックアウトおよびモード8�ロックアウトは、モニタリングオプションでは#$できません。
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Device Status（n�,[）は、��の��をAします。��が�くない7�は、メニュー��がÎÏ:Aされ、プラントウェブアラートのカ
テゴリ、 �、d�e]、および�Pする7�はJ�なトラブルシューティング��、Ãã、X�wとäせて、アクティブアラートリストが:Aされ
ます。

Comm Status（NE,[）は、":;、��、¢¿または®��の�K��を:Aします。

メニューを+いて、�KU���の`�U�をAします。��の7�は、Wireless Mode（ワイヤレスモード）および Disconnect（QR）が
:Aされます。Comm Status が、��bcの7�は、メニュー�� Join Mode（:;モード）および Advanced（ST）が、Wireless 
Mode（ワイヤレスモード）およびDisconnect（QR）の_にq¿されます。Comm Status が®��のときは、メニュー��の Disconnect
 がRejoin Network（ネットワークにU:;）になります。Service Tools （サービスツール）> Communications（�K）> Network
（ネットワーク）（331）メニュー（45 ページ）を¢oして、`�U�を��してください。

Mode（モード）は、���、��cまたはÐ<��の��-]モードを:Aします。メニューを+いて、モードのX;または����の�
�を#Ñします。

Primary Purpose Variables（1 ��Q8R）

Valve Position（バルブVW）／Process（プロセス）：モニタリング�の��（バルブなど）のS�をスパンまたはストロークの%
wでAします。

�'

このメニュー��、Position（VW）は、プロセス�v（モニタリングまたはスナップe]モードのみ）kはProcess（プロセス）になります。

Switch State（スイッチのYZ） / Latching Switch（ラッチスイッチ）：��したセンサS�と�&した1w、R!"、ラッチにLづいて、
スイッチX�の<Ùの��をAします。��には、+、,、!93に+、|、�および4があります。

Set Point（,-�） / Snap Command（スナップコマンド）：�するX�のターゲットwをAします。wは、+、,または+、,です。

Switch State / Latching Switch または Set Point / Snap Commandを��して、w、�Pする7�はラッチモード、およびプロセス<
�で��のデータのXを��します。wは、�い、åµ、Òいまたは�e／¹&です。シミュレートフラグはユーザーがシミュレートしたX�をAし
ます。

Update Rate（アップデートレート）：1 p�3X�メニューに:Aされた½X�のJ�なアップデートレートをAします。

Join Device to Network で、ネットワーク ID（b� 5 Ó）およびジョインキー（16 ��で 8 Ó×4 セット）をypします。ジョインキー
を-
してワイヤレスネットワーク\でデータをÔnµします。ゲートウェイに��したすべての��のネットワーク ID およびジョインキーは£じです。

�'

onkの�&は、ネットワーク ID は 1229、ジョイントキーはすべて 0 です。ご-
の²に、ÕnをX;してください。

ゲートウェイが4�なセキュリティーモードで�&されているときは、½��でそれぞれのジョインキーがN�です。
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Device Information（n�IJ）

Identification（89\]）：��のメーカー、デバイスタグ、�æ、¹JID、 �、メッセージ、ポーリングアドレスおよびコミッショニング��
など、��および��°Pての�93なU�をAします。

Revisions（レビジョン）：Universal（ユニバーサル）、Device（89）、Firmware（ファームウェア）、Hardware（ハードウェア）お
よびDD（デバイスcd）のようなデバイスレビジョンU�をAします。

Radio（ef）：MAC Address（MAC アドレス）、Manufacturer（メーカー）、Device Type（デバイスタイプ）、Device Revision
（デバイスレビジョン）、Software Revision（ソフトウェア レビジョン）、Hardware Revision（ハードウェアレビジョン）およびTransmit
Power（hi'�）のようなF=U�をAします。

Local User Interface（ローカルユーザーインターフィエース）：Calibration Locked Out（jkロックアウト）、Override Locked Out
（オーバーライドロックアウト）、Mode Change Locked Out（モードlmロックアウト）の��または��、およびLUI Language（LUI
no）の��ができます。

�'

Override Locked Out および Mode Changed Locked Out は、モニタリングオプションでは��できません。

Capabilities(pqrs)：��が9:しているコマンドのTGを�&するDevice Profile(デバイスプロファイル)、Installed Options(tuオプ
ション)、Total Burst Messages(バーストメッセージのvw)、Events Supported(xyイベント)および Number of Discrete Variables
({|l}の})のようなyY3なU�を��できます。

Configure（X）
Configure メニューツリーについては、q 22 を¢oしてください。

���&のe]には、��から¨+されないゆえにゲートウェイのキャッシュにもT¢されていないような��U�へのアクセスやZ�も�みます。
プロキシ（ゲートウェイ）ÅÆで��に³5するホストを-
して�&が'われると、ワイヤレスネットワーク\で;に�Kが~Dします。

フィールドコミュニケータまたは�のポータブルホストは、J=のTUコミュニケーションポートに=�つなぐ7�もあります。�&にあたりすべての�K
は、��のF=およびワイヤレスネットワークをバイパスして、��のx!の HART モデムをÅÆして�われます。

Guided Setup（ガイド�きセットアップ) 

フィールドコミュニケータのプロンプトにしたがって、Device Setup（デバイスセットアップ)、Configure Alerts（アラート,-)、Join Device to
Network および Configure Publishing の��または��を'います。
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	 22 フィールドコミュニケータのメニュー
ツリー：X

Switch Response Alerts

1  States (ref):
2 Transition Alert
3 Transition Dwell Alert
4 Transition Dwell
5  Configure:
6 Enable 'In Transition'
7 Enable 'Transition Dwell'
6 Transition Dwell Threshold

Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

   Configure

1 Guided Setup
2 Manual Setup
3 Alert Setup (see below)
4 Calibration (see below)

Manual Setup
1 Wireless
2 Device
3 Limit Switch Configuration
4 Mapping
5 Fault Behavior
6 Local User Interface
7 Power Module
8 Event Configuration

Identification

1 Tag
2 Long Tag
3 Date
4 Description
5 Message
6 Polling Address

Wireless

1 Network ID
2 Join Device to Network
3 Broadcast Information

Power Module

1 Power Module Type
2 Voltage
3 Power Module Date
4 Battery Life
5 Reset Module Data

Cycle Counter

1  States (ref):
2 Cycle Counter Alert
3 Accumulated Count
4 Reset Accumulated Count
5  Configure:
6 Enable Cycle Count Alert
7 Cycle Trip Point

2

2‐2‐1

2‐2

2‐2‐2

2‐2‐2-1

2‐2‐3

Guided Setup
1 Device Setup
2 Configure Alerts
3 Join Device to Network
4 Configure Publishing

2‐1

Alert Setup
1 Cycle Counter
2 Switch State Alerts
3 Switch Response Alerts
4 Controller Alerts

2‐3

Calibration
1 Calibration Date
2 Sensor Calibration
3 Output Assignment

 Broadcast Information

1 Tailor Burst Configuration
2 Set all Burst Messages to Default
3 Hardware Triggering
4 Message 0
5 Message 1
6 Message 2

Mapping

1 Set to Defaults
2 Primary
3 2nd
4 3rd
5 4th
6 Warning Information

Local User Interface

1 Calibration Locked Out
2 Override Locked Out
3 Mode Change Locked Out
4 LUI language

Limit Switch Configuration

1 Valve Position
2 Switch State
3 Opened/High Trip Point
4 Closed/Low Trip Point
5 Deadband
6 Edit Parameters

2‐2‐4

2‐2‐7

2‐3-2

2‐3-1

Device

1 Identification
2 Structure
3 Device Variable Properties
4 Discrete Variable Properties

Structure

1 Snap Acting Control
2 Latching Mode
3 Application Mode
4 Configure Structure
5 Operational Options
6 Tracking Debounce
6 Count

2‐2‐2-2

Fault Behavior

1 Active Fault Conditions
2 Enable Fault Conditions
3 Fault Behavior Details
4 Mode

2‐2‐5

2‐2‐6

2
Configure

1 Guided Setup
2 Manual Setup
3 Alert Setup
4 Calibration

Switch State Alerts

1  States (ref):
2 Switch Latched
3 Opened/High Limit Tripped
4 Closed/Low Limit Tripped
5  Configure:
6 Enable 'Latched' Alert
7 Enable 'Opened/High' Alert
8 Enable 'Closed/Low' Alert

Controller Alerts

1 Mode Alerts
2 Tracking Alerts
3 Close Time Alerts
4 Open Time Alerts

2‐4

2‐3-32‐3-4

1

1

1

1

1

1

1

2

3

5

5

4

4

4

1

1

6

Device Variable Properties

1 Reporting Precision
2 Scaled Position Properties

Discrete Variable Properties

1 Switch State Properties
2 Set Point Properties

2‐2‐2-3

2‐2‐2-4

2‐2‐1-3

7
8

�'：
1   オン／オフ��のみです。
2   プロセスJ(（モニタリングまたはスナップ+/モードのみ）Vのアイテムラベルはプロセスです（バルブìpのíわり）。
3   U/モードがラッチ（モニタリングまたはスナップ+/モードのみ）Vのアイテムラベルはラッチスイッチです（スイッチの,[のíわり）。
4   スナップ+/モードではÂ!できません。
5   オーバーライドロックアウトおよびモード8�ロックアウトは、モニタリングオプションでは#$できません。
6   ¨îなときは、Ù²:�のíわりにÙ²アラートなしが=³されます。
7   モニタのみです。
8   g?Oaオプションがpされているときは、Oaモジュールメニューは=³されません。
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Manual Setup（�+セットアップ)

フィールドコミュニケータのプロンプトにしたがって、Wireless（ワイヤレス)、Device（89)、Limit Switch Configuration（リミットスイッチ,-)、
Mapping（マッピング)、Fault Behavior（��/�)、Local User Interface（ローカルユーザーインターフェース)、Power Module（')モ
ジュール)およびEvent Configuration（イベント,-)の��または��を'います。

� Wireless（ワイヤレス)

Network ID (dec)（ネットワーク ID）：<Ùのネットワーク ID �&を:Aします。

Join Device to Network（ネットワークに89を:;させる）：ネットワーク ID（b� 5 Ó）およびジョインキー（16 ��で 8 Ó×4 
セット）をypします。ジョインキーを-
してワイヤレスネットワーク\でデータをÔnµします。ゲートウェイに��したすべての��のネットワーク
ID およびジョインキーは£じです。

�'

onkの�&は、ネットワーク ID は 1229、ジョイントキーはすべてゼロです。ご-
の²に、ÕnをX;してください。

ゲートウェイが4�なセキュリティーモードで�&されているときは、½��でそれぞれのジョインキーがN�です。

� Broadcast Information（�EIJ）

Tailor Burst Configuration（バースト,-��)：ypに9して�·に:じたÛなバースト�&を?e3に��します。

�'

バースト�&V±をÃ'する²に、デバイスストラクチャーの�&（Configure > Manual Setup > Device > Structure）をÃ'して、
bなバースト�&gÖをRてください。

Set all Burst Messages to Default（すべてのバーストメッセージをデフォルトに,-する)：Set all Burst Messages to Default を�
�して、��のように、すべてのバーストメッセージを?e3にデフォルトwに�&します。e3X�を¨+されたX�と£じ�&にします。Ý�
�&kおよび�&エラーからの×Økは、この�&をおçめします。

オン／オフ��
メッセージ 0： ��した��X� - オン、ウィンドウÙ:A、トリガーアップデート 8 �、デフォルト 1 9

メッセージ 1： q¿��の��  

- オン、オンX;、トリガーアップデート 1 9、デフォルト 1 k_、トリガー�¿

メッセージ 2： g�X�               - オン、オンX;、トリガーアップデート 8 �、デフォルト 1 9

センササンプルレート： ������の7�は、8�です。（c!��の7�は、50 ミリ�）

スナップ+/��
メッセージ 0： ��した��X� - オン、ウィンドウÙ:A、トリガーアップデート 16 �、デフォルト 1 9

メッセージ 1： q¿��の��  

- オン、オンX;、トリガーアップデート 1 9、デフォルト 1 k_、トリガー�¿

メッセージ 2： g�X�               - オン、オンX;、トリガーアップデート 1 9、デフォルト 10 9

センササンプルレート： ������の7�は、1 �です。（c!��の7�は、50 ミリ�）
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モニタのみ
メッセージ 0： ��した��X� - オン、ウィンドウÙ:A、トリガーアップデート 4 �、デフォルト 1 9

メッセージ 1： q¿��の��  

- オン、オンX;、トリガーアップデート 1 9、デフォルト 1 k_、トリガー�¿

メッセージ 2： g�X�               - オン、オンX;、トリガーアップデート 1 9、デフォルト 10 9

センササンプリングÕ2： ������の7�は、1 �です。（c!��の7�は、50 ミリ�）

Hardware Triggering (ハードウェアトリガリング)：ファームウェアのèÍ�は、ポジションセンサypのX;を��する��ハードウェアF�の
J�／F�をÛりÊえて、X;がDじた7�は*+é>を~します。

Message 0(メッセージ0)
Message 1(メッセージ1)
Message 2(メッセージ2)

バーストメッセージを�eで�&するには、Message 0、Message 1またはMessage 2を��します。<Ùのバースト�&を+いて:Aしま
す。Configure （,-）を��して、フィールドコミュニケータのプロンプトにしたがって、Message 0、1 または 2 を�&、��、��し、X;
を�&するか�&のX;をつづけます。�&すると、��にU�が-られます。エラーがある7�はフィードバックしながら、��がU�をê'し
ます。

バーストモードをJ�にすると、ゲートウェイに�&メッセージが&�3に¨+されます。ゲートウェイはこの¨+U�をキャッシュにT¢します。その
あと、キャッシュxのb�U�を-
してルーチンホストの�XをÃ'することで、すべてのワイヤレス��に9してプロキシとしてe]します。

�'

Ý�セットアップkはバーストモードをデフォルトwに�&し、バースト�&の`�V±については、��をe]�のワイヤレスネットワークに��
したÄに'うことをおçめします。

バーストモードはワイヤレスリンク\でのみJ�です。J=のTUポート��\では、バースト-Kはできません。

L�3なメッセージコンテンツは、Primary Variable (1 �l})、PV % Range and Loop Current (1 �l}レンジおよびループ'�)、
Dynamic Variables and Current (/�l}および'�)、Selected Device Variables (<=した89l})、Additional Status
(�;89のYZ)、Emerson Specific (エマソン��)およびDiscrete Variables ({|l})から��します。

L�コンテンツにDynamic Variables and Current、Selected Device VariablesまたはEmerson Specificが��されているときは、
メッセージスロットで��X�をそれぞれ�&することができます。�·に:じてドロップダウンリストまたは��リストからX�を��します。

�'

アスタリスク（*）�きのX�は、<Ùインストールされているオプションおよび�5�&またはそのいずれかでは、��によっては0�されません。
X�を6&せずにホストが�しく��しない7�、X�は¨+
に°りPてられません。

エマソンゲートウェイを-
している7�は、エマソンÚ
を��できます。4 つのe3X�とq¿��の��が 1 つのメッセージとしてÛみ�わ
されています。ただし、ループ��や 1 pX�レンジは�まれていません。�システムから1 pX�レンジやループ��を�Xされた7�は、
これらの2 つのX�が��した��X�に�&されたメッセージに�まれていることを��してください。
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ワイヤレスのÛÜJ(（VgJ(およびトリガーÝï）

X;が~Dしたときのみ、Ec�vまたはトリガーバーストモードでデータを-Kできます。トリガーバーストモードをJ�にすると、トリガーX�が
�&され、モニタ�のトリガーX�でT�なX;があった7�に、データがサンプリングされて4�レートで¨+されます。トリガー¡が¯たされ
ていないときは、より�いデフォルトwが-
されます。この��によってデータ-KMがjなくなるため、��がÑAするエネルギーがjなくなりま
す。T�なX;に�Pするx�、また4�およびデフォルトの;���を&�できます。

この��を-
するには、トリガーバーストモードのうちの 1 つを�&します。トリガーバーストモードには、ウインドウÙ:A、\8、�oおよびオ
ンチェンジトリガーモードがあります。

� Windowed (ウインドウÞ=³)：²FサンプリングされたトリガーX���で+／-;�を&�できます。4�アップデートレートをトリ
ガーするには、トリガーX�のXµuはウインドウÙよりも�きくなるようにしてください。

� Rising (&Î)：トリガーX�wが��したトリガーレベルよりも\8しているときは、4�アップデートを+Êします。

� Falling (�ß)：トリガーX�wが��したトリガーレベルよりも|くなっているときは、4�アップデートを+Êします。

� On-Change (オンチェンジ)：`ÜのX;kは、バーストメッセージのx�<�がモニタリングされます。いかなるX;があった7�も、4
�アップデートレートはÝ�µされます。

�'

g�データを�むメッセージには、オンチェンジトリガーモードを-
します。]�X�などの9#�;�やシステムノイズをaけることでゆらぐÝe
Ü�,データを�むメッセージには、-
しないでください。

トリガーX�は��したメッセージコンテンツによって�なります。��した��X�が�93なバーストメッセージコンテンツのときは、`�メッセー
ジコンテンツでスロット0 に°りPてたX�は、トリガー¡に9してモニタリングされているものになります。たいていの7�、°りPてられたトリガー
X�はプロセスに�UしたX�の 1 つで、3 つのスイッチ��Knのうちの 1 つです。�93なメッセージコンテンツのその�の�&では、トリガ
ーX�は=²に&�され、�&データを��することで�&できます。

Sensor Sample Rate (センササンプリング��)： íらかのバーストメッセージがトリガーされている7�（「U�モード」bcで）、¼�セン
ササンプルレートは<てのデータÇ�に-
されます。������では、0.5 �とトリガーアップデートレートの_で 0.5 �きざみで、wを��
します。

��は、��が>eして、スケジュールされた¨+イベントの��として、バーストメッセージにデータをサンプリングします。アップデートの_に~D
するhmを�してしまう7�があります。トリガー�¿では、モニタリングに4�なサンプリング��を&�して、これの��をÞjさせます。サンプ
リング��は¨+レートより�くしてください。トリガー¡がトリガー�¿メカニズムによって0oされた7�は、タイムスタンプおよび��がすぐに
�り*まれます。メッセージの¨+は、pのJ�な¨+スロットにスケジュールされます。Eえば、デフォルトの;���が 1 9、4�;���が
8 �で、トリガー�¿が 1/2 �サンプリング��でJ�な7�は、トリガーイベントが~Dpn0oできます。トリガー�¿がF�な7�は、
8 ���で~Dする�k3=pは0oされません。

� Device (n�)

Identification ($^)

Tag (タグ)：��に HART タグ（b� 8 ¤î）をypします。HART タグは、.�の��を-
するC�で��を8Áするbも�ßな
�àです。HART タグを-えば、-

�の¡に:じて��に��3にラベルを�けることができます。フィールドコミュニケータを>eしたiに
4320 �との�Kが�zされると、°りPてたタグが?e3に:Aされます。
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Long Tag (ロングタグ)： HART ロングタグ U�（b� 32 ¤î）をypします。

Date (�G)：�&、コミッショニングまたはTUáâに�して、��（mm/dd/yyyy） をypします。

Description (��)：�·についてb� 16 ¤îで
�します。�	�を-
すれば、HART タグに¿えて、�&の��を�Áするための
より�い��ラベルをユーザーが£?に�&できます。

Message (メッセージ)：32 ¤îでメッセージをypします。メッセージを-
すれば、.�の��を-
するC�でÀ々の��を�Áするユ
ーザー£?の�àを�ãできます。

Polling Address (ポーリングアドレス)：J=��のTUポートにあるフィールド��を�Áするためにホストが-
するものです（�レンジ
は 0 ～ 63です）。ワイヤレスネットワークには�dはなく、TUポートでのみ��することができます。

Structure (\])

Snap Acting Control (スナップ/�OP)：J�にすると、S�フィードバックまたはモニタリング�のS�をïに、コントロールバルブがe]し
ます。コントロールバルブは��がモニタリングS�からgれます。（���へのフィードバックKnはありません。）センサをモニタリングするスイッ
チの��によって、���へのコマンドが~っせられます。

Direct-Acting Snap (�e]スナップ)：ypが4／+に{5するとコントロールバルブが+きます。ypが|／,に{5するとコントロー
ルバルブが,じます。

Reverse-Acting Snap (7e]スナップ)：4／+に{5するとコントロールバルブが,じます。|／,に{5するとコントロールバルブが
+きます。

スイッチ1wとR!"をV±して、このeきのä�を\げてください。��がコントローラで、スナップe]モードでない7�は、プロセス��の�
vやラッチスイッチモードを-
できない7�があります。

スナップe]�がF�なときは、��は��のフィードバック�モードになります。

�'

スナップ/�OPはオン／オフ�オプション�きの��でのみ�
できます。

Latching Mode（ラッチモード）：J�にすると、ラッチモードが�eでリセットされない;り、�&のスイッチの��のいかなるX;（+／4ま
たは,／|）もラッチ（またはロック）されます。

�'

ラッチモードは、モニタリングおよびスナップe]�の��でのみ-
できます。��のフィードバック�モードではF�です。

Application Mode (アプリケーションモード)：センサ�vモード、プロセスフィードバックまたはバルブストロークフィードバックをAします。コントロー
ラオプションがインストールされた��は、スナップe]モードではないときにバルブストロークを�vします。

Configure Structure (��,-)：�モードがスナップe]するか、スイッチの��が]ekにラッチするか、S�X�をバルブまたはプロ
セス�vごとに9Gするかを��します。
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Operational Options (/�オプション)

Valve Retry Enabled (バルブðk�¨î)：J�にすると、バルブドリフトモニタをトリップする²に、��は?e3に�9p��を�
&,に3FÇそうと�みます。（オン／オフ�のみ）

Dwell Tracking (ドウェルトラッキング)：J�にすると、S�のX;が0oされたkに、x!S�サンプリングレートを¼ 11 サンプル／�
に\げることで、モニタ��でドウェルk_i&の9#�をð¿できます。（モニタリングのみ）

トラッキングデバウンス�に9してS�Xµが 1% を�Fったままの7�、4�サンプリングはËßします。ÎÏドウェルトラッキングがbもよく�
�するのは、ハードウェアトリガーもJ�なkです。

ドウェルトラッキングが-]オプションとして:Aされると、q¿メニューがその�に:Aされます。
Tracking Debounce Count (トラッキングデバウンスR) ÎÏドウェルk_i&の4�サンプリングをËßする²に、S�Xµが 1%
®¯になるサンプリングの�。

�'

e]オプションは、��がスナップe]モードのときは�
できません。

Device Variable Properties (n�8Rプロパティ)

Reporting Precision (��の��)：��のä�は¨«スパンの 1% ですが、�v
にÜ�,b�のÓ�をXえることができます。

Scaled Position Properties (w�されたVWプロパティ)

Range Units (tSレンジ)：0iされたS�のデジタルw:A、\;wおよび�;wで:Aされるq¶tSです。

Upper Range Value (\;w)：100% スパンのË,に�U�けられたq¶tSで0iされたw。

Lower Range Value (�;w)：0% スパンのË,に�U�けられたq¶tSで0iされたw。

Modify (Z�)：L�µ（%）されたS�を0iされたS�にマッピングするために、tSと��wを�&します。

Discrete Variable Properties (BC8Rプロパティ)

Switch State Properties (スイッチYZのプロパティ)およびSet Point Properties (,-�のプロパティ) ：タイプ、クラスおよび��U�
を�みます。

�'

Set Point Properties はオン／オフ�オプション�きの��でのみ�
できます。

� Limit Switch Configuration (リミットスイッチX)

Valve Position (バルブVW) / Process (プロセス)：モニタリング�の��（バルブなど）のS�をスパンの % w（¢s:A）でAします。

�'

このメニュー��、Position (VW)は、プロセス�v（モニタリングまたはスナップe]モードのみ）kはProcess (プロセス)になります。
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Switch State (スイッチのYZ) / Latching Switch (ラッチスイッチ)：モニタリング�の��（バルブなど）のS�をg�wで:Aします。
g�wは、+、,、!93に+、|、�、4またはR�（¢s:A）です。

Opened/High Trip Point (�／ハイ��ポイント)およびClosed/Low Trip Point (�／ロー��ポイント)：モニタリング�のバルブがポイ
ントに{5したことを¤#するユーザー&�1wです。

Deadband (���)：{5��のリセットの²に~Dする1wxのリターンストロークのM。�wは 0 ～ 20% です。デフォルトwは 5%
です。

Edit Parameters (パラメーターの ¡)：���でリミットスイッチにR!"および{5,を�&して、R�&なスイッチ��のÅ×となる
�&をFOします。

� Mapping (マッピング)：e3X�アレイの�&ができます。デフォルトに,-を��して、デフォルトwにリセットします。

Warning Information (¢�£�)：ご-
の�システムがHART コマンド3を-
した��をポーリングする7�は、e3X�+カレント
wをバーストメッセージのひとつとして�&するか、e3X�にマッピングしたループ��および��X�をå8データに�めなければなりません。
�¿:æメカニズムは®å8のX��Rのために-
され、ご-
ののホストはこれを�K<�と#�します。

� Fault Behavior (89+/)（オン／オフ��）

��がÐ<��になるように�&でき、�&すると��Iopを�&したÐ<��になるよう�みます。

�'

Ð<��がJ�なとき（つまりÐ<��のとき）は、ホストからは��は�&,でe]しません。��は、�&�に&�した�&,を-
し
て、バルブを�します。

デフォルトではすべてのÐ<¡がF�になっています。

Active Fault Conditions (アクティブな��YZ)（:E）

Enable Fault Conditions (��¤¥を�¦にする)

「On (オン)」を��して、Ð<¡をJ�にします。

� Start Up (>e)：��の��をyれたとき、またはリセットしたときに、Ð<��をÝ�µします。>ekに&�した��にçopし
ます。?e×Øモードﾞでは、�ホストから�しいg��&,をaKするとこのÐ<��は#Ñされます。

� Movement Failure (e]Ð<)：バルブタイムアウトの�;がÛれる²に、バルブの�&,へのmeがáÌした7�に、Ð<��を
Ý�µします。（スナップe]モードでは:Aされません。）

� Temperature Out of Range (]�が��c)：]�が-]��cになると、Ð<��をÝ�µします。

� Sensor Board Failure (センサボードのÐ<)：��がセンサボードとの�Kをáった7�に、Ð<��をÝ�µします。

� Low Voltage (|�I)：s7�Iがh�に|くなった7�に、Ð<��をÝ�µします。

� Network Loss (ネットワークロス)：ネットワークからÛ#されたときに、Ð<��をÝ�µします。
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Fault Behavior Details (��/�ST)

� Fault Mode (Ð<モード)：pのÐ<モードから�びます。F�、�&の��でÐ<または²FのwをT¢デフォルトはF�です。

� Fault Shed Time (Ð<シェディングk_)：Ð<e]がÝ�µされる²に、��をJ�にしておくk_を�&します。

� Fault State (Ð<��)：Ð<が~Dしたときに��にコマンドされるÐ<��を�びます。Ð<モードが�&の��でない;り、Ð<
��のwはF�されます。

� Recovery Mode (×Øモード)：?eまたはQ�を��します。?eを��しているときは、Ð<��が#Ñされると、��は���
�にÇります。Q�を��しているときは、��が��にÇる²に�eでÐ<をQ�するN�があります。

Mode (モード)：���、��âÍまたはÐ<��があります。��がÐ<��のときに��を#$したり、または��の-
をやめたりØ
+したりします。

� Local User Interface (ローカルユーザーインターフェース)

Calibration Locked Out、Override Locked Out、Mode Change Locked OutおよびLUI Language の ¡または§¨ができます。

�'

Override Locked OutおよびMode Changed Locked Outは、モニタリングオプションでは��できません。

� Power Module (Oaモジュール)

Power Module Type (')モジュールタイプ)、Voltage ('�)、Power Module Date (')モジュールの�G)、Battery Life
('(のLM)およびReset Module Data (モジュールデータのリセット)を��または��できます。

�'

��モジュールメニューは、������の7�のみ:Aされます。��モジュールは、c!��オプション��kには:Aされません。

bcモジュールのdeがfgなh�は、��のEmerson ��� またはお�くのビジネスパートナーにお�い�わせく
ださい。 

Alert Setup (アラートセットアップ)

アラートセットアップでは、どの #モニタに��の��をホストにアラートさせるかを��できます。�Uアラートの<Ùの��が¢s
に:Aされ
ます。メニュー�5は���Eおよび��オプションによって�なります。<�のシステム��で�
できる��モニタのうち、����な��モニ
タが:Aされます。フィールドコミュニケータのプロンプトにしたがって、Cycle Counter (サイクルカウンタ)、Switch State Alerts (スイッチYZア
ラート)、Switch Response Alerts (スイッチy©アラート)およびController Alerts (コントローラアラート)の��または��を'います。

� Cycle Counter (サイクルカウンタ)

Cycle Counter Alert (サイクルカウンタアラート)：<ÙのサイクルカウンタアラートをAします。èéサイクルが{5ポイントを\Fっている7�
に、アラートが「True」に�&されます。

Accumulated Count (ª«カウント)：èéサイクル�をAします。

www.Fisher.com
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Reset Accumulated Count (ª«カウントリセット)：Yesを��して、è0カウントを0（ゼロ）にリセットします。��は、バルブおよびアクチ
ュエータまたはいずれかのTUがÃ'されたときに'います。「いいえ」を��すると、<ÙのサイクルがT¢されます。

Enable Cycle Count Alert (サイクルカウントアラートを�¦にする)

Cycle Trip Point (サイクル��ポイント)：{5ポイントのV±を'います。

� Switch State Alerts (スイッチ,[アラート)：スイッチ��のモニタを��して、��のアラートとしてopを�vします。

Switch Latched (スイッチラッチ)：スイッチの��X�のラッチオプションの¡です。

Opened/High Limit Tripped (�／¬��)：ユーザーが「<+」または「\;」に�&した�Xを、ypKnが¯たしていることをAします。

Closed/Low Limit Tripped (�／®��)：ユーザーが「<,」または「�;」に�&した�Xを、ypKnが¯たしていることをAします。

Enable 'Latched' Alert (「ラッチ」アラートを�¦にする)：スイッチの��がラッチされたことを�vするアラートをJ�にします。ラッチモードが
J�な7�に、このアラートがJ�になります。

Enable 'Opened/High' Alert (「¯�／ハイ」アラートを�¦にする)：バルブが+いている、または�pX�がハイ{5ポイントを\Fってい
る7�に�vするアラートをJ�にします。

Enable 'Closed/Low' Alert (「¯�／ロー」アラートを�¦にする) ：バルブが,じている、または�pX�がロー{5ポイントを�Fってい
る7�にレポートするアラートをJ�にします。

� Switch Response Alerts (スイッチ�àアラート)

�'

Switch Response Alertsは、スナップe]モードでは�
できません。

Transition Alert (°±アラート)：J�にすると、hm�:で（;��で）プロセス��をAします。

Transition Dwell Alert (°±ドウェルアラート)：J�にすると、6&したタイムウインドウよりも�い_、ypKnがhm��になっているこ
とをAします。

Transition Dwell (°±ドウェル)：<Ùの��でk_の�さを:Aします。

Enable In Transition (°±²を�¦にする)：S�Knが{5,の_にあることを�vするアラートをJ�にします。

Enable Transition Dwell (°±ドウェルを�¦にする)：opが{5,の_にあるk_がN{したことを�vするアラートをJ�にします。

Transition Dwell Threshold (°±ドウェル³@)：hmドウェルアラートがセットされる²に、モニタKnがhm��にとどまるN�のあるk
_の�さを:Aします。

� Controller Alerts (コントローラアラート)（オン／オフ��）

�'

デフォルトでは、コントローラアラートはF�に�&されています。
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Mode Alerts（モードアラート）

Device Not in Service (89の´µ*)：�&,がプロセスに
されていないことをAします。

Output Fault State (��YZの$�)：�opが�&されたÐ<��に�&されていることをAします。

Enable Out of Service (「´µ*」を�¦にする)

Enable Fault State Alert (「��YZ」アラートを�¦にする)

Tracking Alerts (q�アラート)

�'

Tracking Alertsは、スナップe]モードでは�
できません。

Valve Movement Fail (バルブ/���)：���からのS�フィードバックが�&,コマンドに:æしていないことをAします。

Valve Drift (バルブドリフト)：バルブが�&,からcれていることをAします。

Enable Movement Fail Alert (「/���」アラートを�¦にする)

Valve Timeout (バルブタイムアウト)：バルブe]Ð<を#�する²に、�&,に{5するための°Pてk_を&�します。

Enable Valve Drift (「バルブドリフト」を�¦にする)

Close Time Alerts（,k_アラート）

�'

Close Time Alertsは、スナップe]モードでは�
できません。

Close Stroke Time Alert (ストロークタイムアラートを�じる)：コンフィギュレーションによって°りPてられた;k_からcれた=�の,
e]をAします。

Close Stroke (ストロークを�じる)（Cal）：?e��の_に,ストロークをÂßするためにN�なk_をAします。

Last Close Stroke (ラストクローズストローク)：=�の「<+」から「<,」S�へのストロークをÂßするためにN�なk_をAします。

Enable Close Stroke (「�ストローク」を�¦にする)

High Trip Point 　(ハイトリップポイント)

Low Trip Point　(ロートリップポイント)

Open Time Alerts　(+k_アラート)

�'

 Open Time Alertsは、スナップe]モードでは�
できません。

Open Stroke Time Alert (ストロークタイムアラートを�く)：コンフィギュレーションによって°りPてられた;k_からcれた=�の+ス
トロークk_をAします。
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Open Stroke (ストロークを�く)（Cal）：?e��の_に+ストロークをÂßするためにN�なk_をAします。

Last Open Stroke (¯�の�ストローク)：=�の「<,」から「<+」S�へのストロークをÂßするためにN�となったk_をAします。

Enable Open Stroke (「�ストローク」を�¦にする)

High Trip Point (ハイトリップポイント)

Low Trip Point (ロートリップポイント)

Calibration(Ù²)

  /v

Ù²Á、バルブはフルストロークまで¸+します。_ZやプロセスL]の��によるhiや!の��を�ぐため、プロセスからバルブをB
し、バルブのëÆの_Zを»じにするか、プロセスL]をブリードしてください。

�'

��がスナップe]モードのときは、バルブ�&,（+から,）をX;できません。モニタリング�の��からのS�Knを-
してÁのバルブ
の��をX;しているためです。q 3（3 ページ）を¢oしてください。スナップe]モードのときは、opの�e��がN�です。

Calibration Date (Ù²:�)：²Fの��がいつ'われたかをAします。

�'

J�にすると、��アラートなしのñわりにjk�Gが:Aされます。

Sensor Calibration (センサÙ²)：��で��をÃ'できます。フィールドコミュニケータのプロンプトにしたがって、?eまたは�e��を
'います。

�'

?e���にバルブを½(Éへeかすのに5 9b\かかる7�は、�e��を'ってください。�の?e��では、「+」>「,」> 「+」>
「,」の�でeき、b� 20 9かかります。

Output Assignment (YZ��て)：ストローク�にe]を�êして、opポートをストローク(É（+または,）に�U�けできます。
センサで�e��した7�は、この��でコントローラの��プロセスをÂßさせます。また、スナップe]モードでop0oの°りPてできるのは、
この��のみです。

�'

$�¶·てはオン／オフ�オプション�きの��でのみ�
できます。
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Service Tools（サービスツール）
サービスツールメニューについては、q 23 を¢oしてください。

Calibration

1 Calibration Date
2 Sensor Calibration
2 Output Assignment

Variables

1 Variable Summary
2 Valve Position
3 Scaled Position
4 Last Close Stroke
5 Last Open Stroke
6 Temperature
7 Voltage
8 Lowest Temperature
9 Highest Temperature

Variable Summary

1 Process
2 Dwell
3 Valve
4 Device
5 Run Time Extremes

Process

1 Valve Position
2 Scaled Position
3 Switch State
4 Set Point
5 Accumulated Count
6 Update Rate

	 23 フィールドコミュニケータのメニューツリー：サービスツール

Online

1 Overview
2 Configure
3 Service Tools

Service Tools

1 Alerts
2 Variables
3 Communications
4 Maintenance
5 Simulate

Run Time Extremes

1 Highest Temperature
2 Date of Highest
3 Lowest Temperature
4 Date of Lowest

Maintenance

1 Locate Device
2 Calibration
3 Controller
4 Power Module
5 Reset/Restore

3Field Communicator

1 Offline
2 Online
3 Frequency Device
4 Utility

3‐2

3‐4

3‐2-1

Device

1 Temperature
2 Temperature Quality
3 Voltage
4 Voltage Quality
5 Warning Voltage
6 Critical Voltage

3‐2-1-5

3‐2-1-4

3‐2-1-1

3‐4-4

3‐4-2

Power Module

1 Power Module Type
2 Voltage
3 Power Module Date
4 Battery Life
5 Reset Module Data

Valve

1 Last Close Stroke
2 Last Open Stroke
3 Dwell Time 

3‐2-1-3

Controller

1 Switch State
2 Retry Set Point
3 Set Point
4 Local Override
5 Active Fault Conditions
6 Acknowledge Fault
7 Mode

3‐4-3

7

5

3

3 4

1

2

6

2

8

3

Dwell

1 Closed/Low Dwell
2 Quality
3 Transition Dwell
4 Quality
5 Opened/High Dwell
6 Quality

3‐2-1-2

3‐4-5
Reset/Restore

1 Last Reset Type
2 Reset Device
3 Diagnostics/No Diagnostics
4 Refresh

3

1

3
7
7

3 7

9

�'：

1 プロセスJ(（モニタリングまたはスナップ+/モードのみ）Vのアイテムラベルはプロセスです
（バルブìpのíわり）。

2 U/モードがラッチ（モニタリングまたはスナップ+/モードのみ）Vのアイテムラベルはラッチ
スイッチです（スイッチの,[のíわり）。

3 オン／オフ��のみです。
4 スナップ+/Vのアイテムラベルはスナップコマンドです（XMのíわり）。
5 アイテムラベルは、スナップコマンド、REV、またはスナップコマンド、DIR（n�がスナップ+/

モードのとき）です。オン／オフ��のみです。
6 áAgモードのとき、ローカルオーバーライドを#$できます。
7 スナップ+/モードでのみÂ!できます。
8 89,[およびòâモードがó$のときのみ=³されます。
9 g?Oaオプションがpされているときは、Oaモジュールメニューは=³されません。

Alerts (アラート)

アクティブアラートを:Aして、プラントウェブアラートカテゴリ、 �、d�e]および
X�w、Ããまたはアラート��を#Ñする��を:
Aします。

Variables (8R)

 
Variable Summary (l}の67)を��して、��のProcess (プロセス)、Dwell (ドウェル)、Valve (バルブ)、Device (89)およびRun
Time Extreme (ランタイム�)X�を��します。Valve Position (バルブVW)、Scaled Position (w�されたVW)、Last Close 
Stroke (ラストクローズストローク)、Last Open Stroke (ラストオープンストローク)、Temperature (¸�)、Voltage ('�)、Lowest 
Temperature (�¹¸�)およびHighest Temperature (�º¸�)を��して、X�のゲージスタイル:Aを��します。
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� Variable Summary (8RのÚ�)

Process（プロセス）

Valve Position (バルブVW)：モニタリング�の��（バルブなど）のS�をスパンまたはストロークの% wでAします。

Scaled Position (w�されたVW)：L�µ（%）されたS�Knをq¶tSで:Aするように�&��な��X�Scaled Position
は、ypとしてスパンのパーセントw（PV）を-
して、\;wおよび�;wのリニアX%をïにwを�oし、tSにはtSレンジ「i&された
S�＝（\;w - �;w） * S�% + �;w」を
します。

Switch State (スイッチのYZ)：モニタリング�の��（バルブなど）のS�をg�wで:Aします。

Set Point (,-�)：�するX�のターゲットwをAします。

�'

このメニュー��（Set Point）は、��がスナップe]モードのときはSnap Command(スナップコマンド)になります。

Open Position (VW)、Switch(スイッチ)またはSet Pointを+き、プロセス<�で��のデータのXを��します。wは、�い、åµ、Òい
または�e／¹&です。

Accumulated Count (ª«カウント)：bÄにカウンタを0 にリセットしたときからのèéサイクル�を:Aします。

Update Rate (アップデートレート)：プロセスメニューに:Aされた½X�のJ�なアップデートレートをAします。

Dwell（\Vô�）

Closed/Low Dwell（�/¹で»¼½¾）：スイッチの��がbÄに,/|�:にyってからÅ{したk_（�:をoるとフリーズします）。

Transition Dwell：スイッチの��がhm�:にyってからÅ{したk_（�:をoるとフリーズします）。

Opened/High Dwell（�/ºでの»¼½¾）：スイッチの��が+/4�:にyってからÅ{したk_（�:をoるとフリーズします）。

YXX� Closed/Low Dwell、Transition DwellおよびOpened/High Dwell は、プロセス<�の��のデータのXを:Aします。
wは、�い、åµ、Òいまたは�e／¹&です。

Valve（オン／オフ��）

�'

バルブX�はスナップe]モードでないときのみ�
できます。

Last Close Stroke（¿Àの�ストローク）：=�の「+」から「,」S�へのストロークをÂßするためにN�となったk_をAします。

Last Open Stroke（¯�の�ストローク）：=�の「,」から「+」S�へのストロークをÂßするためにN�となったk_をAします。

YXX�Last Close StrokeおよびLast Open Strokeは、プロセス<�の��のデータのXを:Aします。 wは、�い、åµ、Òいまたは
�e／¹&です。
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Dwell Time（»¼½¾¼�）：スイッチの��X�が<Ùの��にAやしているk_を:Aします。

Device（n�）

Temperature（¸�）：����の]�を:Aします。

Voltage（'�）：��モジュールの�Iを:Aします。

YXX�TemperatureおよびVoltageは、プロセス<�の��のデータのXを:Aします。 wは、�い、åµ、Òいまたは�e／¹&です。

�'

��モジュールの/vは、L�3に�および�����モジュールのみに
します。

c!��ソースの 4320 �では、s7ソースの�Iではなく、c!��アッセンブリのopからs7�Iレベルをoします。

Warning Voltage ('�¢�)：パワーモジュールの�I|�の/vを'うための1wです。

Critical Voltage (ÁÂ'�)：パワーモジュールの���Iの/vを'うための1wです。この�Iよりも|くなると、��の�&X;ができ
なくなります。

Run Time Extremes (ランタイムc2)：Highest Temperature、Date of Highest (�º¸�の�G)、Lowest Temperatur
eおよびDate of Lowest (�¹¸�の�G)を:Aします。

Valve Position、Scaled Position、Last Close Stroke、Last Open Stroke、Temperature、 Voltage、 Lowest 
Temperature、Highest Temperatureを��して、e3ゲージÃ�を:Aします。

�'

²Fの,ストロークおよび²Fの+ストロークゲージは、オン／オフ�オプションでのみ:Aされ、スナップe]モードでは:Aされません。

Communications（NE）

ネットワークおよびバーストU�が�まれます。フィールドコミュニケータのプロンプトにしたがって、Network（ネットワーク）、Review Burst 
Message (バーストメッセージのレビュー)、Hardware Triggering (ハードウェアトリガー)および Review Event Configuration (イベント
,-のレビュー)にアクセスします。

Network（ネットワーク）

Wireless Mode：アイドリング、Û#、0È�、��ëみまたはe]�から<Ùのモードを:Aします。

Join Mode：ワイヤレスHART ネットワーク¢¿に�して、��に6Aをoします。

Advanced（ÃÄ）：ワイヤレスネットワーク\で��に��された����の�、aKしたアドバタイズメントパケットの�、および¢¿�'
F�などの、�KについてyY3なU�を�んでいます。このメニューでは、-K�p�&および��X;��も:Aされ、��のF=モジュ
ールのJ�なHI��をV±します。
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このメニューには、�Ö3にV±して�&する-K�pX;とパワー��、デバイスのF=モジュールのH��pが:Aされます。

�'

¢¿�'がÖすぎると、��は¢¿�'をáÌしたとみなし、ネットワーク�&をレビューします。

�'

TUポート\の��に³5しているときに、ÎÏのネットワーク #は、AMS ワイヤレスコンフィギュレータまたは AMS デバイスマネージャでのみ
�
できます。

Rejoin Network（ネットワークのUÅÆ）：ì»の�CU�でネットワークにØ��します。

Disconnect（QR）：ネットワークからÛ#します。ネットワーク-]をKLするようなサービス��やリコミッショニングを'う7�のみ、Û#し
てください。

Review Burst Message（バーストメッセージのレビュー）

バーストは、½バーストメッセージに9して #を:Aします。

バンドuステータスメッセージで��を:Aします。

� aけ�ったメッセージを��でJ�にするかどうか

� �Xされたアップデートレートのために、ネットワークからのバンドuの°PてをまだÉっているかどうか

� �Xされたよりも|いレートではあるもののバンドuを°りPてられているかどうか

� e3に¨+しているかどうか

� �¿¨+モードになっているかどうか（トリガー�¿メカニズムを-
）

�&したメッセージx�、トリガーモードおよびアクティブ;���は、このpに:Aされます。

メッセージがJ�な7�は、<Ùの��の��にLづいて、メッセージに¨+されたwのスナップショットを��できます。

Hardware Triggering

ポジションセンサypを��する��ハードウェアF�の`�は、ファームウェアのèÍ�にXµし、X;がDじた7�は*+é>を~します。
�éり!�、および²FカウンタがクリアされてからのF�が{5したF�カウントがAされます。このU�は、トリガー:æ、����、ワイヤ
レスネットワーク\でのトラフィックのバランスを�る�;になります。

Detection Count (Ç$カウント)：bÄのリセットからハードウェアS�X;°り*みが]eしたF�を:Aします。

Clear Change Detection Count (Ç$カウントのlmをクリアする)：0oX;{5�のカウントをゼロにリセットします。

Sensitivity (��)：アクティブ!�、|]、ò]、4]。

Change Detection (lmÇ$)：T�なX;がセンサにDじた7�に��を]eさせるハードウェアX;0oF�を、J�またはF�にし
ます。

Review Event (イベントレビュー)：Events Logged (イベントログ)、Bandwidth Status (バンドÈステータス)、Retry Rate (UÉÊ
レート)、Allocated Retry Rate (STUÉÊレート)およびEvent Status (イベントのYZ)が�まれます。
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Maintenance(~�)

フィールドコミュニケータのプロンプトにしたがって、Locate Device (89のVWËめ)、Calibration、Controller (コントローラ)、Power
Module (')モジュール)、Reset/Restore(リセット/ÌÍ)にアクセスします。

� Locate Device（n�のìp+め）：��のS�$めを��してデバイスにコマンドをoして、��を��するyY&の�óけとなるエ
マソンロゴを:Aします。¼5 9ずつの:AをíF�り�すかを6&できます。

�'

ただし、]�がÃ�の-
¡に9して|すぎる7�や、ローカル��でLUI を-
しているkはこの��を-
できません。

� Calibration（Ù²）：ストロークの�&またはF�の�,の�&に-
します。

  /v

Ù²Á、バルブはフルストロークまで¸+します。_ZやプロセスL]の��によるhiや!の��を�ぐため、プロセスからバルブをB
し、バルブのëÆの_Zを»じにするか、プロセスL]をブリードしてください。

�'

��がスナップe]モードのときは、バルブ�&,（+から,）をX;できません。モニタリング�の��からのS�Knを-
してÁのバルブ
の��をX;しているためです。q 3（3 ページ）を¢oしてください。スナップe]モードのときは、opの�e��がN�です。

Calibration Date（jk�）：²Fの��がいつ'われたかをAします。

Sensor Calibration（センサのjk）：��で��をÃ'できます。フィールドコミュニケータのプロンプトにしたがって、?eまたは�e��を
'います。

�'

?e���にバルブを½(Éへeかすのに 5 9b\かかる7�は、�e��を'ってください。�の?e��では、「+」>「,」> 「+」>
「,」の�でeき、b� 20 9かかります。

Output Assignment（$�¶·）：ストローク�にe]を�êして、opポートをストローク(É（+または,）に�U�けできます。セ
ンサで�e��した7�は、この��でコントローラの��プロセスをÂßさせます。また、スナップe]モードでop!1の°りPてできるのは、
この��のみです。

�'

$�¶·はオン／オフ�オプション�きの��でのみ�
できます。
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� Controller（オン／オフ��）

フィールドコミュニケータのプロンプトにしたがって、��を��または��します。

Switch State（スイッチYZ）：モニタリング�の��（バルブなど）のS�をg�wで:Aします。

Retry Set Point (セットポイントのUÉÊ)：この��では、バルブをセットポイントにmeし、e]のÐ<を#Ñしようとします。

Set Point（セットポイント）：�するX�のターゲットwをAします。

�'

このメニュー��（セットポイント）は、��がスナップe]モードのときはスナップコマンドになります。

Local Override (ローカルオーバーライド)（��cモードのときに-
�）：TU�3で、コンフィグレーションインターフェースから��のop
��にコマンドをoせます。�ホストからaけている�&,は、メモリにT¢され、��が��をØ+すると×Øします。

Active Fault Conditions（�¦な��¤¥）：どのÐ<¡でÐ<��となっているのか:Aします。

Acknowledge Fault State (��YZのÎ\)：すべてのÐ<¡がZ�されたあとに、Ð<��をクリアします。

�'

Acknowledge Fault Stateは、Ð<��にあり、×ØモードがQ�のときのみ:Aされます。

Mode（モード）は、���、��âÍまたはÐ<��の��-]モードを:Aします。メニューを+いて、モードのX;または��áÌの�
�を#Ñします。

� Power Module

�'

��モジュールメニューは、������の7�のみ:Aされます。��モジュールは、c!��オプション��kには:Aされません。

フィールドコミュニケータのプロンプトにしたがって、��を��します。

Power Module Type（')モジュールタイプ）、Voltage（'�）、

Power Module Date（')モジュール�G）：��モジュールX�がリセットされた�、つまり��モジュールが��された�です。

Battery Life（バッテリーLM）：<ÙのXµ�·と�p-
Mから�íされる、�りのe]����です。

Reset Module Data（モジュールデータのリセット）
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� Reset/Restore（リセット/òâ）

Last Reset Type (¿Àのリセットのタイプ)：=�で��をリセットした'Æ。トラブルシューティングに-
されます。

Reset Device (89のリセット)：��サイクルにlPし、��がワイヤレスネットワークからÛ#されるÅ×となり、パケットを�{させる���
�の�Kに�dします。サービスôから6Aがあった7�に;り-
をおすすめします。

Diagnostics (ÏR)／No Diagnostics(ÏRなし)：サービスôが��#$kに-
します。

Refresh (リフレッシュ)：��して、ÏRおよび¿ÀのリセットタイプのU�をRます。

アクセスn>

トリップポイントおよびR!"
4320 �は、onkに「+」のトリップポイントを 10%、「,」のトリップポイントを 90% にデフォルトとして�&されています。R!"は5%
に�&されています。

フィールドコミュニケータ

Online、Configure、Manual Setup のあと、Limit Switch Configuration を��して、ストロークS��&を��またはX;します。
q 22 の�&メニューツリーを¢oしてください。

AMS ワイヤレスコンフィギュレータまたはAMS デバイスマネージャ

,-、./セットアップへ�み、Limit Switch Tab（リミットスイッチタブ）からChange Limit Switch Parameters（リミットスイッチパラメー
タ）をlmを��して、ストロークS��&をX;します。q 24 を¢oしてください。

	 24 AMS ワイヤレスコンフィギュレータおよびAMS デバイスマネージャでトリップポイントをXする

�+セットアップ リミット スイッチ

リミット スイッチ
パラメータを8�します

CONFIGURE
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4ä�
4320 �はデフォルトとしてスパンの1％のä�でonしています。q7で�&する4ä�オプションは、スパンの0.4％のä�でonしています。
�&では�v（レポート）をJ�にすることとします。

フィールドコミュニケータ

オンライン、,-、./セットアップ、89 のあと、��の��を��して、ä�の�vを��またはX;します。q 22 の�&メニューツリーを
¢oしてください。

AMS ワイヤレスコンフィギュレータまたはAMS デバイスマネージャ

,-、./セットアップ へ�み、��タブから89l}プロパティ を��して、ä�の�vを��またはX;します（q 25 を¢o）。

0iされたS�
4320 �にはデフォルトでスパンのパーセントが�&されていますが、2 つ�に0iしたS�のwを�&して、�vwとしてゲートウェイに-ること
ができます。この��を-って�のwで�vできます。 

フィールドコミュニケータ

,-、./セットアップ、89、Devise Variable Properties、Scaled Position Propertiesで、2 つ�のS�を��またはX;します。
q 22 の�&メニューツリーを¢oしてください。

AMS ワイヤレスコンフィギュレータまたはAMS デバイスマネージャ

,-、./セットアップ へ�み、デバイスタブから89l}プロパティを��して、0iされたS�プロパティにアクセスします（q 25 を¢o）。

	 25 n�8Rプロパティ

n�

E2レポート

SCALED POSITION

DEVICE VARIABLE
PROPERTIES

�+セットアップ
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 #��
4320 �では、フィールドコミュニケータ、AMS ワイヤレスコンフィギュレータまたは AMS デバイスマネージャを-
して、��の #にアクセスできま
す。

� Cycle counterは「4」に�&してonしています。このアラートは、e]サイクルF�にLづいたサービスd��きのバルブで-
します。ª
«カウントのリセットで、èéカウントwをクリアします。��は、バルブおよびアクチュエータまたはいずれかのTUがÃ'されたときに'います。サ
イクルカウンタについて`しくは、39 ページを¢oしてください。

フィールドコミュニケータメニューについては、q 22 および 23 を¢oしてください。

AMS ワイヤレスコンフィギュレータまたはAMS デバイスマネージャで、,-、アラートセットアップへ�みます。サイクルカウンタタブでサイクル{5ポイ
ントをypして、サイクルカウンタをセットします。wが� にXわったら（X;が'われたことをAします）、Ð�を��します。q 26
を¢oしてください。

èéサイクルwをクリアするには、ª«カウントのリセットを��します。

� Power status では、��モジュールの�Iの��を:Aします。

フィールドコミュニケータメニューについては、q 22 および 23 を¢oしてください。

AMS ワイヤレスコンフィギュレータまたはAMS デバイスマネージャで、Service Tools、l}へ�み、��タブを��して power module
voltage の,[を��します。q 27 を¢oしてください。

	 26 AMS ワイヤレスコンフィギュレータまたは
AMS デバイスマネージャでã®カウントをリセットする

ALERT SETUP（ア
ラートセットアップ）

リセットã®
カウント

ENTER CYCLE TRIP
POINT（サイクルõä
ポイント）

CONFIGURE
1!

	 27 AMS ワイヤレスコンフィギュレータおよび AMS
デバイスマネージャのOa,[

n�

SERVICE TOOLS

8R

POWER MODULE 
VOLTAGE（N/O_）
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�'

4320 �はまた、��モジュール�I/vと;�opÐ<アラートを�えています。これらのU�は、ゲートウェイインターフェースを¾して:Aさ
れます。モニタの=�でVWデータを��し、HART タグからご-
の��を��します。

Modbus、OPCまたはDelta Vにマップできる2 つのフィールド（TrueまたはFalse）があります。

� TAG.BATTERY_WARNING_GETTING_LOW および

� TAG.CRITICAL_POWER_FAILURE

BATTERY_WARNING_GETTING_LOW は、ò]でおよそ 6.5 ボルトで~Dし、TUのÃ'またはîïにTUの�&をÛむことをõす
:Aに-
されます。

CRITICAL_POWER_FAILURE は、ò]でおよそ6 ボルトで~Dし、TUのÃ'またはîïにTUの�&をÛむことをõす:Aに-
さ
れます。

4320 iでの Modbus または OPC の"#に�する$%については、��の Emerson ���またはお�くのビジネスパート
ナーまたは www.Fisher.com で、4310/4320 iワイヤレス・ポジション・モニタ OPC システム・インテグレーション・ガ
イド（D103530X012）または 4310/4320 iワイヤレス・ポジション・モニタ Modbus システム・インテグレーション・ガ
イド（D103529X012）をVWし、12してください。

� ��ストロークタイム は、²Fオン／オフ�でバルブを+／,したiにかかったk_を:Aします（スナップe]モードでは:Aされません）。
ストロークk_のð¿は、パッキングまたはベアリングðñのð¿、ÅepのÞj、またはトリムの�¡まりをAöしています。ストロークk_のÞ
jは、プロセスIpのÞjまたは9gリンケージをAöしています。

フィールドコミュニケータメニューについては、q 22 および 23 を¢oしてください。

AMS ワイヤレスコンフィギュレータまたは AMS デバイスマネージャで、Service Tools、Variables へ�み、Valve タブ を��してLast
Close Stroke TimeまたはLast Open Stroke Timeおよび<Ùの��でのDwell Timeを��します（q 28 を¢o）。

� Opened/highまたはclosed/low dwell time は、スイッチの��がbÄにオープン／ハイまたはクローズ／ロー�:にyってからÅ{した
k_を:Aします。これを-
してbÄにバルブがeいたときを�&できます。

Transition Dwell は、バルブがhm�:（リミット_）にあったときの�0Å{k_をAします。これはPÝ、�システムホストに-ら
れるタイムスタンプのwいを0�するN�Eをなくすために、�·をモニタリングするセーフティリリーフバルブに9してÃ�されました。これはバルブ
がクローズされなかったk_を:します。この��が��に�vされるように、まずhmドウェルに¨+X�としてマップしてください。Configure、
Manual Setupへ�み、Wireless タブをクリックします。メッセージ0のÑ\／,-（または <=した89l}を¨+しているメッセージのい
ずれか）を��します。「X;」をクリックして、¨+X�の1 つとしてhmドウェルを�&します。「Q�」をクリックします。

-]オプションからDwell TrackingおよびTracking Debounce（37 ページ）を¢oして、ドウェルトラッキング��をJ�にしてください。

フィールドコミュニケータメニューについては、q 22 および 23 を¢oしてください。

AMS ワイヤレスコンフィギュレータまたはAMS デバイスマネージャで、Service Tools、l}へ�み、ドウェルタブおよびRead Dwell Variables
（ドウェルl}のÒみÓみ）を��してopened/highまたはclosed/low dwell およびtransition dwell k_を��します（q 29 を
¢o）。TUポート\で�Kを'っている7�は、Read Dwell Variablesボタンは:Aされず、ドウェルk_はドウェルタブで=���できます。

�'

q 29 は、ワイヤレス��のスクリーンショットです。

http://climate.emerson.com/documents/automation/4310-4320-wireless-position-monitor-opc-system-integration-guide-en-137922.pdf
http://climate.emerson.com/documents/automation/4310-4320-wireless-position-monitor-opc-system-integration-guide-en-137922.pdf
http://www.emerson.com/en-us/contact-us
http://climate.emerson.com/documents/automation/4310-4320-wireless-position-monitor-modbus-system-integration-guide-en-137920.pdf
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	 28 AMS ワイヤレスコンフィギュレータおよび
AMS デバイスマネージャでラストオープンおよびクローズ
ストロークタイムを#$する

8R

 Kの,[にお
けるドウェルVe

サービスツール

バルブ

	 29 AMS ワイヤレスコンフィギュレータおよび
AMS デバイスマネージャでドウェルおよびå¸ドウェル
Veを#$する

8R
ドウェル8Rの�み
æみ

SERVICE TOOLS

ドウェル

� Communications diagnosticsでは、ネットワーク、バースト、ハードウェアトリガーおよびイベントのU�を��できます。�K #につい
て`しくは、45 ページを¢oしてください。

フィールドコミュニケータメニューについては、q 22 および 23 を¢oしてください。

AMS ワイヤレスコンフィギュレータまたは AMS デバイスマネージャで、Service Tools、Communications へ�み、communications
diagnostics にアクセスします。q 30 を¢oしてください。

	 30 AMS ワイヤレスコンフィギュレータおよびAMS デバイスマネージャでNEçèにアクセスする

NE

SERVICE TOOLS
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� Temperature extremes（F(/F÷42）では、���を+Êしてからの��のb4]�とb|]�をAします。

フィールドコミュニケータメニューについては、q 22 および 23 を¢oしてください。

AMS ワイヤレスコンフィギュレータまたは AMS デバイスマネージャで、Service Tools、l} へ�み、ランタイムエクストリームタブを��して
temperature extremes を��します（q 31 を¢o）。

� アクティブな89,[では、どのÐ<¡でÐ<��となっているのか:Aします（オン／オフ�のみ）。

フィールドコミュニケータメニューについては、q 22 および 23 を¢oしてください。

AMS ワイヤレスコンフィギュレータまた は AMS デバイスマネージャで、Service Tools、Maintenance へ�み、コントローラタブを��して
Active Fault Conditionsを��します（q 32 を¢o）。 

	 31 AMS ワイヤレスコンフィギュレータまたは
AMS デバイスマネージャでランタイムc2を#$する

8R
ランタイム エクストリーム

サービスツール

	 32 AMS ワイヤレスコンフィギュレータまたはAMS デ
バイスマネージャでアクティブな89,[を#$する

~�
コントローラ

サービスツール
アクティブな89,[

Locate（S�$め）

AMS ワイヤレスコンフィギュレータまたはAMS デバイスマネージャ

Online（オンライン）、Service Tools（サービスツール）、Maintenance（メンテナンス）を<=したあとに、Locate（VWËめ）タブか
ら Locate Device （89のVWËめ）を<=してLocate(VWËめ)にアクセスします（D 33 を:E）。Locate Device（89のV
WËめ）によって、89のÔÕにエマソンのロゴが 5 Ö�×ÆØÙされます。7Úごとに 5 ÖでÛÀスクォークするかを<=します。この8Ü
は、ÔÕがÝさでkしく/�しないÞv、またはpqßが LCD ÔÕをà�しているときはà�できません。pqßはà�をáえると、ÔÕを
./でオフにできます。5 Ö�ÔÕがâ�されないと、ã/�にオフになります。

スクォークのカウントがËわる²に��のS�$めが'われると、DD Ã�で��が�Íされます。��のローカルÃ�でいずれかのボタンをÂす
と、yY&はS�$めロゴを�#できます。
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	 33 n�のìp+め

~�

  /v

��け/sを�うtは、hiや!の��をpvするために、~[!のéw、�x、yzを{!してください。

バルブ"に_Zが£っているeは、バルブからアクチュエータを�りはづさないでください。

アクチュエータに-._、OZ、または��ErをN/するêëとなっている/+ラインのz
をすべてgします。アクチュエータがバルブの
øな��を¿き�こさないことを#$してください。

バイパスバルブをO!するか、プロセスを¦%にô�させて、バルブをプロセス_ZからìBします。プロセス_ZをバルブのëÆから��し
ます。

/sÁに&rのùíが#Pにî´されるよう、ロックアウトúpをとります。

プロセスw]からの~[に��な����については、プロセス�� ��または$%�� ��に#$してください。
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  /v

Ï¼ガスをN/w]としてO!する�bは、�qにも�'してください。

� -._z
や_Z~´?�をgすt、ユニットおよびz
されたopから�cにÏ¼ガスがKれます。Ï¼ガスをN/w]としてO!
する�bは1¬なÐ���をしないと、hiやïÈの��につながるおそれがあります。Ð���の\?として、`�な:.と��a
の¿Ñを�ず�ってください。

*+

?�を9:する�b、Ã�で0Xした?�だけをO!してください。������にqðした²しい?�9:�¤に£にしたがってくださ
い。9:�¤や?� ³を1¬に�わないと、= 1 の��f6がñîになります。9:�¤や?� ³を1¬に�わないと、+/やデ
バイスのn>をò するおそれもあります。

*+

?�を9:するときは、�O�O~[を1¬なºÓで�ってください。アース!ストラップをÊ!したり、�O�O~[をÈ1¬なºÓで
�うと、O¨opの��の¥©となります。

�'

-20�C（-4�F）b�で-]している7�、LCD Ã�はe]せず、ÂしボタンはF�になります。TUおよびJ=HART ポートの-
がN
�な7�は、4320 �から��を�りはずして�り�け=します。J= HART ポートは 1 k_-
できます。

��のトラブルシューティング 
トラブルシューティングの�óけとして、: 5 では、よくある-]\のÐ<、そのÅ×と9òを÷óしています。
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= 5 n�のトラブルシューティング
ûü m>な¥© +/

1. アクチュエータがeかない 1a. ��Is7がありません（または|くなっています） 1a. s7��Iを��してください

1b. ����がアクチュエータタイプにしていません 1b. ����をZ�してください。

2. �e��kに、Ã�にスパンエラーが:Aされる 2a. F�フィードバック&|が 90�ずれています 2a. フィードバック&|をどちらかの(Éへ90�F�させてく
ださい

2b. リニアまたはアーチアレイが、アレイにあるô のË,Æ
および 4320 �のハウジングの¢�の�²,のマークの�
�cをストロークしています。16 ページを¢oしてください。

2b. アレイをV±して、アレイË,マークの��xに}ちる
ようにストロークします。16 ページを¢oしてください。

3. ?e���にアクチュエータが��eいてÍまる 3a. F�フィードバック&|が90�ずれています 3a. フィードバック&|をどちらかの(Éへ90�F�させてく
ださい

3b. 　リニアまたはアーチアレイが、アレイにあるô のË,
Æおよび4320 �のハウジングの¢�の�²,のマークの
��cをストロークしています。16
ページを¢oしてください。

3b. アレイをV±して、アレイË,マークの��xに}ちる
ようにストロークします。16 ページを¢oしてください。

3c. アクチュエータが;&S�に{5していません 3c. s7IpをV±して、アクチュエータがË,S�に{
5するようにしてください

4. ?e��kに、:æがない、または��にk_がか
かりすぎる

4a. F�フィードバック&|が90�ずれています 4a. フィードバック&|をどちらかの(Éへ90�F�させてく
ださい

4b. 　リニアまたはアーチアレイが、アレイにあるô のË,
Æおよび 4320 �のハウジングの¢�の�²,のマークの
��cをストロークしています。16
ページを¢oしてください。

4b. アレイをV±して、アレイË,マークの��xに}ちる
ようにストロークします。16 ページを¢oしてください。

4c. アクチュエータが;&S�に{5していません 4c. s7IpをV±して、アクチュエータがË,S�に{
5するようにしてください

��をV%する
²Fコントロールバルブに�り�けた!YをV%するには、��のL���をÃ'してください。

n�を�りはずす
4320 �ハウジングを��け
ブラケットにつないでいるボルトを�りはずします。

�'

&�アセンブリはバルブステム（またはシャフト）に�いたままになります。

��をV%するときは、NずÛな��け��にしたがってください。��けたら、��をØ+する²に��ルーチンをÃ'してください。

  /v

Ù²Á、バルブはフルストロークまで¸+します。_ZやプロセスL]の��によるhiやïÈの��を�ぐため、プロセスからバルブをB
し、バルブのëÆの_Zを»じにするか、プロセスL]をブリードしてください。
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&�フィードバックアセンブリのV%
アクチュエータのステムから&�アセンブリを�りはずすには、b�のL�ステップにしたがってください。

1.アクチュエータから4320 �を�りはずしてください。

2.&�アセンブリとコネクタのアームを¹&しているねじをはずします。

�しい&�アセンブリをÛな����け��にしたがって、��してください。��けたら、��をØ+する²に��ルーチンをÃ'してくだ
さい。

��モジュールのV%

  /v

つの¡¢チオニルリチウム（LiSOCl2）O�がóðされているOaモジュールが100�C（212�F）を�えると、��や��が�こり、
hiやïÈの��の¥©となります。Oaモジュールは、�Nしが�く、ª�した�しい�«で、30�C（86�F）を�えないようにして~
Xしてください。

�'

<7V%��な��モジュールにyっている��は、¯�できません。bcモジュールのdeがfgなh�は、��の Emerson
��� またはお�くのビジネスパートナーにお�い�わせください。

-10�C（14�F）および -20�C（-4�F）のC�で-]するときは、��モジュールの��に�dがあるため、c!��モジュールの-
を
d�します。-10�C（14�F）および -20�C（-4�F）の��で�����モジュールをU�して-
した7�の��は 3 �です。

�'

つのøµチオニルリチウム（LiSOCl2）��がyっているため、��モジュールがごR�になったiは、Ûな()でÀÁしてください。k�
するF、lまたはG+のmnおよびmoにしたがってpqしてください。

`しくは、リチウム��のÀÁについてのメーカーのガイドラインを¢oしてください。
http://www.tadiranbat.com/assets/0111_-_guidelines_for_disposal_of_lithium_cells_and_batteries.pdf（www.tadiranbat.com
からVWできます）。 

�りはずし
q 5 を¢oしてください。

1.��カバーの 2 つのネジをゆるめてカバーを+けます。

2.��モジュールをハウジングにとめている4 つのネジを�りはずします。

3.メインボードのバナナプラグコネクタから��モジュールをはずします。

4.��モジュールを�りはずします。

p

「�および�����モジュールの��」については、10 ページを¢oしてください。��Ø+の²にØ��を'います。

www.Fisher.com
www.Fisher.com
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Oaモジュール8Rのリセット
��モジュールをV%したときは、��の�Mをq 34 でAすようにリセットしてください。��の�MU�は、��モジュールのTUのタイミング
を�&するのに-
されます。フィールドコミュニケータまたはAMS デバイスマネジャを-
して、カウンタをリセットできます。このwをリセットすると、
��モジュールの��もX;されます。

フィールドコミュニケータ

Online、Configure、Manual Setup、Power Moduleのあと、Reset Module Dataを��して、��の��をリセットします。q 22
の�&メニューツリーを¢oしてください。

�'

Reset Module Date は、Service Tools、Maintenance および Power Module を��してアクセスすることもできます。

AMS ワイヤレスコンフィギュレータまたは AMS デバイスマネージャ

AMS デバイスマネージャで、Configure、Manual Setupを��したあと、Power タブからReset Power Module Variablesを��して
（q 34 を¢o）、��モジュールX�をリセットします。

	 34 Oaモジュール8Rをリセットする

RESET POWER MODULE 
VARIABLES を ³

BATTERY LIFE REMAINING
（O�の£J）

POWER MODULE DATE
（Oaモジュールpの:�を=³）

1.�しい��モジュールを��したときのみ'うõの/vが:Aされます。��モジュールをV%した7�は、Next を��します。��モジュ
ールをV%していない7�は、Cancel を��します。

2.-]をつづけたい7�は、Yes を��します。

3.:AされたステータスÃ�で、Next をÂします。
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4.����モジュールタイプを�または���から��します。q 4 を¢oして、��モジュールタイプを�&します。Next を��して-]
をつづけます。

5.��モジュールの��ステータスÃ�で Next をÂして、-]をつづけます。

�'

��がはじめてネットワークに¢¿して、��モジュールの��が;�されていないときは、はじめて�り*んだ��がT»されます。��モジュ
ールの��は、��がワイヤレスネットワークにyると;�されます。

6.Next を��して、��モジュールX�をリセットするの��をÂßします。

!YのTU：オン／オフ�

�'

モニタリングオプション�き4320 �でV%できる!Yはありません。

!Yには��の-
によるö£が>こるため、&�3に,0してùV%するN�があります。,0およびV%の��は-
¡がどれほど
{¤であるかにより�なります。���の{�の÷9、úgや��の�れなどの�·が、!Yの��に�dすることがあります。

このøでは、スプールバルブと��Iガスケット、��Iインターフェースとハウジングガスケット、およびフィルタアセンブリの�りはずしとV%について

�します。

Áに�8されている7�をのぞき、キーÕnはq 35 にAされています。

スプールバルブおよび-._ガスケットの�りはずし
1.4 �のûy³�きÍめネジ（キー18）を�りはずします。

2.スプールバルブ（キー17）を�を�けて�りはずします。�からüùにこじると、4320 �からスプールバルブを�りはずしやすくなります。

3.��Iガスケット（キー16）を��から�りはずします。ガスケットがスプールバルブまたは��Iインターフェースのc�にくっつかないように*
+してください。

4.��の��にしたがって、�しいスプールおよびガスケットを��してください。
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	 35 Fisher 4320 
アセンブリ

オン／オフ�オプション

GE53345-C

キー 
�

13 Filter Assembly
14 Housing Gasket
15 Pneumatic Interface
16 Pneumatic Gasket
17 Spool Valve
18 Hex Socket Cap Screw
26 O-Ring
27 Hex Socket Cap Screw
59 Vent Assembly

スプールバルブおよび-._ガスケットのp
1.ガスケットの 5 つのÜさな³（キー 16）をスプールバルブの 5 つのÜさな³（キー 17）に�わせます。2 �b\のûy³�きÍめネジ
（キー18）をスプールに�yすると、ガスケットをスプールに�わせやすくなります。

2.3 つの1/4 NPT ��bÄ�きのスプールのÈ�が��の²(から�えるように、スプールをハウジングに�yします。

3.�りのûy³�きÍめネジ（キー18）をV%して、4.5 N·m（40 lbf·in）のトルクで6めつけます。

-._インターフェースおよびガスケットの�りはずし
1.\�の6Aに¾って、 スプールバルブおよび��Iガスケットを�りはずします。

2.q 36 のようにセンサボードから、4320 �を+けて、2 つの¥いパイロットバルブコネクタを*+して�りはずします。
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	 36 -._インターフェース

-._インターフェース

リード§

パイロットバルブコ
ネクタ（ô）

パイロットバルブコ
ネクタ

パイロットバルブ（2）

-._インターフ
ェース（キー15）

ハウジングガスケッ
ト（キー14）

X0553X0548

3.3 �のûy³�きÍめネジ（キー 27）を��Iインターフェース（キー 15）から�りはずします。

4.��IインターフェースをハウジングからまっすぐにMきoして�りはずします。

5.ハウジングガスケット（キー 14）をúTに�りはずします。��Iインターフェースの¢�に�り�けられている7�もあります。

6.4 つの Oリング（キー 26）を�りはずします。

7.��の��にしたがって、�しい��Iインターフェースおよびガスケットを��してください。

-._インターフェースおよびガスケットのp
1.4 つの�しいOリング（キー26）をハウジングに�り�けます。

2.�しいハウジングガスケット（キー 14）をハウジングにしっかりと�り�けて��します。

3.パイロットバルブからハウジングのÛな+Hzへリード=を�わせて、*+して、2 つのコネクタがつながるまで��Iインターフェースをハウジン
グへスライドさせます。

4.��Iインターフェースをハウジングに�yします。

5.3 �のûy³�きÍめネジ（キー 27）を�り�けて1.13 N·m（10 lbf·in）のトルクで6めつけます。

6.4320 �のカバーを,じて、��のカバーのネジを5.6 ～ 6.7 N·m（50 ～ 60 lbf·in）のトルクで6めつけます。

7.61 ページの6Aにしたがって、 スプールバルブおよび��Iガスケットを��します。

フィルタの9:
1.フィルタアセンブリ（キー 13）を¹&している 2 つのネジを�りはずします。

2.ハウジングからフィルタアセンブリを�りはずします（はずすときにフィルタをねじっても��ありません）。

3.³をハウジングのネジ³に�わせて、�しいフィルタをハウジングに�yします。

4.フィルタアセンブリを¹&している 2 �のネジをV%して、1.13 N·m（10 lbf·in）トルクで6めつけます。

5.\�の��を�り�して、2 つ�のフィルタをV%してください。
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?�

  /v

Emerson の9:!õ²?�のみをO!してください。Emerson Automation Solutions によるN/?��gの�は、いかなる
,öでもFisherのn�にO!しないでください。Emerson �gのメーカーによる?�をO!した�b、��の~^サービスをýけられ
なくなるほか、n�の�>に�Wをþぼし、hiやïÈの��につながるおそれがあります。

Z'キット

�'

!Yキットは、オン／オフ��き 4320 �Ú
です。

キット qr ?�÷r

1 Complete Repair Kit
�Kit contains Filter Assembly, qty. 2 (key 13); Housing
�Gasket (key 14); Pneumatic Interface (key 15);
�Pneumatic Gasket (key 16); Spool Valve (key 17); 
�Hex Socket Cap Screw, qty. 4 (key 18); O-Ring, qty. 4
�(key 26); Hex Socket Cap Screw, qty. 3 (key 27); and 
�Vent Assembly, qty. 2 (key 59) R4300X0RK12

2 Pilot Valve Repair Kit
�Kit contains key Housing Gasket (key 14); Pneumatic
�Interface (key 15); Pneumatic Gasket (key 16) Hex
�Socket Cap Screw, qty. 4 (key 18); O-Ring, qty. 4 
�(key 26); and Hex Socket Cap Screw, qty. 3 
�(key 27) R4300X0PV12

3 Spool Valve Repair Kit
�Kit contains Pneumatic Gasket (key 16); Spool Valve
(key 17); Hex Socket Cap Screw, qty. 4 (key 18) ; and
�Vent Assembly, qty. 2 (key 59) R4300X0SV12

4 Soft Seal Kit
�Kit contains Housing Gasket (key 14); Pneumatic
�Gasket (key 16); and O-Ring, qty. 4 
�(key 26) R4300X0SS12

5 Filter Repair Kit
�Kit contains Filter Assembly qty. 2 
�(key 13) R4300X00F12

V%できる!Y

�'

��の Emerson ��� またはお�くのビジネスパートナーにお�い

�わせください。

qr

Standard Power Module
Extended Life Power Module

Mounting Kit
Magnet Assembly (typically included with Mounting Kit)

http://www.emerson.com/en-us/contact-us
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Emerson Automation Solutions
Marshalltown, Iowa 50158 USA
Singapore 128461 Singapore
��フイツシヤû�¬�

V�HYW8VYW1-2-5

�	のx�はU�üsのみを�3としています。U�の��Eを�Tするためにýpしておりますが、�	に�8されるFYもしくはサービスまたはその-
もしくは

Eに�して、�Aまたは¦Aを�わず、�	のx�はTC	として#�されないものとします。すべての�Mはý�の�
�¼にしたがって�'されます。�
�¼はお
þ�の�Xに:じてüsいたします。Emersonは、いつでも�1なしにP�FYのデザインまたは��をX;または��するS�をþTします。

� 2012, 2018 Fisher Controls International LLC.F#.�・�8を�じます。

Fisher は、Emerson Electric Co. のEmerson Automation Solutions =/!の�ôである¬�が�Jする�です。Emerson Automation Solutions、
Emerson、 およびEmerson のロゴは、Emerson Electric Co. の���およびサービスマークです。HART およびWirelessHART は、FieldComm グループがTJ
する���です。その�のマークはすべて、それぞれの�J&に��します。

Emerson、Emerson Automation Solutions、またはÀø�]は��の ³、O!またはメンテナンスへの~�のためのù�をúいません。いかなる��
の1¬な ³、O!、~�のù�は、ûn�およびエンドユーザーにあるものとします。

4320 �に�する`�については、
この QR コードをクリックするかWみ
�ってください。

http://www2.emersonprocess.com/en-us/brands/fisher/fieldinstrumentation/valveaccessories/position%20transmitter/4320/pages/4320.aspx



